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INSTALLATION MANUAL OPERATORS FOR INDUSTRIAL SECTIONAL DOORS

INSTRUCTIONS D’INSTALLATION AUTOMATISMES POUR PORTES MULTI-LAMES INDUSTRIELLES
MONTAGEANLEITUNG AUTOMATISCHE ANTRIEBE FUR INDUSTRIE-SEKTIONALTORE
INSTALLATIEVOORSCHRIFTEN AUTOMATISERINGEN VOOR INDUSTRIELE OPDRACHTGERICHTE DEUREN
INSTRUKCJA UZYTKOWANIA | INSTALACJI AUTOMATY DO BRAM SEKCYJNYCH PRZEMYStOWYCH

PYKOBOJCTBO MO YCTAHOBKE W SKCMTYATALINN ABTOMATUKA /1A MPOMbILEHHBIX CEKLIMOHHbBIX BOPOT

INAVOD K OBSLUZE A INSTALACI AUTOMATICKE SYSTEMY PRO PRUMYSLOVA SEKCNI VRATA

Caution! Read “Warnings” inside carefully! Attention! Veuillez lire attentivement les Avertissements qui se trouvent a l'intérieur! Achtung! Bitte lesen Sie aufmerksam die ,Hinweise” im Inneren! Let op! Lees de “Waar-
schuwingen” aan de binnenkant zorgvuldig!Uwaga! Nalezy uwaznie przeczyta¢ “Ostrzezenia” w srodku! BHumanme! BHmatenbHo npoutute HaxogAlmeca BHY TP “UHCTpyKumn”! Varovanil Prectéte si pozorné kapitolu
“Upozornéni”!
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GENERAL INFORMATION
écf}__uator for motorizing residential and industrial sectional doors. Its compact design and mounting versatility mean the drive can be applied in
ifferent ways.

GENERALITES
Actionneur pour motorisation de portes résidentielles et industrielles. La compacité et la versatilité de montage permettent d'appliquer différents
modes de motorisation.

ALLGEMEINES
Trieb flr die Motorisierung von Sektionaltoren in Wohn- und Industriebauten. Die Kompaktheit und die Vielseitigkeit gestatten eine Vielzahl von
Einsatzweisen der Motorisierung.

ALGEMEENHEDEN
Aandrijver voor motorisering van de residenti€le en industri€le sectiedeuren. De compactheid en de veelzijdigheid van montage maken de mo-
torisering toepasselijk op verschillende manieren.

UWAGI OGOLNE
Automat napedowy do bram sekcyjnych mieszkalnych i przemystowych. tatwos¢ i zréznicowane mozliwosci montazowe sprawiaja, iz naped
znajduje zastosowanie w przeréznych kombinacjach.

OBLLAA UHOOPMALUA
|/|CI'IOJ'IHI/ITeJ1beII/!’ MeXaHM3M AnAa MOTOPKN30BaHHOIO 6110Ka CEKLMNOHHbIX BOPOT, yCTaHaBHI/IBaeMbIXVB AKUNbIX NN NPOU3BOACTBEHHDbIX 30HaX.
MOTOpI/I3OBaHHbII/1 6710K MOXKET NCMOJb30BaTbCA B Pa3nnYyHbIX peleHnAX CNCTeMbl 6naro,qapﬂ CBOEN KOMMNAKTHOCTW 1N YHUBEPCaNlbHOCTN MOHTa<a.

VSEOBECNE UDAJE
Akoénl'g)orvek pro motorovy pohon sek¢nich vrat domovnich a prdmyslovych. Diky kompaktni a viestranné montazi Ize motorovy pohon pouzit rliznymi
zpUsoby.

KIT COMPOSITION - COMPOSITION DU KIT
ZUSAMMENSETZUNG DES BAUSATZES - SAMENSTELLING VAN DE KIT
SKLAD ZESTAWU - NMPOBEPbTE NMOJIOMKEHUE KOMIVJIEKTA - SLOZENI SADY
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For installations that require the operator to operate at heights greater than 2 meters above the floor level, it is mandatory to use equipment with higher safety levels such
as scaffolding or rolling towers. For activities outside Italy, check the specific local legislation in advance.

Pour les installations qui exigent que l'opérateur travaille a des hauteurs supérieures a 2 métres par rapport au plancher, utiliser impérativement des équipements avec des
niveaux de sécurité supérieurs tels quéchafaudages ou chevalets. Pour les activités a Iétranger, consulter a I'avance les réglementations locales spécifiques.

Fiir Installationen, bei denen in Hohen von (iber 2 Meter (iber dem darunterliegenden Boden gearbeitet werden muss, miissen Ausriistungen mit erhéhtem Sicherheitsniveau verwendet
werden, wie zum Beispiel Maurerarbeitsbiihnen oder fahrbare Geriiste. Uberpriifen Sie bei Arbeiten auBerhalb Italiens vorher die entsprechenden értlichen Bestimmungen.

Voor installaties waarbij de operator op een hoogte van meer dan 2 meter boven het onderstaande niveau moet werken, is het verplicht uitrustingen te gebruiken met hogere
beveiligingsniveaus, zoals ladders of steigers. Voor activiteiten buiten Italié, moet men vooraf de specifieke lokale normen controleren.

winstalacjach, ktére wymagajq pracy operatora na wysokosci wiekszej niz 2 metry od podtoza, obowigzkowo nalezy stosowac sprzet o zwiekszonym poziomie bezpieczeristwa,
taki jak np.rusztowanie lub rusztowania jezdne. Odnosnie dziatar prowadzonych poza terenem Wtoch nalezy wczesniej sprawdzic przepisy obowiqzujqce w danym miejscu.

[ins ycmaHo8ok, 3Kkcnsiyamayus Komopsix npednosdzaem, 4mo onepamop pabomams Ha 8bicome 6osiee 2 Mempog 0m HAaxo0AWe20¢s N0 HUM NOKPbIMUS, HEOOXOOUMO
ucnosb308ame cpedcmea, obecneyusaroujue 6osee 8biCOKUL yposeHb 6e30nacHocmu, makue KaK MOCMKU UIU nepedsuXxHele niamegopmsl. [Teped sbinonHeHuem pabom
3a npedenamu Vimanuu ciedyem npedsapumesibHO 03HAKOMUMbCA C MpeboBAHUAMU HAYUOHAIbHO20 3aKOHOOameibCmea.

U zarizeni, kterd vyZaduiji, aby provozovatel pracoval ve vyskdch vice nez 2 metry nad podlahou, je povinné pouzivat vybaveni s vétsim zabezpecenim, jako je leSeni nebo pra-
covni plosina. Pro ¢innosti mimo Itdlii ovérte nejprve danou mistni legislativu.
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CABLE ARRANGEMENT - PREDISPOSITION DES CABLES-VORBEREITUNG DER KABEL -PREDISPOSITIE KABELS
PRZYGOTOWANIE PRZEWODOW- NOABOAKA MPOBOAKU-PRIPRAVA KABELU

CABLE ENTRY- ENTREE CABLES-KABELEINGAN X
INGANG KABELS - WEJSCIE KABLI-BXO/} KABE/IA-VSTUP KABELU
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INSTALLATION MODE-MODE D’'INSTALLATION-INSTALLATIONSMETHODE - INSTALLATIEMODUS
SPOSOB INSTALACJI-NNOPAAOK YCTAHOBKU-ZPUSOB INSTALACE

MOTOR POSITIONS WITH STANDARD FASTENING BRACKET, POSITIONS DU MOTEUR AVEC BRIDE DE FIXATION DE SERIE,
MOTORPOSITIONEN MIT SERIENMASSIGEM BEFESTIGUNGSBUGEL, POSITIES MOTOR MET STANDAARD BEVESTIGINGSBEUGEL
POLOZENIE SILNIKA ZE STANDARDOWYM UCHWYTEM MOCUJACYM, MOJIOXXEHUA ABUTATENA C KPEMEXXHOW CKOBOW CEPUNHON
KOMMMEKTALIMW, UMISTENI MOTORU SE STANDARDNIM UPEVNOVACIM DRZAKEM

left right
gauche droitea
links rechts
wersja prawa lewa
neBas //g npasas
vlevo vpravo

D814081 03A79_01

TOOPEN  (oPEn in okhEr d irEck=OFF)

‘ 256 N 341 max OUVERTURE ( inuSEnSatiu= OFF)
OFFNUNG  (inu r icht oFFalinl= OFF)
180 max OPENING  (oPEn in athér d irEck=OFF)

MOTOR POSITIONS WITH STANDARD FASTENING BRACKET AND NON-STANDARD ACCESSORY

POSITIONS DU MOTEUR AVEC BRIDE DE FIXATION DE SERIE ET ACCESSOIRE NON FOURNI DE SERIE

MOTORPOSITIONEN MIT SERIENMASSIGEM BEFESTIGUNGSBUGEL UND NICHT MITGELIEFERTEM ZUBEHOR

POSITIES MOTOR MET STANDAARD BEVESTIGINGSBEUGEL EN ACCESSOIRES NIET BIJGELEVERD

POLOZENIE SILNIKA ZE STANDARDOWYM UCHWYTEM MOCUJACYM | Z OSPRZETEM NIEWCHODZACYM W SKLAD DOSTAWY
NOJIOXEHWNA ABUTATENA C KPEMEXHOW CKOBOU CEPUMHOW KOMIUIEKTALIMW U HE NPEAOCTABIAEMbIM JONOJIHUTEJIbHLIM NPUCMOCOBJIEHUEM
UMISTENI MOTORU SE STANDARDNIM UPEVNOVACIM DRZAKEM A NESTANDARDNIM PRISLUSENSTVIM

left right
gauche droitea
links rechts
wersja prawa lewa
nesasn npasas
vlevo vpravo

Z
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ASSEMBLY AND INSTALLATION-MONTAGE ET INSTALLATION-MONTAGE UND INSTALLATION
MONTAGE EN INSTALLATIE-MONTAZ | INSTALACJA-MOHTA U YCTAHOBKA - MONTAZ A INSTALACE

Loosen without dismantling!
Desserrer sans enlever!
Losen, aber nicht entfernen!

OcnabuTb, He CHUMaTDb!
2, Uvolnéte bez odstranéni!

Not supplied

Nicht im lieferum
% Niet meegeleverd

V1[ [ _JI10 @10,5

Ne sont pas fournis

Nie dostarczane w zestawie
He BXoAWUT B KOMMNNEKT NOCTaBKMN
Neni soucasti dodavky

R2(C) -
@10,5
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PUTTING INTO OPERATION FROM GROUND-MISE EN MARCHE DEPUIS LE SOL-INBETRIEBNAHME VOM BODEN
INBEDRIJFSTELLING VANAF DE GROND-URUCHOMIENIE ZE STANOWISKA NA ZIEMI-BBOA B AEMCTBUE C

MOBEPXHOCTUW 3EMJIN-UVEDENI DO PROVOZU ZE ZEME

e

=

2

Mount the operator with door partially closed. i
Monter l'opérateur avec la porte partiéllement fermée.
Den Antrieb bei teilweise geschlossener Tiir montieren.

Monteer de operator wanneer de poort gedeelteli%k is gesloten.
Z: drzwiach.
MOoHTVpOBaTb UCMONHUTESIbHOE YCTPOMNCTBO NP YaCTUYHO 3aKPbITbIX BOPOTaX.

Sitownik zamontowac przy czesciowo zamknietyc

Namontujte pohon s ¢aste¢né zavienymi dvefmi.
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Funkcja aktywowana automatycznie tylko w przypadku ustawien fabrycznych (domysinych) i bez zadnego zapamietanego pilota

DyHKUNA aKTUBUPYETCA aBTOMaTUYECKM, TONbKO eCIV HACTPOIKMN ABAAIOTCA 3aBOACKUMM (N0 YMONYaHUIO) 1 He COXPaHeHbl B NaMATY NynbTa paguoynpaBneHus.
Funkce se aktivuje automaticky pouze v pripadé, Ze se jedna o nastaveni v zavodu (vychozi nastaveni) a zadné radiové ovladani neni ulozeno v paméti

ARGO BT A20-35-7



WARNING!! Check that the force of impact measured at the points provided for by standard EN 12445 is lower than the value laid down by standard
EN 12453.
Warning!! While the autoset function is running, the obstacle detection function is not active. Consequently, the installer must monitor the automated
system’s movements and keep people and property out of range of the automated system.

norme EN 12453,

Attention !! Pendant I'autoréglage la fonction de détection des obstacles n'étant pas active le monteur doit contréler le mouvement de I'automatisation
et empécher que des personnes ou des choses ne s’approchent ou ne stationnent dans le rayon d’action de l'automatisation.

é ATTENTION !! Vérifiez sila valeur de la force de choc mesurée dans les points prévus par la norme EN12445 est inférieure a celle indiquée dans la

A ACHTUNG!! Stellen Sie sicher, dass der Wert der Kraft, gemessen an den gemaf8 Norm EN12445 vorgesehenen Punkten, kleiner als derin der Norm
EN 12453 angegeben ist.

Achtung!! Wahrend der Auto-Einstellung ist die Funktion Hinderniserfassung nicht aktiv; der Monteur muss die Bewegung der Automatisierung iiber-
wachen und verhindern, dass Personen oder Sachen in den Bewegungsbereich der Automatisierung gelangen.

OPGELET!! Controleren of de waarde van de botsingskracht gemeten in de punten voorzien door de norm EN12445, lager is dan hetgeen aange-
A geven in de norm EN 12453.

Opgelet!! Tijdens de autoset-fase is de functie voor obstakeldetectie niet actief; de installateur moet de beweging van het automatiseringssysteem con-
troleren en voorkomen dat personen of voorwerpen in de buurt komen van de actieradius van het automatiseringssysteem of zich daarbinnen bevinden.

UWAGA!! Sprawdzi¢, czy wartosc sily uderzenia zmierzona w miejscach przewidzianych w normie EN12445 jest mniejsza niz podano w normie EN 12453.
Uwaga!! Podczas automatycznego ustawiania funkcja wykrywania przeszkod jest nieaktywna; instalator powinien kontrolowa¢ ruch automatu i
pilnowa¢, aby zadne osoby nie zblizaly sie do obszaru roboczego automatu, oraz aby w tym obszarze nie znajdowaly sie zadne przedmioty.

A BHUMAHME! NMpoBepbTe, 4TO6bI 3HAUEHMNE CWIIbl UMMNYNbCA, U3MEPEHHOEe B TOUYKAX, NpefyCcMOoTPeHHbIX cTaHgapTom EN12445, 6bino
MeHbLUe npefycMoTpeHHoro ctaHpaapTom EN 12453.

BHumaHue!! Ha stane 3afaHnAa aBTOoMaTM4yecknx HacTpoek GpyHKUMA OoGHapyKeHUA NPenATCTBUI He BK/IOYEHa, MO3TOMY MOHTa)XXKHUK AOJKEH
KOHTPONMPOBaTh ABMKEHNE aBTOMaTN4YeCKOI YCTAaHOBKI 1 He A0NYCKaTb NPUGAMKeHNA K Hell LN HaXoXAeHUA B pajunyce ee felicTBUA llofell U npeMeToB.

A Podle normy EN 12445, je mensi, nez je uvedeno v normé EN 12453.

Pozor!! Béhem automatického nastaveni neni funkce zjistovani prekazek aktivni, instalatér tedy musi kontrolovat pohyb automatického systému
a zabranit osobam nebo vécem pfiblizit se nebo prodlévat v akénim radiu automatického systému.
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Fuse,

Fusible,

Schmelzsicherung,
Zekering
Bezpiecznik,
MpepoxpaHuTens,
Pojistka:

1,6 AT

Power ON LED,

Voyant LED présence d'alimentation,
Led Vorhandensein Stromversorgung
Led Aanwezigheid voeding
Kontrolka zasilania

CseTofunop Hannuma nTaHna
Kontrolka LED pfitomnosti napéti

Display plus programming keys,
Afficheur et touches de programmation,
Display und Programmierungstasten,
Display meerdere toetsen programmeur.
Wyswietlacz + przyciski programowania,
[lvcnnelt + KnaBuwM NPOrpamMmMmpPOBaHKA,
Displej + programovaci tlacitka

Palmtop programmer connector,
Connecteur programmateur de poche,
Steckverbinder Palmton-Proarammierer,
Connector programmeerbare palmtop.
tacznik programatora cyfrowego,
Pa3bem nopTaTBHOrO Mporpammatopa,
Konektor ru¢niho programétoru

Courtesy lamp,

Lampe de courtoisie,
Hilfsbeleuchtung,

Luz interior, Waaklicht,
Qswietlenie wnetrza,
JTamnouka ocBelenns,
Prodleva zhasnuti

Optional board connector,
Connecteur carte facultative,
Steckverbinder Zusatzkarte,
Connector optionele kaart.

tacznik karty opcjonalnej,
JlononHuTenbHbI pasbem nnatbl,
Konektor doplrikové ptidavné karty
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SAFE1 SAFE2

(1PHOT / 1 PHOT OP/ 1 PHOT CL) (1PHOT / 1 PHOT OP/ 1 PHOT CL)

0,2,4

TEST OFF

SAFE2

(1 PHOT /1 PHOT OP/ 1 PHOT (1 PHOT /1 PHOT OP/ 1 PHOT CL)

[+3JeSAYT|
FRISAT

TEST ON
SAFE1=1,3,5

TEST OFF
SAFE1=6,9,12

=]

6,9,12

SAFE2

50|51|52

-AvT
+AVT

TEST ON
SAFE1=7,10,13

5
i
=

+AVT

SAFE2=7,10,13

TEST ON
=811,1416

SAFE1

77 SAFETY EDGE SAFETY EDGE
70

8,2Kohm 5%
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ENGLISH

Terminal Definition Description
20 [{\EUDXC%NZQ\VCF}((),‘\""(E)') FLASHING LIGHT output .
21 (MAX 1A) The contact remains closed during the movement of the leaves.
X
2 26 AUX 3 - FREE AUX 3 configurable output - Default setting MONOSTABLE RADIO CHANNEL
CONTACT (N.O) Output MONOSTABLE RADIO CHANNEL/ SCA GATE OPEN LIGHT/ COURTESY LIGHT command/ ZONE LIGHT command/
27 MAX. 24V 1A) STAIRLIGHT/ GATE OPEN ALARM/FLASHINGLIGHT/SOLENOID LATCH/ MAGNETIC LOCK/MAINTENANCE/ FLASHING LIGHT
( 24V1A) AND MAINTENANCE / GATE CLOSED STATUS / BISTABLE RADIO CHANNEL / TIMED RADIO CHANNEL / GATE OPEN STATUS
] 50 24V- .
% :';-’ = 51 2T Accessories power supply output.
283 % 52 24 Vsafet Tested safety device power supply output (photocell transmitter).
< Output active only during operating cycle.
M 60 Common IC 1 and IC 2 inputs common
'g Configurable command input T (N.O.) - Default START E.
< 61 IC1 START E/ START | / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
£ Refer to the “Command input configuration” table
g Configurable command input 2 (N:O.) - Default P
v} 62 IC2 STARTE/ STARTI/OPEN/CLOSE/PED/TIMER/TIMER PED
Refer to the “Command input configuration”table
70 Common STOP, SAFE 1 and SAFE 2 inputs common
" 71 STOP The command stops movement. (N.C.)
] If not used, leave jumper inserted
'S Configurable safety |w3ut 1 (N.C.) - Default BAR.
% 72 SAFE 1 PHOT/ PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BARTEST / BAR 8K2 / BAR OP / BAR
> OPTEST /BAR 8K2 OP/ BAR CL / BAR CLTEST / BAR 8K2 CL /STOP 8K2
k] Refer to the “Safety input configuration” table
= Configurable safefe( [Ia_ut 2 ﬁ:N'C'-?-' Default PHOT,
wv 73 SAFE 2 E/—H\(R)EL"IJ'ES(%'TTEST/ OP /PHOT OPTEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR/ BARTEST / BAR OP / BAR OP TEST/ BARCL/
Refer to the “Safety input configuration”table
FRANCAIS
Borne Définition Description
20 A Nt Tas | Sortie pour CLIGNOTANT.
21 (NO) (1 AMAX) Le contact reste fermé pendant le mouvement des vantaux.
= 26 Sortie configurable AUX3 — Défaut Sortie 2eme CANAL RADIO.
< AUX 3 - CONTACT | CANAL RADIO MONOSTABLE/ VOYANT PORTAIL OUVERT SCA/ Commande LUMIERE COURTOISIE/ Commande LUMIERE
LIBRE (N.O.) ZONE/ LUMIERE ESCALIERS/ ALARME PORTAIL OUVERT/ CLIGNOTANT/ SERRURE ELECTRIQUE A DECLIC/ SERRURE ELECTRI-
27 (Max 24V 1A) QUE A AIMANT/ENTRETIEN/CLIGNOTANT ET ENTRETIEN / ANTIEFFRACTION/ ETAT PORTAIL FERME'/CANAL RADIO BISTABLE/
CANAL RADIQO TEMPORISE/ ETAT PORTAIL QUVERT
s o« 50 24V- L . .
_% . % 51 S4V+ Sortie alimentation accessoires.
é s § 57 24 Vsafet Sortie alimentation des dispositifs de sécurité vérifiés (émetteur photocellules)
= 8 Sortie active uniquement pendant le cycle de manceuvre.
o 60 Commun Commun entrées IC 1 etIC2
° Entrée de commande configurable T (N.O.) - Défaut START E.
s 61 IC1 START E / START | / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
£ Consulter le tableau “Configuration des entrées de commande”.
£ Entrée de commande conﬁaurable 2 (N. O? Défaut PED.
S 62 IC2 STARTE/STARTI/OPEN/ OSE / PED /TIMER / TIMER PED
Consulter le tabl de
70 Commun Commun entrées STOP, SAFE 1 et SAFE 2
71 STOP La commande interrompt la manceuvre. (N.F.)
Sivous ne l'utilisez pas, laissez Ia barrette en nlarp
9 Entrée de secur te con%%urabl (SN F},
= 72 SAFE 1 PHOT /P OP_/PHOT TEST/PHOT CL/PHOT C T/BAR/BARTEST/BAR 8K2/BAROP/BAR
= OPTEST/BAR 8K2 OP/BARCL /BAR CLTEST / BAR 8K2 CL /STO
S Consulter le tableau “Configuration des entrées de securlte
a3 Entrée de sécurité configurable 2 (N.C.) - Défaut PHO
PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST/BAR/BARTEST/BAROP/BAROPTEST/ BARCL/
73 SAFE2 BAR CLTEST
Consulter le tableau “Configuration des entrées de sécurité”.
DEUTSCH
Klemme Definition Beschreibung
20 BLINKEND -
GESPEISTER BLINKENDER Ausgang.
21 KONTAKT 24V | Der Kontakt bleibt wahrend der Bewegung der Turfligel geschlossen.
x (N.O.) (1A MAX)
2 Konfigurierbarer Ausgang AUX 3 - Default Ausgang 2. FUNKKANAL.
26 AUX 3 - FREIER | 2. FUNKKANAL/ KONTROLLLEUCHTE TOR OFFEN SCA/ Steuerung INNENLEUCHTE/ Steuerunlg BEREICHSLICHT/
KONTAKT (N.O.) | TREPPENLEUCHTE / ALARM TOR OFFEN/ BLINKEND/ ELEKTRO-VERSCHLUSS MIT EINRASTEN/ ELEKTRO-VERSCHLUSS
27 (Max 24V 1A) MIT MAGNET / WARTUNG / BLINKEND / WARTUNG / EINBRUCHSSCHUTZ / STATUS TOR GESCHLOSSEN / BISTABILER
FUNKKANAL / ZEITGESTEUERTER FUNKKANAL / STATUSTOR OFFEN
£ 4 % g? 22:\\//+ Ausgang Stromversorgung Zubehor.
238
s> Stromversorgungsausgang flr geprifte Sicherheitsvorrichtungen (Fotozellensender).
“ "R >2 24 Vsafe+ Ausgana nurwahrend des Manoverzvklus akfiv.
60 Sammel Sammeleingange IC 1 und IC 2
o Konfigurierbarer Steuereingang 1 (N.O.) - Default START E.
= 61 IC1 START E / START | / OFFEN / GESCHLOSSEN / PED / TIMER / TIMER PED
g Siehe Tabelle “Konfiguratjon der Steuereingange”.
3 Konfigurierbarer Steuereingang 2 (N.O.) - Default PED.
62 IC2 START E / START | / OFFEN / GESCHLOSSEN / PED / TIMER / TIMER PED
Siehe Tabelle “Konfiguration der Steuereingdnge”.
70 Sammel Sammeleingénge STOP, SAFE 1 und SAFE 2
7 STOP Der Befehl unterbricht das Manéver. (N.C.)
- Wenn nicht verwendet, die Uberbriickung eineeﬁ;h? tet lassen.
= Konfigurierbarer Sicherheitseingang 1 (N.C.) - Default BAR.
< 7 SAFE 1 PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CL TEST / BAR / BARTEST / BAR 8K2 / BAR OP /
e BAR OP TEST / BAR 8K2 OP/ BAR CL / BAR CLTEST / BAR 8K2 CL /STOP 8K2
v Siehe Tabelle “Konfiguration der Slcherheltselnaanae
w Konfigurierbarer Sicherheitseingang 2 (N.C.) - Default PHOT.
73 SAFE 2 PHOT/ PHOT TEST / PHOT OP / PHO PTEST/PHOT CL/PHOT CLTEST/BAR/BARTEST /BAR OP / BAR OP TEST / BAR
CL/BARCLTEST
Siehe Tabelle “Konfiguration der Sicherheitseinadnage”,

10-ARGO BT A 20-35

D814081 03A79_01



NEDERLANDS

D814081 03A79_01

Klem Definitie Beschrijving
20 KNIPPERLICHT - .
CONTACT GEVOED | Uitgang KNIPPERLICHT.
21 .0. et contact blijft gesloten tijdens de beweging van de vleugels.
24V$\'/|\IA?(% (1A H blijf | ijdens de b i de vl |
X
2 26 Configureerbare AUX 3 - Standaard Uitgang 2° RADIOKANAAL.
AUX 3 - VRIJ CON- | 2° RADIOKANAAL/ CONTROLELAMP POORT GEOPEND SCA/ Bediening VERLICHTING/ Bediening LICHT ZONE/
TACT (N.O.) LICHT TRAPPEN/ ALARM POORT GEOPEND/ KNIPPERLICHT/ ELEKTRISCH SNAPSLOT/ ELEKTRISCH MAGNEETSLOT /
27 (Max 24V 1A) ONDERHOUD/ KNIPPERLICHT/ ONDERHOUD /INBRAAKBEVEILIGING/ STATUS POORT GESLOTEN/ BISTABIEL RADIO-
KANAAL/ RADIOKANAAL MET TIMER/ STATUS POORT GEOPEND
| 50 24V- . .
> wn w
E g % 2! 24 B::j::j\;[cc:ee(\j/;zr\?::re;ic\’/l::;eerde veiligheidsvoorzieningen (zender fotocellen).
Faga
=< 52 24 Vsafe+ Uitgange gingscyclus
c 60 Gemeenschappelijk | Gemeenschappelijk ingangen IC 1 en IC 2
o Configureerbare ingang bediening 1 (N.O.) - Standaard START E.
£ 61 IC1 START E/ START | / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
5 Zie de tabel “Configuratie ingangen bediening’”.
5 Configureerbare ingang bediening 2 (N.O.) - Standaard PED.
- 62 IC2 START E/ START | / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
Zie de tabel “Configuratie ingangen bedjening”.
70 Gemeenschappelijk | Gemeenschappelijk ingangen STOP, SAFE 1 en SAFE 2
71 STOP Het commando onderbreekt de beweging. (N.C.)
5 Laat de brug verbonden indien ze niet gebruikt wordt
o Configureerbare in an%veﬂ heid 1 (N.C) - Standaard BAR.
= 72 SAFE 1 PHOT/ PHOT TEST /PHOT OP TEST/ PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BARTEST / BAR 8K2 / BAROP /
=2 BAR OP TEST / BAR 8K2 OP/ BAR CL / BAR CLTEST / BAR 8K2 CL /STOP 8K2
i Zie de tabel “Configuratie ingangen veiligheid”.
3 Configureerbare i |n8 veiligheid 2 (N.C.) - Standaard PHOT.
) 73 SAFE 2 EIEI?EAEELO_EI'SEST/ HOT OP /PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BARTEST / BAR OP / BAR OP TEST / BAR
Zie de tabel “Configuratie ingangen veiligheid".
POLSKI
Zacisk Nazwa Opis
50 CAMPA MIGAJACA
- STYK ZASILANY | Wyjscie LAMPY MIGAJACEJ
21 24V (N.O.) Styk pozostaje zamkniety podczas ruchu skrzydet.
X (1A MAKS.)
2 26 W Scie konfigurowalne AUX 3 - Default W V\)RSCie 2. KANAL RADIA. |
AUX 3 - STYK ANALRADIA/ KONTROLKA BRAMA OTWARTA SCA/ Sterowanie SWIATLEM ZEWNETRZNYM/ Sterowanie SWIATLEM
27 WOLNY (N.O.) STREFY/ SWIATLEM SCHODOW/ ALARM DRZWI BRAMY OTWARTEJ/ MIGAJACY/ ELEKTROZAMEK ZATRZASKOWY/
(Maks. 24V 1A) | ELEKTROZAMEKMAGNETYCZNY/KONSERWACJA/MIGAJACY/KONSERWACJA/PRZECIWWEAMANIOWY/STAN BRAMY
ZAMKNIETE)/ KANAEY RADIA BISTABILNY / KANAE RADIA CZASOWY/ STAN BRAMY OTWARTEJ
E: é © g? 2221\\//+ Wyjscie zasilania akcesoriow.
e i‘ ] 50 24 Vsafet Wyjscie zasilania dla zweryfikowanych urzadzen bezpieczenstwa (nadajnik fotokomorek).
Wyiscie aktvwne tvlko podczas wykonvwania cvklu
&4 60 Wspolny Wspolny wejs¢ IC 1i1C2
%y Wejscie sterowania konfigurowalne 1 (N.O.) - Default START E.
=¥ 61 IC1 STARTE/STARTI/OPEN/CLOSE/PED/TIMER/TIMER PED
3 ‘;: Qdnijes¢ sie do tabeli Konfiguracja wejs¢ sterowania”.
>0 Wejscie sterowania konfigurowalne 2 (N.O.) - Default PED.
E = 62 IC2 STARTE/ START | / OPEN / CLOSE / PED / TIMER /TIMER PED
Qdnij pia”
70 Wspdlny Wspdlny wejs¢ STOP, SAFE 1i SAFE 2
71 STOP Polecenie przerywa manewr. (N.Z.)
q, Jesli nie jest uzywane, zostawi¢ mostek zatozony.
as Wegae beoq_leczenstwa konfigurowalne 1 gN Z. E} Defa ult
N'c 72 SAFE 1 /PH TOP PHOT OP TEST / / TCLTEST/BAR/BARTEST/BAR 8K2/BAROP /BAR OP
29 TEST/BAR 8K2 OP/B RC1L1 BAR CLTEST/BAR 8K2 CL/ TOP 8K2
T O QOdnjesc sie do tabeli quracja wejs¢ bezpieczenstwa”.
N ejscie bezpieczenstwa konfigurowalne efault
W b twa konfi Ine 2 (N.Z.) - Default PHOT.
73 SAFE 2 PHOT / PHOT TEST / PHOT OP/ PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CL TEST / BAR / BAR TEST / BAR OP / BAR OP TEST /
BAR CL/BAR CLTEST
Odnies¢ sie do tabeliKonfiguracja weis¢ bezpjeczenstwa
PYCCKU
Knemma DyHKUNA HanmeHoBaHue
20 MUTAIOLLIAV -
KOHTAKT MoA4 BbIxog nTaHMA BCMOM. yCTPONCTB
21 HAMPAKEHWNEM 24 | KoHTaKT ocTaeTcA 3aMKHYT BO BPeMA ABUXKEHUSA CTBOPOK.
(H.P) (HE BONEE 1 A)
= KoH ﬁ/BM %eMbII/I BbIxof BCTTOMOT'.3 - Tlo ymonuaHuio Bbixog 2°KAHAJT PAONO.
< 26 BCMOMOT. 3 - 2°KAHA AE O/ IHONKATOPHASA TAMIOYKA OTKPbITbIX BOPOT SCA/ Komarga [OACBETKI/ Komarga OCBELLEHIA
CBOBOAHbIN 3OHbI/ OCBELLEHVANECTHWL,/ ABAPUHBI CUTHAT OTKPbITbIX BOPOT/ MUTAIOLLLAA TAMIMOYKA/ IJIEKTPO3AMOK
KOHTAKT (H.P) C 3ALLENKOW / MATHUTHbIW SNEKTPO3AMOK/ TEXOBC/TYKUBAHWE/ MUATAIOLLAA TAMIMOYKA/ TEXOBCIYKUBAHWE /
27 (Makc. 24B 1A) MPOTVBOB3/TIOMHAS CVICTEMA/CTATYC 3AKPBITBIX BOPOT/ KAHAJTPAZVIO C ABYMAYCTOMYMBBIMU IOJIOKEHUAMM
/KAHAJ PAVO C TAUMEPOM / CTATYC OTKPhIThIX BOPOT
4 50 24V- . - .
B . .
E' sk 51 Sav+ Saida de alimentacao dos acessorios.
B
EEQ .
Soa BbIxoaHas MOLHOCTb NPOBEPEHHBIX YCTPOMNCTB 6e30MacHOCTY (MepeaaTunk GoTOIEMEHTOB).
= \; 32 24 B Geson. + BbixoA akTMBEH TONbKO BO BPEMA LKA MaHEBPUPOBAHNA.
_ 60 O6wwmin 06w Bxoabl IC1nlIC2
E Bxog koHouryprpyemon komaHgpl 1 (H.P.) - Mo ymonyaHuto START E.
z 61 IC1 ETARTE/STARTI OPEN / CLOSE / PED / TIMER/ TIMER PED
M.T
§ Bxop koHOUryprpyemon komaHgpl 2 (H.P.) - o ymonyaHuto PED.
X 62 IC2 STARTE/ TA T 1/ OPEN / CLOSE / PED / TIMER/ TIMER PED
neHua”,
< 70 o6wwmin O6u.|. curHan Bxonos STOP, SAFE 1 n SAFE 2
= 71 STOP KomaHaa npepbiBaeT BbinosiHeHue. (H.3.)
0 Ecnun He ncnonb3yetcs, ocTaBbTe NepemblYKy.
s s eMblll BXOJ 6€30MacHOCT 0 YMOJTYaHIo
Ki gﬁ []3_y 6 1(H3,)-M BAR.
= 72 SAFE 1 PHO OT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BARTEST / BAR 8K2 / BAR OP / BAR
& OP TEST/ BAR 8K2 OP/ BAR CL/BAR CLTEST/BAR 8K2 CL /STOP 8K2
° UrypaLms BXoJ0B e30|‘|aCHOCTI/I
¢
5 Komlf_mrgﬁ eMbl I Bx%ﬁesonamocm 2(H3.)-N1 I/I PH
Q PHOT / d EST/ PHOT OP / PHOT OP TEST / PHO C / OTC TEST/ BAR/BARTEST /BAR OP / BAR OP TEST
c 73 SAFE 2 / BARCL/BAR

Cm.Tabnuuy KOH(bVII‘VDaLlI/Iﬂ BX0Z10B 6e30macHoCTI”.
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CESTINA

Svorka Popis POPIS
20 NN ZZHEAOC) BLIKAJICT vystup.
21 IAMAX) Kontakt zlistane sepnuty béhem pohybu brany.
w 26 Konfigurovatelny vystup AUX 3 — defaultni nastaveni vystupu 2. KANALU RADIA. j j j
= AUX 3 — VOLNY KON- | 2 KANAL RADIA/KONTROLKA OTEVRENYCHVRAT SCA/OvladaniDISKRETNIHO OSVETLENI/OvladaniZONOVEHO
TAKT (N.O) OSVETLENI / OSVETLENI SCHODU / VYSTRAZNE UPOZORNENI NA OTEVRENA VRATA / BLIKAJICI / IMPULZNI
27 (Max. 24V 1 A) ELEKTRICKE ZAMYKANI/ ELEKTROMAGNETICKE ZAMYKANI/BLIKAJIC/ UDRZBA/SYSTEM PROTINEOPRAVNENYM
: ZASAHUM / STAV ZAVRENYCH VRAT / RADIOVY KANAL S BISTABILNIM REZIMEM / RADIOVY KANAL S REZIMEM
CASOVANI/ STAV OTEVRENYCH VRAT
~¢T;"§ - g? 222\\//+ Vystup napajeni pfislusenstvi.
%;E e 57 24 Vsafet Viystup napajeni pro ovérena bezpecnostni zafizeni (vysila¢ fotobunék).
Za Vystup je aktivni pouze béhem manévrovani.
60 Vseobecny Vseobecny vstupy IC1alC2
9 Konfigurovatelny ovladaci vstup 1 (N.O.) — defaultni START E.
ey 61 IC1 START E / START | / OPEN (otevfeni) / CLOSE (zavieni) / PED / TIMER (¢asovac) / TIMER PED
8 Seznamle_sg_ilLa.bullfoéL.Kgnﬁ_guLa_ce_oxLédacich vstupQ”,
> Konfigurovatelny ovladaci vstup 2 (N.O.) — defaultni PED.
° 62 IC2 START E / START I/ OPEN (otevieni) / CLOSE (zavieni) / PED / TIMER (¢asovac) / TIMER PED
Sezn adacich vstupa”,
70 Vseobecny Véeobegm'( vstupy STQP, SAFE 1 a SAFE 2
_ 71 STOP (P)(;/Iadac prerusi manévr. (N.C.) o
s Konfigurovatelny bezpecnostni vstup 1°(N.C.) - defaultni BAR.
S 72 SAFE 1 PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BARTEST / BAR 8K2 / BAR OP /
= BAR OP TEST / BAR 8K2 OP / BAR CL / BAR CLTEST / BAR 8K2 CL / STOP 8K2
2 Seznamte se s tabulkou j(onﬁayra_gehezﬁ_e_éngﬂm’_ch_md,é_d_a_cich vstup(”.
G Konfigurovatelny bezpec¢nostni vstup 2 (N.C.) - defaultni PHOT.
R 73 SAFE 2 PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BARTEST / BAR OP / BAR OP TEST / BAR
CL/BARCLTEST
Seznamte se s tabulkou Konfigurace bezpednostnich ovlddacich vstupd®
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@ START-UP - MISE EN SERVICE - INBETRIEBNAHME - INBEDRIJFSTELLING- URUCHAMIANIE-BBOJ, B 9KCIUTYATALIUIO - OEZH XZE AEITOYPTIA

v

0 3

ARGO BT A20-35-13



WARNING!! Check that the force of impact measured at the points provided for by standard EN 12445 is lower than the value laid
down by standard EN 12453.
Warning!! While the autoset function is running, the obstacle detection function is not active. Consequently, the installer must momtor
the automated system’s movements and keep people and property out of range of the automated system.

ATTENTION !! Vérifiez si la valeur de la force de choc mesurée dans les points prévus par la norme EN12445 est inférieure a celle
indiquée dans la norme EN 12453.

Attention !! Pendant I'autoréglage la fonction de détection des obstacles n’étant pas active le monteur doit contréler le mouvement de
I'automatisation etempécherquedes personnesoudeschosesnes’approchentounestationnentdanslerayond’actiondel’automatisation.

A ACHTUNG!! Stellen Sie sicher, dass der Wert der Kraft, gemessen an den gemafl Norm EN12445 vorgesehenen Punkten, kleiner als
der in der Norm EN 12453 angegeben ist.

Achtung!! Wahrend der Auto-Einstellung ist die Funktion Hinderniserfassung nicht aktiv; der Monteur muss die Bewegung der Automa-
tisierung liberwachen und verhindern, dass Personen oder Sachen in den Bewegungsbereich der Automatisierung gelangen.

A ota onpeia Ta omoia opilel o mpotumo EN12445, sival KatwTePN anmd TNV Tip mou mpoPAénel o mpotumo EN 12453,
Mpocoyxn!! Kata tn Sidpkela tng autoppuduiong n Asirtovpyia avixveuong epmodiwv dev givar evepyn. O eyKATacTATNG MPETIEL VA
€AEYXEL TNV KIVION TOU QUTOHATIGHOU KO VO MV EMTPEMEL G€ KAVEVAV VA TTANCIACEL I va OTAOE( EVTOG TG aKTivag §pacng tov pnxaviopou.

UWAGA!! Sprawdzi¢, czy wartos¢ sity uderzenia zmierzona w miejscach przewidzianych w normie EN12445 jest mniejsza nizpodano w normie
EN 12453.
Uwagal!! Podczas automatycznego ustawiania funkcja wykrywania przeszkéd jest nieaktywna; instalator powinien kontrolowa¢ ruch
automatu i pilnowag, aby zadne osoby nie zblizaly sie do obszaru roboczego automatu, oraz aby w tym obszarze nie znajdowaty sie
zadne przedmioty.

BHUMAHME! MpoBepbTe, 4uTO6bI 3HaUEHME CUNbI UMNYJIbCa, U3MEepPeHHOoe B TOUKaXx, NpefycMoTpeHHbIX ctTaHfaapTom EN12445, 6bino
MeHblue npefycmoTpeHHoro ctaHaaptom EN 12453.
BHumaHwme!! Ha sTane 3apaHua aBToMaTn4eCcKnXx HacTpoek GyHKUMA 06GHapy»KeHNA NPenATCTBUI He BK/IOYEeHa, MO3TOMY MOHTaKHUK
AOMKEH KOHTPONMPOBaTb ABIKEHNE aBTOMaTNYeCcKol YCTaHOBKIM 1 He AonyckaTb NPUOGAMKEHNA K Hell NN HaXoXAeHuA B paanyce ee
AencTBuA Nnoaeli  NnpeAmMeToB.

Podle normy EN 12445, je mensi, nez je uvedeno v normé EN 12453 .
Pozor!! Béhem automatického nastaveni neni funkce zjistovani prekazek aktivni, instalatér tedy musi kontrolovat pohyb automa-
tického systému a zabranit osobam nebo vécem priblizZit se nebo prodlévat v akénim radiu automatického systému.
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MANUAL TRANSMITTER PROGRAMMING -PROGRAMMATION MANUELLE EMETTEURS-MANUELLE SENDERPROGRAMMIERUNG-HANDMATIGE PRO-
GRAMMERING ZENDERS - RECZNE PROGRAMOWANIE NADAJNIKOW - NPOrPAMMWUPOBAHUE PYYHOIO JATHNKA - RUCNI PROGRAMOVANI VYSILACU

- A s S | ,
i~ \\ - 4 N _ Y STOP
2s : NEf ello” “ol, i o, i:\a/: > - ok @Xi"’
T M /N 2 e 5 O DPRrE 1AL oPEn inf
R 3 ¥ L7/ ) aliuPRrE IELL
E L FFAlUnD
*DEFAULT

REMOTE TRANSMITTER PROGRAMMING - PROGRAMMATION EMETTEURS A DISTANCE FERN-PROGRAMMIERUNG DER SENDER -
PROGRAMMERING ZENDERS OP AFSTAND - ZDALNE PROGRAMOWANIE NADAJNIKOW-AUCTAHUWOHHOE NMPOrPAMMUPOBAHUE
OATYMKOB-VZDALENE PROGRAMOVANI VYSILACU

transmitter to be memorized
Emetteur a mémoriser
Reeds opgeslagen zender
Zender die opgeslagen moet worden

transmitter already memorized
émetteur déja mémorisé
Sender bereits gespeichert

Sender zu speichern
Nadajnik zaprogramowany
[laTumK y>xe eCTb B MamATH

Vysilac jejiz ulozeny v paméti

¢

2105

Nadajnik do programowania
[laTumK ans coxpaHeHus B NamsaTm
Je nutné ulozit vysila¢ do paméti

& S
7

%

7 |
/ 1

@,’

2105

®

5s

Pri

Cancellation in progress

Annulation en cours
Loschen lduft
Léschen durchgefiihrt
Kasowanie w toku
Mpet ynanenune
Probiha mazani

TRANSMITTERS CANCELLATION -ANNULATION DES EMETTEURS-LOSCHEN DER SENDER - WISSEN ZENDERS -
ANNULATION DES EMETTEURS-LOSCHEN DER SENDER - ELIMINACION TRANSMISORES

Cancellation completed
Annulation effectuée
Wissen bezig

Wissen uitgevoerd
Kasowanie wykonane
YpaneHue BbINMOHEHO
Mazani dokon¢eno

VENI TOVARNIHO NASTAVENI

RESTORING FACTORY SETTINGS-RETABLISSEMENT DES CONFIGURATIONS D’USINE-WIDERHERSTELLUNG DER WERKSEINSTELLUNG-DE
FABRIEKSINSTELLINGEN HERSTELLEN-RESETOWANIE DO USTAWIEN FABRYCZNYCH - BOCCTAHOBJIEHME 3ABOACKUX HACTPOEK -OBNO-
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ACCESS MENUS Fig. 2
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+/-

+/-
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See PARAMETERS MENU

See LOGIC MENU

*** Password entry.

Request with Protection Level

logicsetto1,2,3,4

LEGENDA

Confirm/Switch on display OK

Scrollup +
Scroll down —

g888

g888

Exit Menu +

See RADIO MENU

- g+ ;- v s> ) vamn
,

> 25sec

» Opening command
anual transmitter programming as start (FIG. I)

- g+ +-+—+:% Vorai i

- g » ;- v s> ;v
,

O + Closure command
. 2|2 sec Manual transmitter programming as 2nd radio chan-
nel (FIG.

)

[ - EzE)

If cancelled
If not present
If clone, it s disabled j

- > 5 sec Cancellation of remote controls (FIG.K)

+/

i i
N\ { di5 |

<
[ -ASd -+ [o<]+ @2Fd» [o<]» -»j
N

« Access menu
« > 5 sec end stop adjustment menu + autoset (FIG. G)

—v-—]

< +T

[ 7]

phases8-->13 | —[ 4
T
L +T

G
"G

¢
Al

[ .7]

Control unit
software version

ESEAEH o - g = » B

+

No total manoeuvres(in hundreds)
[+ S
EYA

No radio controldevices memorised
+

StrE START E external start input activated
Skr i START linternal start input activated
oPEn OPEN input activated
cl CLOSE input activated
PEd PED pedestrian input activated
£ NE TIMER input activated
StoP STOP input activated
Phot PHOT photocell input activated
PhoP PHOT OP opening photocell input activated
Phct PHOT CL closing photocell input activated
bAr BAR safety edge input activated
bArc Activation of edge input in BARC closure
bAra Activation of edge input in BARO opening
Sbc SWC motor closing limit switch input activated
SLo SWO motor opening limit switch input activated
Sk Restoring of factory settings in progress
Theboardisstanding by to performacomplete opening-
SEE closing cycle uninterrupted by intermediate stops in
order to acquire the torque required for movement.
WARNING! Obstacle detection not active
At the end of an opening or closing manoeuvre the use
ofthermalresources utilised by the motor to performthe
th33 movement gets signalled (03 means 3%). Uponreaching
100%, the thermal protection is triggered, impeding the
movement until the motor is cooled.
Er Photocell test failed Check photocell connection and/or logic settings
Er0C Safety edge test failed Checksafety edge connectionand/orlogicsettings
. . Check photocell connection and/or parameter/
Erd3 Opening photocell test failed logic se’:ting ! p
. . Check photocell connection and/or parameter/
ErO4 Closing photocell test failed logic setting
. Check safety edge connection and/or parameter/
Er0R 8k2 safety edge test failed logic settings
- Check connections to motor
Er H* Board hardware test error - Hardware problems with board (contact techni-
cal assistance)
Er 3H* Reverse due to obstacle - Amperostop Check for obstacles in path
B Thermal cutout Allow automated device to cool
ErTi-ErT Try switching the board off and back on again.
E" -H_E' 15 Internal system supervision control error. If the problem persists, contact the technical as-
o o sistance department.
Pressing OK the detected settings are confirmed.The
Er T Consistency error of the control unit’s parameters (Logics | bgard willkeep on working with the detected settings.
2 and Parameters) The board settings must be checked (Parame-
ters and Logics)
Pressing OK, the board will keep on working with
Er73 D-track parameter error D-track as a default.
An autoset is required

*H=0,1,..9ABCDEF
(PASSGERE} - [ox] — [0 — [T © |- [ — @050 — [21 * |- [o7] — [@509 — [T * |- [0} — {05200 — [T * |- [ — [B=E)
N )
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ENGLISH

TABLE “A” - PARAMETERS MENU - (PR-A}

Parameter min. | max. | Default | Personal Definition Description
Ech 0 180 40 Autor::;‘tiec[zllosing Waiting time before automatic closing.
EL IDhE 30 300 20 Lig;‘::'t‘gst;w;hotf[i?e Lighting time of the courtesy light [s] Activation time of the courtesy light on the board
olEPU Activation time of - ) . )
EnE 1 240 10 the timed output [s] Activation length of timed radio channel output in seconds
( ~ . Slow-downdistanceformotor(s)duringopening,givenasapercentageoftotaltravel. WARNING:Once
of.d {5k, 1 929 1 SIOVY down d'lstance the parameter has been edited, a complete uninterrupted opening-closing cycle is required.
SLol during opening [%] . SRS >
Lou WARNING: when the display reads “SET”, obstacle detection is not active.
Y gt . . Slow-downdistanceformotor(s)during closing, givenasapercentage of total travel. WARNING:Once
cé‘,'d ,",‘:'t 1 929 1 S(I’c:lv;li:o:ll:s(iirl‘sta[;c]e the parameter has been edited, a complete uninterrupted opening-closing cycle is required.
Lou 9 9171 | WARNING: when the display reads “SET’, obstacle detection is not active.
PRFE RL . . Partial opening distance as a percentage of total opening following activation of PED pedestrian
oPEn tnb 10 929 20 Partial opening [%] command.
Uk Prab | 1 99 99 rc?l:;'::rtnl’ble The output set as AUX=17 (see the AUX outﬁuts Configuration table) gets activated when the
ou rou i P i?\ height door exceeds the opening percentage set in this parameter (1% = door closed, 99% = door open).
Ue Praol 2 1 99 50 rc?ur:':r:"rtni'ble The output set as AUX=18 (see the AUX outﬁuts Configuration table) gets activated when the
o rou P i?\ height door exceeds the opening percentage set in this parameter (1% = door closed, 99% = door open).
Force exerted by leaf/leaves during opening. This is the percentage of force delivered, beyond
the force stored during the autoset cycle (and subsequently updated), before an obstacle alarm
. is generated.
oPFarcE 1 99 75 Lezf feo':ic: d[t:/n]ng The parameter is set automatically by the autoset function.
P gl WARNING: It affectsimpact force directly: make sure that current safety requirements
are met with the set value (¥). Install anti-crush safety devices where necessary (**).
Force exerted by leaf/leaves during closing. This is the percentage of force delivered, beyond the
force stored during the autoset cycle (and subsequently updated), before an obstacle alarm is
. generated.
cLSFarcE 1 99 10 Leacfkf;ni':e ?‘:/';img The parameter is set automatically by the autoset function.
9 WARNING: It affectsimpact force directly: make sure that current safety requirements
Aare met with the set value (*). Install anti-crush safety devices where necessary (**).
Disables obstacle/curb detection near the limit stop in closing
R 15 Reverse 0=nodisabling 200 = disabling Maximum
SPACE 0 200 o disabling space A ) ) )
= WARNING: It affects impact force directly: make sure that current safety requirements
are met with the set value (¥). Install anti-crush safety devices where necessary.
Percentage of maximum speed that can be reached by motor(s) during opening. WARNING: Once
oP SPEEd 25 929 99 Opening speed [%] | the parameter has been edited, acomplete uninterrupted opening-closing cycleis required.
WARNING: when the display reads "SET", obstacle detection is not active.
Percentage of maximum speed that can be reached by motor(s) during closing. WARNING: Once
cL SPEEd 25 99 35 Closing speed [%] |the parameter has been edited, acomplete uninterrupted opening-closing cycleisrequired.
WARNING: when the display reads "SET", obstacle detection is not active.
Programming num-
TR nkE- 0 250 0 l::: &fa?zte::;'::: Allows you to set a number of operations after which the need for maintenance will be reported
nAncE threshold on the AUX output configured as Maintenance or Flashing Light and Maintenance .
[in hundreds]

(*) In the European Union, apply standard EN 12453 for force limitations, and standard EN 12445 for measuring method.
(**) Impact forces can be reduced by using deformable edges.

TABLE “B” - LOGIC MENU - (Lol ic)

Cross
p e out i
Logic Definition | Default setting Optional extras
used
LR Automatic 0 Logic not enabled
Closing Time Switches automatic closing on
step-by-step mov.
Inputs configured as Start E, Start |, Ped oper- 3 STEP 4 STEP
ate with 4-step logic.
CLOSED OPENS
SEEP-bY-SELEP OPENS
Step-by-step 0 DURING CLOSING STOPS
NauEnAkE movement
OPEN CLOSES CLOSES
Inputs configured as Start E, Start |, Ped oper-
ate with 3-step logic. Pulse during closing DURING OPENING STOP + TCA STOP +TCA
reverses movement.
AFTER STOP OPENS OPENS
Logic not active
" Movement on - —
Sb Tou endsto| 3 Causes the movement to be reversed when it stops on the closing limit switch
P 1-10
(10 = Greater movement)
The flashing light comes on at the same time as the motor(s) start.
PrE-RLAFN Pre-alarm 0 — : ©
The flashing light comes on approx. 3 seconds before the motor(s) start.
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Cross
Logic Definition | Default seﬂ:f‘g Optional extras
used
0 Pulse operation.
Deadman mode.
Input 61 is configured as OPEN UP.
1 Input 62 is configured as CLOSE UP.
Operation continues as long as the OPEN UP or CLOSE UP keys are held down.
| efetyden
Emergency Deadman mode. Usually pulse operation.
If the board fails the safety device tests (photocell or safety edge, ErOx) 3 times in a row, Deadman mode is
[P Y Deadman 0 enabled which will stay active for T minute after the OPEN UP - CLOSE UP keys are released.
hoid-ta-rin 2 Input 61 is configured as OPEN UP.
Input 62 is configured as CLOSE UP.
WARNING: with the device set to Emergency Deadman mode, safety devices are not enabled.
Dead-man function during closing.
The input 61 is configured as OPEN UP.
3 The input 62 is configured as CLOSE UP.
Th?pening manoeuvre occurs automatically, the closing manoeuvre continues until the control button (CLOSE) is pressed.
WARNING: safety devices are not active during the opening.
bl oPE Block pulses du- 0 0 Pulse from inputs configured as Start E, Start |, Ped has effect during opening.
ElAsm ting opening 1 Pulse from inputs configured as Start E, Start |, Ped has no effect during opening.
oPEn in akbhEr | Openinother 0 0 Standard operating mode (See Fig.C1)
dirEck direction 1 Opens in other direction to standard operating mode (See Fig. C1)
0 Input configured as Phot (photocell).
Configuration
SAFE | of safety input 6 1 Input configured as Phot test (tested photocell).
! 5A7F§ 1. 2 Input configured as Phot op (photocell active during opening only).
3 Input configured as Phot op test (tested photocell active during opening only).
4 Input configured as Phot cl (photocell active during closing only).
5 Input configured as Phot cl test (tested photocell active during closing only).
6 Input configured as Bar, safety edge.
7 Input configured as Bar, tested safety edge.
8 Input configured as Bar 8k2. (Inactive on SAFE 2).
9 Input configured as Bar OP, safety edge withinversion active only while opening.If while closing, the movement stops.
Configuration 10 Ir:gs;r%oer:]ﬁtgsltjg;r:.as Bar OP TEST, safety edge tested with inversion active only while opening. If while closing, the
CAFE 2 of safety input 4
SAFE 2. 1 Input configured as Bar OP 8k2, safety edge with inversion active only while opening. If while closing, the movement
73 stops. (Inactive on SAFE 2).
12 Input configured as Bar CL, safety edge withinversion active only while closing. If while opening, the movement stops.
13 Input configured as Bar CL TEST, safety edge tested with inversion active only while closing. If while opening, the
movement stops.
14 Input configured as Bar CL 8k2, safety edge with inversion active only while closing. If while opening, the movement
stops. (Inactive on SAFE 2).
15 Not used
16 Input configured as STAR 8k2. (Inactive on SAFE 2).
0 Input configured as Start E.
Configuration 1 Input configured as Start |.
0 0 of command 2
ic inp116t1|C 1. 2 Input configured as Open.
3 Input configured as Close.
Configuration 4 Input configured as Ped.
e 2 oifnc:::Téazd 3 5 Input configured as Timer.
62 6 Input configured as Timer Pedestrian.
Cf urati 0 Radio control configured as START E.
ich oc aﬁn:t rgm_ 0 1 Radio control configured as Start |.
é 2 Radio control configured as Open.
Co ﬁgurat‘?n 3 Radio control configured as Close
2ch ra#lg c?\grr: ol 4 4 Radio control configured as Ped
commang 5 Radio control configured as STOP
Configuration 6 Not used
3 ch ragd nﬂgc andoel 9 7 Not used
com 3 8 Not used
9 Radio control configured as AUX3 **
C
Y ch onfﬁgurat’_'on 12 10 Radio control configured as EXPO1 **
c ra io ¢ anael 1 Radi M
com adio control configured as EXPO2
12 Radio control configured as COURTESY LIGHT
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Logic

Definition

Default

Cross
out
setting
used

Optional extras

AUH 3

Configura-
tion of AUX 3
output.
26-37

Qutput configured

Qutput configured as SCA (gate open light).

Output configured as Courtesy Light command.

ot usec

ot used

ot usec

ot used

ot used

(00 NOY 1 |h [WIN = (O

ot usec

Output configured as Maintenance

ot usec

ot used

ot used

Output configured as closed Gate Status

Output configured as Bistable Radio Channel
Output configured i i

Output configured as open Gate Status

Output configured as Output 1 PROGRAMMABLE IN HEIGHT

00 NI [WIN|= O

Output configured as Output 2 PROGRAMMABLE IN HEIGHT.

F IHEd codE

Fixed code

o

Receiver is configured for operation in rolling-code mode.
Fixed-Code Clones are not accepted.

Receiver is configured for operation in fixed-code mode.
Fixed-Code Clones are accepted.

ProtEck lon
LELEL

Setting the
protection level

A - The password is not required to access the programming menus

B - Enables wireless memorizing of transmitters.

Operations in this mode are carried out near the control panel and do not require access:

- Press in sequence the hidden key and normal key (T1-T2-T3-T4) of a transmitter that has already been memori-
zed in standard mode via the radio menu.

- Press within 10 sec. the hidden key and normal key (T1-T2-T3-T4) of a transmitter to be memorized.

The receiver exits programming mode after 10 sec.: you can use this time to enter other new transmitters by
repeating the previous step.

C - Enables wireless automatic addition of clones.

Enables clones generated with the universal programmer and programmed Replays to be added to the recei-
ver’s memory.

D - Enables wireless automatic addition of replays.

Enables programmed Replays to be added to the receiver’s memory.

E - The board’s parameters can be edited via the U-link network

A - You are prompted to enter the password to access the programming menus
The default password is 1234.
No change in behaviour of functions B - C - D - E from 0 logic setting

A - You are prompted to enter the password to access the programming menus

The default password is 1234.

B - Wireless memorizing of transmitters is disabled.

C - Wireless automatic addition of clones is disabled. No change in behaviour of functions D - E from 0 logic
setting

A - You are prompted to enter the password to access the programming menus
The default password is 1234,

B - Wireless memorizing of transmitters is disabled.

D - Wireless automatic addition of Replays is disabled.
No change in behaviour of functions C - E from 0 logic setting

A - You are prompted to enter the password to access the programming menus
The default password is 1234,
B - Wireless memorizing of transmitters is disabled.
C - Wireless automatic addition of clones is disabled.
D - Wireless automatic addition of Replays is disabled.
E - The option of editing the board’s parameters via the U-link network is disabled.
Transmitters are memorized only using the relevant Radio menu.
IMPOR'If'ANT: This high level of security stops unwanted clones from gaining access and also stops radio interfe-
rence, if any.

SEr (AL NadE

Serial mode
(Identifies how
board is con-
figured in a BFT
network
connection).

Standard SLAVE: board receives and communicates commands/diagnostics/etc.

Standard MASTER: board sends activation commands (START, OPEN, CLOSE, PED, STOP) to other boards.

RddrESS

Address

Identifies board address from 0 to 119 in a local BFT network connection.
(see U-LINK OPTIONAL MODULES section)

rEuErSobSE

Reversing
obstacle

During closure, after an obstacle is detected, the movement gets reversed for 2 seconds.
During opening, after an obstacle is detected, the manoeuvre gets interrupted and the automation is blocked.

Both while closing as well as opening, after an obstacle is detected, the movement gets reversed for 2 seconds.

After detecting an obstacle during closure, it re-opens completely.
After detecting an obstacle during opening, the manoeuvre gets'interrupted and blocks the automation.
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Cross
Logic Definition | Default se‘;ﬂf‘g Optional extras
used
0 Input configured as Start E command.
Input configured as Start | command.
2 Input configured as Open command.
3 Input configured as Close command.
4 Input configured as Ped command.
5 Input configured as Timer command.
6 Input configured as Timer Pedestrian command.
7 Input configured as Phot (photocell) safety.
Configuration 8 Input configured as Phot op safety (photocell active during opening only).
of EXPI1 input 9 Input configured as Phot cl safety (photocell active during closing only).
EHP I On Iipat cutput 2 10 Input configured as Bar safety (safety edge).
expansion pu g y y edg
b?:;d‘ 1 Input configured as safety Bar OP, safety edge with inversion active only while opening, if while closing the mo-
vement stops.
12 Input configured as safety Bar CL, safety edge with inversion active only while closing, if while opening the mo-
vement stops.
13 Input configured as Phot test safety, tested photocell.
14 Input configured as Phot op test safety, tested photocell active only while opening.
15 Input configured as Phot cl test safety, tested photocell active only while closing.
16 Input configured as Bar safety, tested safety edge.
17 Input configured as safety Bar OP test, safety edge with inversion active only while opening, if while closing the
movement stops.
18 Input configured as safety Bar CL test, safety edge with inversion active only while closing, if while opening the
movement stops.
0 Input configured as Start E command.
Configuration 1 Input configured as Start | command.
of EXPI2 input 2 Input configured as Open command.
EHP 12 on ie?(';gﬁ:ig:,pu‘ 3 3 Input configured as Close command.
board. 4 Input configured as Ped command.
1-3 5 Input configured as Timer command.
6 Input configured as Timer Pedestrian command.
0 Output configured as monostable Radio Channel.
1 Output configured as SCA (gate open light).
Configura- 2 Output configured as Courtesy Light command.
tion of EXPO2 3 Not used
output
EHPo | on input-output 13 4 Not used
exE::rs:’on 5 Not used
4-5 6 Not used
7 Not used
8 Not used
9 Output configured as Maintenance.
Configura- 10 Not used
tion of EXPO2 1 Not used
output
EHPa2 on input-output 16 12 Not used
exll)’:::"f" 13 Output configured as Gate Status
6-7 14 Output configured as Bistable Radio Channel
15 Output configured as timed Radio Channel
16 Output configured as open gate Status

(**) Active only if the output is configured as Monostable Radio Channel, Courtesy Light, Zone Light, Stair Light, Bistable Radio Channel or Timed Radio Channel.

AUX output configuration

Aux logic= 0 - MONOSTABLE RADIO CHANNEL output. q
e

Aux logic="1 - SCA GATE OPEN LIGHToutput

ng
=3 - COURTESY LIGHT command output.
Contact stays on for 90 seconds after the last operation

Aux logic= 3 - Not use

Aux logic= 4 — Not use

Aux logic=5 - Not use

Aux logic= 6 — Not use

Aux logic= 7 — Not used

Aux logic= 8 — Not used

Aux logic= 9 - MAINTENANCE output
Contact stays closed once the e

Aux logic= 10 - Not used

Aux Logic= 11 - Not used

Aux Logic= 12 - Not used

Aux logics= 13 - GATE STATUS output
ate is closed

 Contact stays closed while gate i
AUX logics= 14 - BISTABLE RADIO CHANNEL output d
te

AUX logics= 15 - TIMED RADI CHANNEL output
The contact remains closed for a programmable length of time when the radio channel is activated (output time)

in
Aux logic= 16 - GATE OPEN ALARM output.
| Contact stays closed when the gate is open

Logic Aux=17 - Output 1 PROGRAMMABLE IN HEIGHT.
The contact closes when the door exceeds the percentage opening set in parameter “Out Prog 1”

Logic Aux=18 - Output 2 PROGRAMMABLE IN HEIGHT.
The contact closes when the door exceeds the percentage opening set in parameter “Out Prog 2”

Command input configuration

IC logic= 0 - Input configured as Start E. Operation according to 5SEEP-b4-SEEP Tlaw. logic. External start for traffic light control.

IC logic= 1 - Input configured as Start I. Operation according to SEEP-b4-5EEP [lau. logic. Internal start for traffic light control.
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IC logic= 2 - Input configured as Open.
The command causes the leaves to open. If the input stays closed, the leaves stay open until the contact is opened. When the contact is open, the automated device closes following
the TCA time, where activated.

IC logic= 3 - Input configured as Closed.
The command causes the leaves to close.

IC logic= 4 - Input configured as Ped.
The command causes the leaf to open to the pedestrian (partial) opening position. Operation according to SEEP-b4-5EEP. logic

IC logic= 5 - Input configured as Timer. .
Operation same as open except closing is guaranteed even after a mains power outage.

IC logic= 6 - Input configured as Timer Ped.
The command causes the |eaf to open to the pedestrian (partial) opening position. If the input stays closed, the leaf stays open until the contact is opened. If the input stays closed and a Start E,

Start | or Open command is activated, a complete opening-closing cycle’is performed before returning to the pedestrian opening position. Closing is guaranteed even after a mains power outage.

Safety input configuration

SAFE logic= 0 - Input configured as Phot (photocel-l) non tested (¥) .
Enables connection of devices not equipped with supﬁlementary test contacts. When beam is broken, photocells are active during both opening and closing. When beam is broken
during closing, movement is reversed only once the photocell is cleared. If not used, leave jumper inserted.

SAFE logic= 1 - Input configured as Phot test (tested photocell).

Switches photocell testing'on at start of operation. When beam is broken, photocells are active during both opening and closing. When beam is broken during closing, movement is
reversed only once the photocell is cleared.

SAFE logic= 2 - Input configured as Phot op (photocell active during opening only) non tested (*).

Enables connection of devices not equipped with supplementary test contacts. In the event beam is broken, photocell operation is disabled during closing. During opening, stops
motion for as long as the photocell beam stays broken. If not used, leave jumper inserted.

SAFE logic= 3 - Input configured as Phot op test (tested photocell active during opening only.
Switches photocell testing'on at start of operation. In the event beam is broken, photocell operation is disabled during closing. During opening, stops motion for as long as the photocell beam stays broken.

SAFE logic= 4 - Input configured as Phot cl (photocell active during closing only) non tested g) .
Enables connection of devices not equipped with supplementary test contacts. In the event beam is broken, photocell operation is disabled during opening. During closing, move-
ment is reversed immediately. If not used, leave jumper inserted.

SAFE logic= 5 - Input configured as Phot cl test (tested photocell active during closing onlly‘ o . . . . . . .
Switches photocell testing'on at start of operation. In the event beam is broken, photfocell operation is disabled during opening. During closing, movement is reversed immediately.

SAFE logic= 6 - Input configured as Bar (safety edge) non tested ().
Enables connection of devices not equipped with supplementary test contacts. The command reverses movement for 2 sec.. If not used, leave jumper inserted.

SAFE logic=7 - Input configured as Bar (tested safety edge.
Switches safety edge testing on at start of operation. The command reverses movement for 2 sec.

SAFE logic= 8 - Input configured as Bar 8k2. Input for resistive edge 8K2.
The command reverses movement for 2 sec.

SAFE logic=9 Input configured as Bar op, safety edge with active inversion only while opening, if activated while closing, the automation stops (STOP) . . . .
Allows connecting devices not fitted with supplementary test contact. The operation while opening causes the movement to be reversed for 2 seconds, the operation while closing causes the
automation to stop. If not used, leave jumper inserted.

SAFE logic=10 Input conf(ljgured as Bar op test, safety edﬂ;e checked with active inversion only while opening, if activated while closing, the automation stops (STOP) . .

Activates testing safety edges when starting operation. The operation while opening causes the movement to be reversed for 2 seconds, the operation while closing causes the automation to stop.
SAFE logic=11 Inmjt configured as Bani18k2 op, 8k2 safeB/ edge with active inversioR only while operfin , if activated while closing, the automation stops (STOP)

The operation while opening causes the movement to be reversed for 2 seconds, the operation while closing causes the automation to stop.

SAFE logic=12 Input configured as Bar cl, safety edge with active inversion only while closing, if activated while opening, the aytomation stops (STOP).

Aﬁows onnectinpg devicersJ not Iftteé] wif(l_} ?up)yl)Fer%entar,y test cdontact. The operation W?ﬂlgclosing causes the gover%ent toLt)e reverseJ?gr seconds, the operation while opening
causes the automation to stop. If not used, leave jumper inserted.

SAFE logic=13 Ingn#t confi ure(?]as Bar c| test, safety ed[%e checked with_?ct"ve_inversion oR(Iay while closiné;bif activated while ogenin%, the autpmat(ﬁzp stops (STOP). .

Activates testing safety edges when starting operation. The operation while closing causes thé movement tobe reversedfor 2 seconds, the operation while opening causes the automation to stop.

%QFE logic=14 Iniwt configured as Bﬁr 8k2 cl, safety edge with active inversio oruy while c,Iosingmf activated while o&enin , the automation stops (STOP) .
e operation while closing causes the movement'to be reversed for 2 seconds, the operation while opening causes the automation to stop.

Logica SAFE= 15 - Non utilisé

Logica SAFE=16 - Input configured as STOP 8k2. The command interrupts the maneuver and blocks the automation.

(*) If “D” type devices are installed (as defined by EN12453), connect in unverified mode, foresee mandatory maintenance at least every six months.

Radio channel control configuration

CH logic= 0 - Control configured as Start E. Operation according to SEEP-b4-5EEP {law. logic. External start for traffic light control.

CH logic= 1 - Control configured as Start |. Operation according to SEEP-h4-5EEP [Taw. logic. Internal start for traffic light control.

CH logic= 2 - Control configured as Open.
The command causes the leaves to open.

CH logic= 3 - Control configured as Closed.
The command causes the leaves to close.

CH logic= 4 - Control configured as Ped.
The command causes the leaf to open to the pedestrian (partial) opening position. Operation according to SEEP-b5-5EEP. logic

Logica CH= 5- Control conﬁ?ured as STOP.
The command performs a STOP

CH logic= 6 - Control configured as AUXO0. (**)
The control activates the AUX0 output

CH logic=7 - Not used
CH logic= 8 - Not used

CH logic=9 - Control configured as AUX3. (**)
The control activates the AUX3 output

CH logic= 10 - Control conﬁgured as EXPO1. (*¥)
The control activates the EXPO1 output

CH logic= 11 - Control configured as EXPO2. (**)
The control activates the EXPO2 output

(**) Active only if the output is configured as Monostable Radio Channel, Courtesy Light, Zone Light, Stair Light, Bistable Radio Channel or Timed Radio Channel.

TABLE “C” - RADIO MENU (-Ad ia)

Logic Description

Add 1ch Ke:
Add ich associates tf¥e desired key with the 1nd radio channel command.

Add 2ch K
Rdd cch associactes $I¥e desired key with the 2nd radio channel command.

Add 3ch K
Rdd 3ch associzgtes te}¥e desired key with the 3nd radio channel command.

Add 4ch Ke:
Add Ych associates tf¥e desired key with the 4nd radio channel command.

ASE 6 A
SIS 43 Erase List WARNING! Erases all memorized transmitters from the receiver's memory.

Eliminates individual radio control o . . .
EFRSE Removes a radio control (if clone or replay is disabled) To select the radio control to be deleted, enter the position or press a button on the radio
control to be deleted (the position is displayed

Read receiver code
cod rH Displays receiver code required for cloning transmitters.
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*** Saisie du mot de passe.
Demande avec logique Niveau Protection
configuréesur 1,2, 3,4

LEGENDA

Allumage afficheur OK

Confirmation /

Monter +
Descendre —

Sortir du menu +

m
5

(EFFReEr 1)-[o<]+[ cogai3 | .

st seae s @y v |

{ ok sisupprime
Si pas présent
m Siclone, est désactivé j

- Commande ouverture
« > 2 sec Programmation manuelle émet-
teur comme démarrage
oK + Commande fermeture )
T + > 2 sec Programmation manuelle émet-
0 teur comme 2e canal radio
OK

« > 5 sec Suppression radiocommandes

=
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& ] +/-
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R[5 B [ [
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« Accés au menu

course + autoset (FIG. G

«>5sec menu de ré Ia?e de la fin de
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+/-
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Version logiciel centrale

+/-
+/-

+/-

Liste des 30 derniéres erreurs

H[ox] [0 733

O\

SErFE Activation entrée Start externe START E
Skr Activation entrée Start interne START |
oPEn Activation entrée OPEN
cL Activation entrée CLOSE
PEd Activation entrée piéton PED
Skof Activation entrée STOP
Phot Activation entrée photocellule PHOT
PhaP Activation entrée photocellule en ouverture PHOT OP
Phel Activation entrée photocellule en fermeture PHOT CL
bAr Activation entrée linteau BAR
bArc Activation de I'entrée du bord lors de |a fermeture BARC
bAra Activation de I'entrée du bord lors de I'ouverture BARO
SLc Activation entrée fin de course fermeture du moteur SWC
Sbo Activation entrée fin de course ouverture du moteur SWO
Pz Rétablissement des réglages d'usine en cours
La carte attend d'accomplir une manceuvre compléte
oEE d'ouverture-fermeture sans étre interrompue par des arréts
intermédiaires pourobtenirle couple nécessaireaumouvement.
ATTENTION! La détection de l'obstacle n'est pas active
L'emploideressources thermiques utilisées parle moteur pour
réaliser le mouvement (03 signifie 3 %) est signalé alafindela
thi3 manceuvre d'ouverture ou de fermeture. Lorsque la valeur de
100 % est atteinte, la protection thermique se déclenche et le
mouvementestempéchéjusqu’aurefroidissementdumoteur.
. . . Vérifier connexion photocellules et/ou
EFD Essai photocellules échoué configurations logiques
Erde Essai linteau échoué \c/oer%gt(frratitc)g:lggizlt?ez linteaux et/ou
. . . vérifier connexion photocellules et/ou
EF03 Essai photocellules ouverture échoué configuration paramétres/logiques
. . B vérifier connexion photocellules et/ou
ErOM Essai photocellules fermeture échoué cqn_ﬁnuration p_aran?étres/lo iques -
ErDE |Essailinteau 8k2 échoue Verifierconnexionlinteauet/ouconfigurations
* n - - Vérifier les connexions sur le moteur
Er iH Erreur essai matériel carte - Problémes matériels surla carte (s'adresserau SAV)
Er3H" Inversion pour obstacle - Amperostop Vérifier éventuels obstacleslelongduparcours
ER YH* Thermique Attendrelerefroidissementdel’automatisation
érifier la connexion sur les dispositifs
" Vérifier | i les di itif
ErSH Erreur communication avec dispositifs a distance accessoires et/ou les cartes d'expansion
connectés via série
ErI0-EF11 ) . . R Essayer d'éteindre et rallumer la carte. Si le
Er4-EFTS Erreurinterne de controle supervision systéme. probléme persiste contacterleserviceaprés-vente.
Si vous appuyez sur OK vous confirmez les
configurationsdétectéesLacarte continueraa
Er2 E;rsur de\%ons)istance des paramétres de centrale (Logiques |fonctionneravecles configurations détectées.
et Paramétres,
aut vérifier les configurations de la
A Il faut vérifier I fi tions de |
carte (Paramétres et Logiques).
Si vous appuyez sur OK la carte continuera a
Er73 Erreur dans les parametres de D-track fonctionner avec D-track par défaut.
A lifaut procéderauneauto-configuration

*H=0,1,..9ABCDEF

[ — [PFE)

—

22-ARGO BT A 20-35

D814081 03A79_01



D814081 03A79_01

FRANCAIS

TABLEAU “A” - MENU PARAMETRES - (PR~ AI")

EcA 1 180 40 Tiems ;pr;fie;rim; e;tusre Temps d'attente avant la fermeture automatique
Temps d'allumage i L .
EEcLA IFAGE 30 300 920 de éclairage de | Durée d'allumage de I'éclairage de courtoisie sur la carte
courtoisie [s]
Temps d'activation de
FSork IF 1 240 10 la sortie temporisée | Durée d'activation de la sortie canal temporisée en secondes
[s]
E Espace de ralentissement a l'ouverture du/des moteurs/s exprimé en pourcentage de la course
space de totale.
ESP-RLaly 1 929 1 ralentissement a ATTENTION : Aprés une modification du parametre il faut accomplir une manoeuvre complete
I'ouverture [%] sans interruption. . R -
ATTENTION : avec “SET” sur I'écran la détection de l'obstacle n'est pas activée.
Espace de ralentissement a la fermeture du/des moteurs/s exprimé en pourcentage de la course
ESPAAL Espace de totale.
' : 1 929 1 ralentissementala | ATTENTION : Aprés une modification du paramétre il faut accomplir une manoeuvre compléte
FEFR fermeture [%] sans interruption. . ) X .
ATTENTION : avec “SET” sur I'écran la détection de l'obstacle n'est pas activée.
olu 10 99 20 Ouverture partielle | Espace d'ouverture partielle en pourcentage par rapport al'ouverture totale, a la suite de I'activation
PAFE IELLE [%) de la commande piéton PED.
Sortie 1 La sortie réglée comme AUX=17 (voir le tableau Configuration des sorties AUX) s'active lorsque la
ot Prol | 1 929 929 programmable porte dépasse le pourcentage d'ouverture réglé pour ce paramétre (1 % = porte fermée, 99 % =
en hauteur porte ouverte).
Sortie 2 La sortie réglée comme AUX=18 (voir le tableau Configuration des sorties AUX) s'active lorsque la
ok Praol 2 1 929 50 programmable porte dépasse le pourcentage d’ouverture réglé pour ce parametre (1 % = porte fermée, 99 % =
en hauteur porte ouverte).
Force exercée par le(s) vantail(vantaux) a 'ouverture. Représente le pourcentage de force fournie,
outre a celle mémorisée pendant I'autoconfiguration (et mise a jour par la suite), avant de
Eénérer une alarme d'obstacle. . .
Force vantail/ e parametre est configuré automatiquement par I'autoconfiguration.
FoarcE olu 1 99 75 vantaux a l'ouverture
[%] ATTENTION : A une incidence directe sur la force de choc: vérifier si la valeur
configurée permet de respecter les réeglements de sécurité en vigueur (*) Installer au besoin
des dispositifs de sécurité antiécrasement (**).
Force exercée par le(s) vantail(vantaux) a la fermeture. Représente le pourcentage de force
fournie, outre a celle mémorisée pendant I'autoconfiguration (et mise a jour par la suite), avant
) de générer une alarme d'obstacle.
Force vantail/ Le paramétre est configuré automatiquement par I'autoconfiguration.
FarcE FEFD 1 99 10 vantaux a la il\:
0y
fermeture (%] ATTENTION : A une incidence directe sur la force de choc: vérifier si la valeur
configurée permet de respecter les reglements de sécurité en vigueur (¥) Installer au besoin
des dispositifs de sécurité antiécrasement (**).
Désactive la détection d'obstacle/linteau active a proximité du fin de course pendant la fermeture
ESPRCE ) Espace 0= aucune désactivation 200= désactivation maximum
dESAck 0 200 0 dei?]a:/cet;\sliac}éon ATTENTION : A une incidence directe sur la force de choc: vérifier si la valeur confi-
inuEr s, gurée permet de respecter les réglements de sécurité en vigueur (¥) Installer au besoin des
dispositifs de sécurité antiécrasement.
‘ R Pourcentage de la vitesse maximum que peut/peuvent atteindre le/s moteur/s a l'ouverture .
it ol 25 99 99 Vitesse a l'ouverture | ATTENTION : Aprés une modification du paramétre il faut accomplir une manoeuvre
s (=0 [%] compléte sans interruption.
ATTENTION : avec “SET” sur I'écran la détection de l'obstacle n'est pas activée.
' R Pourcentage de la vitesse maximum que peut/peuvent atteindre le/s moteur/s a la fermeture .
It FE-N 25 99 35 Vitesse a la ATTENTION : Aprés une modification du paramétre il faut accomplir une manoeuvre
u it fermeture [%] compléte sans interruption.
ATTENTION : avec “SET” sur I'écran la détection de l'obstacle n'est pas activée.
Programmation . . . i
EnkrEE IE 0 250 0 dunombre de Permet de configurer un nombre de manceuvres aprés lequel la demande d'entretien est signalée
ner icn manceuvres seuil d'en- | sur la sortie AUX configurée comme Entretien ou Clignotant et Entretien.
tretien [en centaines]

(*) Dans I'Union européenne appliquer la EN12453 pour les limites de force et la EN12445 pour la méthode de mesure.
(**) Les forces de choc peuvent étre réduites a I'aide de rebords déformables.

TABLEAU “B” - LOGIQUES - (Lol ic)

Cochezle
Logique Définition Défaut | réglage Options
accompli
LeR Temps fermeture o 0 Logique non active
c automatique 1 Active la fermeture automatique
Mouvement pas a pas
0 Les entrées configurées comme Start E, Start |, Ped 3 PAS 4 PAS
fonctionnement avec la logique 4 pas. "
FERMEE OUVRE
" EN OUVRE
Mol Mouvement pas 0 FERMETURE STOP
PRS R PRS apas
OUVERTE FERME FERME
Les entrées configurées comme Start E, Start |, Ped N
1 fonctionnement avec la logique 3 pas. Limpulsion
pendant la phase de fermeture inverse le mouvement. OUVERTURE STOP +TCA | STOP +TCA
APRES STOP OUVRE OUVRE
0 Logique désactivée
" ) Mouvement sur -
Nalut 5L fin de course 3 1-10 Il provoque l'inversion du mouvement lorsqu'elle s'arréte sur la fin de course de fermeture
(10= mouvement supérieur)
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Cochezle
Logique Définition Défaut | réglage Options
accompli
; 0 Le clignotant séclaire au moment ou le(s) moteur(s) démarre(nt).
PrERL Préalarme 0 - - -
1 Le clignotant s'allume pendant 3 secondes environ avant le démarrage du(des) moteur(s).
0 Fonctionnement a impulsions
Fonctionnement avec Homme présent.
L'entrée 61 est configurée comme OPEN UP.
1 L'entrée 62 est configurée comme CLOSE UP.
La manceuvre continue tant que les touches de commande OPEN UP ou CLOSE UP restent enfoncées.
ATTENTION : les dispositifs de sécurité ne sont pas actifs.
Fonctionnement Homme présent Urgence. Normalement fonctionnement a impulsions.
Si la carte échoue aux essais de sécurité (photocellule ou linteau, Er0x) 3 fois de suite, le fonctionnement Homme
. S if est activé pendant 1 minute apres la libération des touches OPEN UP - CLOSE UP. Lentrée 61 est
WHHE T Homme-présent 0 présentacti P P
hofiiE MorkE P 2 configurée comme OPEN UP.
Lentrée 62 est configurée comme CLOSE UP.
ATTENTION : avec Homme présent Urgence les dispositifs de sécurité ne sont pas actifs.
Fonctionnement avec homme présent a la fermeture.
Lentrée 61 est configurée comme OPEN UP.
L'entrée 62 est configurée comme CLOSE UP.
3 La manceuvre d'ouverture a lieu automatiquement, la manoceuvre de fermeture se poursuit tant que le bouton de
commande (CLOSE) est maintenu enfoncé.
A ATTENTION: les dispositifs de sécurité ne sont pas activés pendant l'ouverture.
Verrouillage 0 Limpulsion des entrées configurées come Start E, Start |, Ped prend effet pendant I'ouverture.
bl NMPaliy impulsions a 0
I'ouverture 1 Limpulsion des entrées configurées come Start E, Start |, Ped ne prend pas effet pendant l'ouverture.
Inversion 0 Fonctionnement standard (Fig. C1).
inuSEnSally |  directionde 0
I'ouverture 1 Le sens de l'ouverture est inverti par rapport au fonctionnement standard (Fig. C1).
. 0 Entrée configurée comme Phot, photocellule.
Configuration - - —
SAFE ! de I'entrée de 6 1 Entrée configurée comme Phot test, photocellule vérifiée.
! se'curit;525AFE 1. 2 Entrée configurée comme Phot op. photocellule active uniquement a l'ouverture.
3 Entrée configurée comme Phot op test. photocellule vérifiée active uniquement a l'ouverture.
4 Entrée configurée comme Phot cl. photocellule active uniquement a la fermeture.
5 Entrée configurée comme Phot cl test. photocellule vérifiée active uniquement a la fermeture.
6 Entrée configurée comme Bar, linteau sensible
7 Entrée configurée comme Bar, linteau sensible vérifiée
8 Entrée configurée comme Bar 8k2. (Pas active sur SAFE 2).
9 Entrée configurée comme Bar OP, linteau sensible avec inversion active uniquement a l'ouverture. A la fermeture
on obtient I'arrét du mouvement.
: Entrée configurée comme Bar OP TEST, linteau sensible vérifié avec inversion active uniquement a l'ouverture. A
(C’OI‘Ilflgltl@tlgn 10 la fermeture on obtient I'arrét du mouvement.
SARFE 2 Ce entree de 4 - - - - — — :
sécurité SAFE 2. 1 Entrée configurée comme Bar OP 8K2, linteau sensible avecinversionactive uniquemental'ouverture. Alafermeture
73 on obtient I'arrét du mouvement. (Pas active sur SAFE 2).
12 Entrée configurée comme Bar Cl, linteau sensible avec inversion active uniquement a la fermeture. A l'ouverture
on obtient I'arrét du mouvement.
13 Entrée configurée comme Bar CI TEST, linteau sensible vérifié avec inversion active uniquement a la fermeture. A
l'ouverture on obtient I'arrét du mouvement.
14 Entrée configurée comme Bar Cl, 8K2 linteau sensible avec inversion active uniquement a la fermeture. A l'ouver-
ture on obtient I'arrét du mouvement. (Pas active sur SAFE 2).
15 Non utilisé
16 Entrée configurée comme STOP 8k2. (Pas active sur SAFE 2).
0 Entrée configurée comme Start E
Configuration " "
! de I'entrée de ) 1 Entrée configurée comme Start |
c comma6rllde Ic1. 2 Entrée configurée comme Open.
3 Entrée configurée comme Close.
Configuration 4 Entrée configurée comme Ped.
de I'entrée de . X N
c 2 commande IC 2. 3 5 Entrée configurée comme Timer.
6 Entrée configurée comme Timer Piéton
. 0 Commande radio configurée comme START E.
Configuration de
ich la commande 1 0 1 Commande radio configurée comme Start |.
canal radio : .
2 Commande radio configurée comme Open.
Configuration de 3 Commande radio configurée comme Close
2ch la commande 2 4 4 Commande radio configurée comme Ped
canal radio : )
5 Commande radio configurée comme STOP
Configuration de 6 Non utilisé
dch la commande 3 9 7 Non utilisé
canal radio 8 Non utilisé
9 Commande radio configurée comme AUX3**
Configuration de 10 Commande radio configurée comme EXPO1**
Yech la commande 4 12 - -
canal radio 1 Commande radio configurée comme EXPO2**
12 Commande radio configurée comme ECLAIRAGE DE COURTOISIE
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Logique

Définition

Défaut

Cochezle
réglage
accompli

Options

RUH 3

Configuration de
la sortie AUX 3.
26-27

Sortie configurée comme Canal radio monostable.

Sortie configurée comme SCA, Voyant portail ouvert.

Sortie configurée comme commande Lumiére de courtoisie

Non utilisé

Non utilisé

Non utilisé

on utilisé

on utilisé

on utilisé

ORI [ [W (N [=|O

Sortie configurée comme Entretien

on utilisé

on utilisé

on utilisé

Sortie configurée comme ETAT PORTAIL FERME

S wIN|—= o

Sortie configurée comme Canal radio bistable.

Sortie configurée comme Canal radio temporisé.

Sortie configurée comme ETAT PORTAIL OUVERT

Sortie confquree comme Sortle 1 PROGRAMMABLE EN HAUTEUR.

Sortie conf ABLE EN HAUTEUR

codE F HE

Code fixe

Le récepteur est configuré pour le fonctionnement en mode code rolling.
Les Clones a Code fixe ne sont pas acceptés.

Le récepteur est configuré pour le fonctionnement en mode code fixe.
Les Clones a Code fixe sont acceptés.

n iwERY dE
ProtEct lon

Configuration
du niveau de
protection

-Le mo de passe n'est pas dajpan é p racceder a&,! menu de programmation

E ~Actiye a mem risation via r S ra comm
Kmo e, accompla prOX|m|te uta e ecom ande, ne demand au un agre R
uyez en sequgnce sur la touche caf ee et sur a touche normale (T1-T2-13-T4) d’'une radiocommande déja
memonsee en mode standar a travers e menu ra
p%uyez dans les 10 secondes sur la touche cachee et sur la touche normale (T1-T2-T3-T4) d’une radiocom-
€a memorls
Le receroteur ort u mog programmatlpn aprés 10 se&ondes durant ce laps de temps vous pouvez ajouter de
nouve es Ea iocommandes enrepétant le point precede
Active 1a|5|e automatique via radio des clones
Anetaux clones générés avec le programmateur universel et aux replay programmés de s'ajouter a la mémoi-
u récepteur.
Active'la saisie automatique via radio des Irep
errpet au Rep a% prggrammfe ﬁle s'ajouter a agme]mowe du recepte r., )
Il'est impossible de modifier les parametres a carte a travers le réseau U-Link

A - Le mot deé)asse est demandefour accéder au menu de programmation.

ot de passe efaut est 12,
Lesnf) nctlo?\s pca % E restent |nchangees par rapport au fonctionnement 0.

Le mot de Easse %St demandespour accéder au menu de programmation.
Lemotd 5) ? enpar efaut est
ti emorlsatlon V|a radio d%s ra |oc?mmandes
saisie aut omahlque via radio des clo| e
restent inchangées par rapport au fonctionnement 0.

A- Le mo de asse est demande pour accéder au menu de programmation.
mot sse par défaut est 1234
ésact] |ve a mémorisation via radio d sra io on]mandes
ésactive la saisie automatique via ra es

Les onctions C- E restent inchangées par rapporPau fonctionnement 0.

Le mot de passe esé emandé Eour accéder au menu de programmation.
mot de p. iassepar aut est 1
esactive la mémorisation via radlo de iocommandes:
C Desactlve?a saisie automati ue viara | es c ones
D- Pgsactlve a salsn?o?utomatl
E-Ildevientim 03 e de mo
nde

e via ra

er es, parametres dJe)fa carte a travers le réseau U Li k

LesPCe): iocom ne sont memonsees gu'en ytilisant le menu Radio prévu a cet e

| TANT: Ce niveau de sécurité élevé interdit I'acces aux clones non-désires et aux paraSItes radio éventuel-
ement présents.

NodE SEr IE

ode série

(Indi conf? comrpent

carte dans une
connexion
réseau BFT)

SLAVE standard: la carte recoit et communique commandes/diagnostics/etc..

MASTER standard: la carte envoie les commandes d'activation (START, OPEN, CLOSE, PED, STOP) a d'autres
cartes.

AdrESSE

Adresse

Identifie I'adresse de 0 a 119 d'une carte dans une connexion de réseau BFT locale.
(cf. paragraphe x MODULES EN OPTION U-LINK)

inuobSkobiu

Inversion
obstacle lors de
l'ouverture

Apres la détection d’un obstacle, lors de la fermeture, le mouvement est inversé pendant 2 s.
Apres la détection d’'un obstacle, lors de 'ouverture, lamanoeuvre est interrompue et I'automatisation est bloquée.

Apres la détection d’un obstacle, lors de la fermeture ou de l'ouverture, le mouvement est inversé pendant 2 s.

Aprés la detectlon d'un obstacle pendant la fermeture eIIe est completement rouverte
Aprésla J J pu au

EHP 11

Configuration
de I'entrée EXPI1
dans la carte
d'expansion des
entrées/sorties 1-2

Entrée configurée comme commande Start E.

Entrée configurée comme commande Start I.

Entrée configurée comme commande Open.

Entrée configurée comme commande Close.

Entrée configurée comme commande Ped.

Entrée configurée comme commande Timer.

Entrée configurée comme commande Timer Piéton.

Entrée configurée comme sécurité Phot, photocellule.

Entrée configurée comme sécurité Phot op. photocellule active uniquement a l'ouverture.

W o[ N|lofn|hlw | Nv[—=|lON

Entrée configurée comme sécurité Phot cl. photocellule active uniquement a la fermeture.

o

Entrée configurée comme sécurité Bar, linteau sensible

Entrée configurée comme sécurité Bar OP, linteau sensible avec inversion active uniquement a l'ouverture; a la
fermeture on obtient I'arrét du mouvement.

Entrée configurée comme sécurité Bar CL, linteau sensible avec inversion active uniquement a la fermeture; a
l'ouverture on obtient I'arrét du mouvement.

Entrée configurée comme sécurité Phot test, photocellule vérifiée.

Entrée configurée comme sécurité Phot op test, photocellule vérifiée active uniquement a l'ouverture.

Entrée configurée comme sécurité Phot cl test, photocellule vérifiée active uniquement a la fermeture.

Entrée configurée comme sécurité Bar, linteau sensible vérifié.

Entrée configurée comme sécurité Bar OP test, linteau sensible vérifié avec inversion active uniquement a l'ouver-
ture; a la fermeture on obtient |'arrét du mouvement.

Entrée configurée comme sécurité Bar CL test, linteau sensible avec inversion active uniquement a la fermeture;
a l'ouverture on obtient l'arrét du mouvement.
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Cochezle
Logique Définition Défaut | réglage Options
accompli
0 Entrée configurée comme commande Start E.
Entrée configurée comme commande Start I.
Configuration - .
de l'entrée EXPI2 2 Entrée configurée comme commande Open.
EHP 2 dans la carte 3 3 Entrée configurée comme commande Close.
d'expansion des 2 Entré fiqure de ped
entrées/sorties 1-3 ntrée configurée comme commande Ped.
5 Entrée configurée comme commande Timer.
6 Entrée configurée comme commande Timer Piéton.
0 Sortie configurée comme Canal radio monostable.
Configuration de - . N
V'entrée EXPO2 1 Sortie configurée comme SCA, Voyant portail ouvert.
EHPa { dans la carte 13 2 Sortie configurée comme commande Lumiére de courtoisie
d’expansion des 3 N tilise
entrées/sorties 4-5 on utilise
4 Non utilisé
5 Non utilisé
6 Non utilisé
7 Non utilisé
8 Non utilisé
Configuration de 9 Sortie configurée comme Entretien
I'entrée EXPO2 10 Non utilisé
EHPol dans la carte 16 —
d’expansion des 11 Non utilisé
entrées/sorties 6-7 12 Non utilisé
13 Sortie configurée comme Etat portail
14 Sortie configurée comme Canal radio bistable.
15 Sortie configurée comme Canal radio temporisé.
16 Sortie configurée comme ETAT PORTAIL OUVERT

(**) Active uniquement si la sortie est configurée comme Canal radio monostable; Lumiére courtoisie, Lumiére zone, Lumiére escaliers, Canal radio bistable ou Canal radio
temporisé.

Configuration des sorties AUX

Logique Aux= 0 - Sortie CANAL RADIO MONOSTABLE
Le contact reste fermé pendant 1s au moment de l'activation du canal radio.

Logique Aux= 1 - Sortie VOYANT PORTAIL OUVERT SCA.
Le contact reste fermé pendant l'ouverture et lorsque le vantail est ouvert, intermittent pendant la fermeture, ouvert avec le vantail fermé.

Logique Aux= 2 - Sortie commande LUMIERE DE COURTOISIE.
Le contact reste fermé pendant 90 secondes aprés la derniére manoeuvre.

Logique Aux= 3 - Non utilisé

Logique Aux= 4 - Non utilisé

Logique Aux= 5 - Non utilisé

Logique Aux= 6 - Non utilisé

Logique Aux= 7 - Non utilisé

Logique Aux= 8 - Non utilisé

Logique Aux= 9 — Sortie ENTRETIEN.
Le contact reste fermé lorsque la valeur configurée dans le parametre Entretien est atteinte, afin de signaliser la demande d'entretien.

Logique Aux= 10 — Non utilisé

Logique Aux= 11 - Pas utilisée

Logique Aux= 12 - Non utilisé

Logique AUX=13 - sortie ETAT PORTAIL |
Le contact reste fermé lorsque le portail est fermé.

Logique AUX= 14 - Sortie CANAL RADIO BISTABLE
Le contact change d'état (ouvert-fermé) lors de I'activation du canal radio

Logique AUX=15 - Sortie CANAL RADIO TEMPORISE
Le contact reste fermé pendant un temps programmable lors de I'activation du canal Radio (temps sortie)
Si pendant ce temps la touche est enfoncée a nouveau, le décompte du temps redémarre.

Logique AUX=16 — sortie OUVERT PORTAIL
Le contact reste fermé lorsque le portail est ouvert.

Logique Aux=17 - Sortie 1 PROGRAMMABLE EN HAUTEUR.
Le contact se ferme lorsque la porte dépasse le pourcentage d'ouverture réglé dans le paramétre « Out Prog 1 »

Logique Aux=18 - Sortie 2 PROGRAMMABLE EN HAUTEUR.
Le contact se ferme lorsque la porte dépasse le pourcentage d’ouverture réglé da_ns le parametre « Out Prog 2 »

Configuration des entrées de commande

Logique IC= 0 - Entrée configurée comme Start E. Fonctionnement suivant la Logique /iobiut PAS A PAS. Démarrage externe pour la gestion du sémaphore.

Logique IC= 1 - Entrée configurée comme Start |. Fonctionnement suivant la Logique fotiuk PRS A PRS. Démarrage interne pour la gestion du sémaphore.

Logique IC= 2 - Entrée configurée comme Open., i . R o .
La'commande accomplit une ouverture. Si I'entrée reste fermée, les vantaux restent ouverts jusqu‘a l'ouverture du contact. Avec le contact ouvert I'automatisation se ferme apres le
temps de TCA, s'il est activé.

Logique IC= 3 - Entrée configurée comme Close.
La commande accomplit une fermeture

Logique IC= 4 - Entrée configurée comme Ped. "
La commande accomplit une ouverture piétonne, partielle. Fonctionnement suivant la logique i istiut PRS R PRS

Logique IC=5 - Entrée configurée comme Timer. . R
Fonctionnement analogue a Open mais la fermeture est garantie méme apres une panne de courant.

Logique IC= 6 - Entrée configurée comme Timer Ped. . ) ) . . . ) i i
La commande accomplit une ouverture piétonne, partielle. Si l'entrée reste fermée, le vantail reste ouvert jusqu'a l'ouverture du contact. Si l'entrée reste fermée et qu'une commande Start
E, Start | ou Open est activée, une manoeuvre compléte est accomplie par la suite pour rétablir 'ouverture piétonne. La fermeture est garantie méme aprés une panne de courant.
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Configuration des entrées de sécurité

Logique SAFE= 0 - Entrée configurée comme Phot, photocellule no vérifiées (*). ' . )
Permet de connecter les dispositifs dépourvus de contact supplémentaire de vérification. En cas d'obscurcissement, les photocellules sont actives en ouverture et en fermeture. Un
obscurcissement de la photocellule en fermeture n'inverse le mouvement que lorsque la photocellule est libérée. Si vous ne I'utilisez pas, laissez la barrette en place.

Logique SAFE= 1 - Entrée configurée comme Phot test, photocellule vérifiée.

Active la vérification des photocellules au début de la manoeuvre. En cas d'obscurcissement, les photocellules sont actives en ouverture et en fermeture. Un obscurcissement de la
photocellule en fermeture inverse le mouvement uniquement aprés le dégagement de la photocellule.

Logique SAFE = 2 - Entrée configurée comme Phot op. photocellule active uniquement & l'ouverture no vérifiées (*) .
Permet de connecter les dispositifs dépourvus de contact supplémentaire de vérification. En cas d'obscurcissement, le fonctionnement de la photocellule en fermeture est exclu.
Pendant l'ouverture verrouille le mouvement pendant la durée de l'obscurcissement de la photocellule. Si vous ne I'utilisez pas, laissez la barrette en place.

Logique SAFE = 3 - Entrée configurée comme Phot op test. photocellule vérifiée active uniquement a l'ouverture.
Active la vérification des photocellules au début de la manoeuvre. En cas d'obscurcissement, le fonctionnement de la photocellule en fermeture est exclu. Pendant l'ouverture ver-
rouille le mouvement pendant la durée de l'obscurcissement de la photocellule.

Logique SAFE = 4 - Entrée configurée comme Phot cl. photocellule active uniquement a la fermeture no vérifiées (*) .
Permet de connecter les dispositifs dépourvus de contact supplémentaire de vérification. En cas d'obscurcissement, le fonctionnement de la photocellule en ouverture est exclu. En
phase de fermeture, inverse immédiatement. Si vous ne I'utilisez pas, laissez la barrette en place.

Logique SAFE = 5 - Entrée conﬁﬂurée comme Phot cl test. photocellule vérifiée active uniquement a la fermeture.

Active la vérification des photocellules au début de la manoeuvre. En cas d'obscurcissement, le fonctionnement de la photocellule en ouverture est exclu. En phase de fermeture, inverse immédiatement.

Logique SAFE = 6 - Entrée configurée comme Bar, linteau sensible no vérifiées (*)

Permet de connecter les dispositifs dépourvus de contact supplémentaire de vérification. La commande inverse le mouvement pendant 2s. Si vous ne I'utilisez pas, laissez la barrette en place

Logique SAFE = 7 - Entrée configurée comme Bar, linteau sensible vérifié.

Active la vérification des linteaux sensibles au début de la manoeuvre. La commande inverse le mouvement pendant 2 secondes.

Logique SAFE= 8 - Entrée configurée comme Bar 8k2. Entrée pour linteau résistif 8K2.

La commande inverse le mouvement pendant 2 secondes
Logique SAFE= 9 Entrée configurée comme Bar op. linteau sensible avec inversion active uniquement a l'ouverture, si activée pendant la fermeture accomplit I'arrét de I'automatisation (STOP)
Permet de connecter les dispositifs dépourvus de contact supplémentaire de vérification. Lintervention en phase d'ouverture provoque l'inversion du mouvement pendant 2 sec, Lintervention

n fermeture prov l'arrét. Si vous ne l'utilisez laissez la barr n place
Logique SAFE= 10 Entrée configurée comme Bar op. linteau sensible vérifié avec inversion active uniquement a l'ouverture, si activée pendant la fermeture accomplit I'arrét de 'automatisation (STOP)
Activelavérificationdeslinteaux sensibles au débutde lamanceuvre. Lintervention en phase d'ouverture provogue l'inversion du mouvement pendant 2 sec, Lintervention en phase de fermeture provoquel'arrét.

Logique SAFE= 11 Entrée configurée comme Bar 8K2 op. linteau 8K2 avec inversion active uniquement a l'ouverture, si activée pendant la fermeture accomplit I'arrét de I'automatisation (STOP)

Lintervention en phase d’ouverture provoque l'inversion du mouvement pendant 2 sec, Lintervention en phase de fermeture provoque l'arrét.

Logique SAFE= 12 Entrée configurée comme Bar cl. linteau sensible avec inversion active uniquement a la fermeture, si activée pendant l'ouverture accomplit 'arrét de 'automatisation (STOP)

Permet de connecter les dispositifs dépourvus de contact supplémentaire de vérification. Lintervention en phase de fermeture provoque l'inversion du mouvement pendant 2 sec,
Lintervention en phase d’ouverture provoque I'arrét. Si vous ne I'utilisez pas, laissez la barrette en place.

Logique SAFE= 13 Entrée configurée comme Bar cl. essai linteau sensible vérifié avec inversion active uniquement a la fermeture, si activée pendant I'ouverture accomplit 'arrét de l'au-
tomatisation (STOP)

Active la vérification des linteaux sensibles au début de la manceuvre. Lintervention en phase de fermeture provoque l'inversion du mouvement pendant 2 sec, Lintervention en phase
d'ouverture provoque l'arrét.

Logique SAFE= 14 Entrée configurée comme Bar 8K2 linteau 8K2 avecinversion active uniquementa lafermeture, siactivée pendant 'ouverture accomplit I'arrét de I'automatisation (STOP)
Lintervention en phase de fermeture provoque l'inversion du mouvement pendant 2 sec, Lintervention en phase d'ouverture provoque l'arrét.

Logica SAFE=15 - Non utilisé

Logica SAFE=16 - Entrée configurée comme STOP 8k2. La commande interrompt la manceuvre et bloque I'automatisation.

{*) Si on installe des dispositifs du type D (tels que définis par la EN12453), branchés en mode non vérifié, prescrire un entretien obligatoire au moins tous
es six mois.

Configuration des commandes canal radio

Logique CH= 0 - Commande configurée commeStart E. Fonctionnement suivant la Logique fioliut PRS A PRS. Démarrage externe pour la gestion du sémaphore.

Logique CH= 1 - Commande configurée comme Start |. Fonctionnement suivant la Logique fotiuk PRS A PARS. Démarrage interne pour la gestion du sémaphore.
Logique CH= 2 - Commande configurée comme Open.

La commande accomplit une ouverture.

Logique CH= 3 - Commande configurée commeClose.

La commande accomplit une fermeture.

Logique CH=4 - Commande configurée comme Ped.

La commande accomplit une ouverture piétonne, partielle. Fonctionnement suivant la logique Moliuk PRS A PAS.

Logique CH= 5- Commande configurée commeSTOP.
La commande accomplit un Stop

Logique CH= 6- Non utilisé

Logique CH= 7- Non utilisé

Logique CH= 8- Non utilisé

Logique CH= 9- Commande configurée comme AUX3. (**)
La'commande active la sortie AUX3

Logique CH= 10- Commande configurée comme EXPO1. (*¥)
La commande active la sortie EXPO1
Logique CH= 11- Commande configurée comme EXPO2. (*¥)
La commande active la sortie EXPO2

(**) Active uniquement si la sortie est configurée comme Canal radio monostable; Lumiére courtoisie, Lumiére zone, Lumiére escaliers, Canal radio bistable ou Canal radio temporisé.

TABLEAU “C”- MENU RADIO (-Ad a)

Logique Description

Ad) ich Ajouter Touche 1ch
d U= associe la touche voulue a la commande 1° canal radio

Ajouter Touche 2ch
RdJ 2ch asjsocie la touche voulue a la commande 2° canal radio

AdJ 3ch Ajouter Touche 3ch
Jd aks associe la touche voulue a la commande 3° canal radio

Ajouter Touche 4ch
RdJ Hch associe la touche voulue a la commande 4° canal radio

Supprimer Liste
EFFAcEr B4 AATTENTION! Supprime compléetement de la mémoire du récepteur toutes les radiocommandes mémorisées.

Elimine une radiocommande. o o . . . L .
EFFRcEF | Retire une radiocommande (si clone ou replay est désactivée). Pour sélectionner la radiocommande a supprimer, écrivez la position ou appuyez sur la touche de la
radiocommande a supprimer (la position est affichée).

d rH Lecture code récepteur . )
EEE Affiche le code récepteur nécessaire pour cloner les radiocommandes.
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S o<1 — 6 SkrE Externe Aktivierung Eingang Start START E
+/- Skr { Interne Aktivierung Eingang Start START |
oPEn Aktivierung Eingang OPEN
E_EI ctS Aktivierung Eingang CLOSE
PEd Aktivierung Eingang FuBganger PED
< ENE Aktivierung Eingang TIMER
SkaP Aktivierung Eingang STOP
ﬁ_@{' Phok Aktivierung Eingang Fotozelle PHOT
PhoP Aktivierung Fingang Fotozelle bei Offnung PHOT OP
Phcl Aktivierung Eingang Fotozelle bei SchlieBung PHOT CL
bAr Aktivierung Eingang Leiste BAR
bArc Aktivierung Endschaltereingang SchlieBung des Motors SWC
bAro Aktivierung Endschaltereingang Offnung des Motors SWO
- Sbc Aktivierung Eingang Endschalter SchlieBung des Motors SWC
E‘El Sbo Aktivierung Eingang Endschalter Offnung des Motors SWO
rSk Ruicksetzung der Werkseinstellungen lauft
Die Karte versucht, ein vollstandiges Manover
o %ff_nur?g—SchlieBung ?hhne Unter(tj:recfhun vBon
Fi E wischenstopps auszufiihren, um das fir die Be-
@@' —[+/-] e erforderliche Drehmoment zu ermitteln.
+/- T ACHTUNG! Die Hinderniserfassung ist nicht aktiv.
Am Ende des Offnungs- oder SchlieBvorgangs wird
7] der Einsatz der thermischen Ressourcen angezeigt,
iederMotorzurAusflihrung der Bewegung verwen-
tho3  |diederMot Ausfih derB
det (03 bedeutet 3%). Wenn100% erreicht sind, wird
der Warmeschutz ausgeldst, welcher die Bewegung
@E— _, verhindert, bis der Motor abgekihlt ist.
asen > ¥ o
Uberprifung Anschluss Fotozellen und/oder
+/- ¢ Er0{ |Test Fotozellen fehlgeschlagen Einstgllunqe% Logiken
f Uberprifung Anschluss Leisten und/oder
Er02  |Test Leiste fehlgeschlagen Einstellungen Logiken
A Uberprafung Anschluss Fotozellen und/oder
EE EF03 Test Fotozellen Offnung fehlgeschlagen Einstellung Parameter/Logiken
; Uberpriifung Anschluss Fotozellen und/oder
EFO4 Test Fotozellen SchlieBung fehlgeschlagen Einstellung Parameter/Logiken
+/- Verci . Den Anschluss der Leisten und/oder die
: . \ y S°“"T'§t‘e’ﬁ'esr'33§] Er06  |Test Leiste 8k2 fehlgeschlagen Einstellung der Parameter/Logiken iiberpriifen
SERE T H o P([ukes (oK) b , - Die Anschliisse des Motors (iberpriifen
iy ’+/— & @ Fehler Test Hardware Karte -Hardwareprobleme derKarte (anden Kun(ﬁndienstwenden)
setiebvoreesatzahl Er3H Umkehrung wegen Hindernis - Amperostop Auf Hindernisse auf dem Weg uberpriifen
e Sff Er4H Thermoelement Die Abkiihlung der Automatisierung abwarten
L . . Den Anschluss der Zubehg)fv rric tuneg,er]
ErSH Fehler Kommunikation mit externen Geraten der Eerlterungs arten _un Q(ier er seriell
= ZFahl esgeicherte angeschlossenen Gerate tiberprufen
ernsteuerungen - ;
Versychen Sie, die Karte auszuschalten und dann
* ErT0 ErTH | nterner Fehler der Systemiiberwachung. Weleéler iNZUS aléen. B%na#},rcl ﬁtigten Sc||e g
Er4 ErT5 Kundendienst, falls das Problem fortbesteht.
E"El erzeichnis der Durch Driicken von OK werden die erfassten
eraten 20 eer .12 |Fehler in der Konsistenz der Parameter des Steuer-|Einstellungen bestatigt. llj%gaeﬁc.ear eitet weiter
gerats (Logiken und Parameter) DieEinstellungen d%r Kartﬁml’jssen Uberpruft
rden (Parameter und Logiken).
Be_in& dr(]ckfen von OK arbeitet diei(Karte weiter
Er13  |Fehlerin den Parametern von D-track mit den Defaultwerten von D-track.
Ein Autoset muss vorgenommen werden.
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DEUTSCH
TABELLE “A” - MENU PARAMETER - (PR~ Al")
Parameter Min. | Max. | Default | Personlich Definition Beschreibung
Ech 1 180 40 Ze'tcﬁﬁg?‘ra\g;ifg € | Wartezeit vor der automatischen SchlieBung.
RELLE PE | 30 300 920 E!.'I!.secn aelsf: itte‘igf Beim Einschalten der Innenleuchte an Karte.
Aktivierungszeit des
ERUSLRAD 1 240 10 It‘lmeJ geasneglﬁ; en Dauer der Aktivierung des Ausgangs des timergesteuerten Funkkanals in Sekunden
d I5E5 olld \';erlan sa{méngsGraum t%ﬁi 'gffnung des Motors / der Motoren, ausgedriickt als
rozentsatz des Gesamthubs.
I{lE 1 99 1 Verlag%f‘almurf T "™ | ACHTUNG: Nach einer Anderung des Parameters muss ein vollsténdiges Mangver ohne
RUF g% Unterbrechungen ausgefiihrt werden. .~ . K R
ACHTUNG: Bei “SET” auf dem Display ist die Hinderniserfassung nicht aktiv.
d I5E5 olid \P/erlan sa{méngsGraum ?ﬁi %chlieBung des Motors / der Motoren, ausgedriickt als
rozentsatz des Gesamthubs.
SR 1 99 1 Verlsacnh efunadoe ™ | ACHTUNG: Nach einer Anderung des Parameters muss ein vollstindiges Mangver ohne
2y g% Unterbrechungen ausgefihrt werden. =~ =~ K ) .
ACHTUNG: Bei “SET” auf dem Display ist die Hinderniserfassung nicht aktiv.
EE L : = Raum fiir partielle Offnung als Prozentsatz der vollstandigen Offnung, nach Aktivierun
FEnlnG 10 99 20 Partielle Offnung [%] | 43¢ B rahRFuRginger PED. 9 9 9
Ausgang 1 program- | DeralsAUX=17 eingestellte Ausgang (siehe Tabelle Konfiguration der AUX-Ausgdnge) wird
Ut Pral | 1 29 29 gang 1.prog aktiviert, wenn die Tiir den in diesem Parameter eingestellten Offnungsgrad tiberschreitet
Gls it mierbar in Hohe (1% = Tur geschlossen, 99% = Tur offen). 9 959
Ausgang 2 program- | DeralsAUX=18 eingestellte Ausgang (siehe Tabelle Konfiguration der AUX-Ausgdnge) wird
Ut Prol 1 29 50 gang 2prog aktiviert, wenn die Tiir den in diesem Parameter eingestellten Offnungsgrad tiberschreitet
otk Prob ¢ mierbar in Hohe (1% = Tuir geschlossen, 99% = Tur offen). 9 99
VomFliigelausgelibteKraftbeiderOffnung.ProzentsatzderabgegebenenKraft, zusitzlichzuder
mitAutoseteingestellten (undanschlieBendaktualisiert),vor Auslsungeines AlarmsHindernis.
Kraft Fitiael bai Der Parameter wird von Autoset automatisch eingestellt.
crAFE oF F | 1 99 75 Offnung %]

ACHTUNG: Wirkt sich direkt in der StoBkraft aus: sicherstellen, dass der
eingestellte Wert den geltenden Sicherheitsbestimmungen entspricht (¥). Falls
erforderlich Quetschschutzsicherheitsvorrichtungen installieren(**).

Vom Fliigel ausgetibte Kraft bei der SchlieBung. Prozentsatz der abgegebenen Kraft,
zusétzlich zu der mit Autoset eingestellten (und anschlieBend aktualisiert), vor Auslésung
eines Alarms Hindernis.

crAFE Gehl 1 29 10 E:fﬁ:{;ﬂa;l[l:z]i Def Parameter wird von Autoset automatisch eingestellt.

ACHTUNG: Wirkt sich direkt in der StoBkraft aus: sicherstellen, dass der
eingestellte Wert den geltenden Sicherheitsbestimmungen entspricht (*). Falls
erforderlich Quetschschutzsicherheitsvorrichtungen installieren (¥*).

Deaktiviert die Hindernisserfassung / aktive Proximity-Leiste des Endschalters SchlieBung
0 = keine Deaktivierung 200 = Deaktivierung Maxime
AU dERHE. o 200 o Raum Deaktivierung é o . .
r ichELECRS Richtungswechsel ACHTUNG: Wirkt sich direkt in der StoBkraft aus: sicherstellen, dass der einge-
stellteWertden geltenden Sicherheitsbestimmungen entspricht (¥). Falls erforderlich
Quetschschutzsicherheitsvorrichtungen installieren.
Prozentsatz der max. Geschwindigkeit, die bei der Offnung des Motors / der Motoren
" - P erreicht werden kann.
aFanunE'S 25 929 929 Gegﬁ\rm:dl[g/k]elt ACHTUNG: Nach einer Anderung des Parameters muss ein vollstandiges Manover
LESchl 9 [% ohne Unterbrechungen ausgefiihrt werden.
ACHTUNG: Bei “SET” auf dem Display ist die Hinderniserfassung nicht aktiv.
Sohi IE Proz_eﬂtsatz ger rlv(max. Geschwindigkeit, die bei der SchlieBung des Motors / der Motoren
- indiakei erreicht werden kann. .
’l:- L iEb 25 99 35 Gseshcll_wgndlg[l;/eit ACHTUNG: Nach einer Anderung des Parameters muss ein vollstandiges Mandver
GESchl chiiefbung [% ohne Unterbrechungen ausgefiihrt werden. . .
ACHTUNG: Bei “SET” auf dem Display ist die Hinderniserfassung nicht aktiv.
Programmierung der
UAFELAD o 250 o Anzahl gf'&'ive'a"m’e" Gestattet die Eingabe einer Anzahl von Mangvern, nach der die Wartungsanforderung am
mEun w[a"ﬂ"gﬁ“hwe}'e Ausgang AUXangezeigtwird, deralsWartung oder Blinkleuchte und Wartung konfiguriertist
in Hunderten

(*) In der Europédischen Union EN12453 zur Begrenzung der Kra

't und EN12445 fiir das Messverfahren anwenden.
(**) Die Aufprallkrédfte konnen durch die Verwendung von verformbaren Leisten reduziert werden.

TABELLE “B” - MENU LOGIKEN - (Lol ic)

Die
f P vorgenommene :
Logik Definition Default instellung Optionen
markieren
- Zeit automatische 0 0 Logik nicht aktiv
SchlieBung 1 Aktiviert die automatische SchlieBung
o Die als Start E, Start | und Ped konfigurierten Bewegung Schritt Schritt
Eingéngefunktionieren mitderLogik4 Schritte. 3-SCHRITT 2-SCHRITT
GESCHLOSSEN OFENUNG OFFNUNG
bEL Schr iEE Bewegung Schritt 0 BEISCHLIESSUNG STOPP
Schr EE Schritt Die als Start E, Start | und Ped konfigurierten
1 Eingénge funktionieren mitder Logik 3 Schritte. OFFEN SCHLIESSUNG | SCHLIESSUNG
Der Impuls wahrend der SchlieBungsphase -
kehrt die Bewegung um. BEIOFFNUNG | NACHSTOPP | STOPP+TCA
NACH STOP OFFNUNG OFFNUNG
0 Logik nicht aktiv
) Bewegung an 3 - - - -
TiouSu Endschalter 1-10 Bewirkt eine Bewegungsumkehrung, wenn der SchlieBendschalter angehalten wird
(10= hohere Bewegung)
ALA-D Voral o 0 Die Blinkleuchte geht gleichzeitig mit dem Starten des Motors / der Motoren an.
oralarm
HOrRL e 1 Die Blinkleuchte geht ca. drei Sekunden vor dem Starten des Motors / der Motoren an.
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Logik

Definition

Default

vor:

Die

enommene
instellung

markieren

Optionen

EakMAnn

Mann anwesend

0

Funktionsweise im Impulsen.

Funktionsweise Mann anwesend.

Der Eingang 61 wird als OPEN UP konfiguriert.

Der Eingang 62 wird als CLOSE UP konfiguriert.

Das Mandver wird fortgesetzt, solange die Tasten OPEN UP oder CLOSE UP gedriickt gehalten werden.

A ACHTUNG: Die Sicherheitsvorrichtungen sind nicht aktiv.

Funktionsweise Mann anwesend Emergency. Normalerweise Funktionsweise mit Impulsen.
Falls die Karte der Test der Sicherheitsvorrichtungen (Fotozelle oder Leiste, ErOx) drei Mal in
Folge nicht besteht, wird die Funktionsweise Mann anwesend nach dem Loslassen der Tasten
OPEN UP - CLOSE UP fiir eine Minute aktiviert.

Der Eingang 61 wird als OPEN UP konfiguriert.

Der Eingang 62 wird als CLOSE UP konfiguriert.

ACHTUNG: Mit Mann anwesend Emergency sind die Sicherheitsvorrichtungen nicht aktiv.

Betrieb in Anwesenheit eines Bedieners beim SchlieBen.

Der Eingang 61 wird als OPEN UP konfiguriert.

Der Eingang 62 wird als CLOSE UP konfiguriert.

Das Offnungsmanéver erfolgt automatisch, das SchlieBmanéver wird fortgesetzt, solange wie die
Bef?hlstaste (CLOSE) gedriickt wird.

ACHTUNG: Die Sicherheitsvorrichtungen sind wihrend der Offnung nicht aktiv.

NPUL SbL AUF

. Blockiert
Offnungsimpulse

Der Impuls der als Start E, Start | und Ped konfigurierten Eingénge hat Auswirkung wihrend der Offnung.

Der Impuls der als Start E, Start | und Ped konfigurierten Eingange hat keine Auswirkung wahrend
der Offnung.

fnu r ichk
of Frlink

Richtungsumkehrung
Offnung

Funktionsweise Standard (Siehe Fig. C1).

Die Offnungsrichtung wird gegeniiber der Standardfunktionsweise umgekehrt (Siehe Fig. C1)

SARFE

Konfigurierung des
Sicherheitseingangs
SAFE 1.

72

Als Phot konfigurierter Eingang, Fotozelle.

Als Phot test konfigurierter Eingang, Uberprifte Fotozelle.

Als Phot op konfigurierter Eingang, Fotozelle aktiv nur bei Offnung.

Als Phot op test konfigurierter Eingang, tiberpriifte Fotozelle aktiv nur bei Offnung.

SAFE 2

Konfigurierung des
Sicherheitseingangs
SAFE 2.

73

Als Phot cl konfigurierter Eingang, Fotozelle aktiv nur bei SchlieBung.

Als Phot cl test konfigurierter Eingang, Uberpriifte Fotozelle aktiv nur bei SchlieBung.

Als Bar konfigurierter Eingang, Tastleiste.

Als Bar konfigurierter Eingang, Uberprifte Tastleiste.

Als Bar 8k2 konfigurierter Eingang. (Nicht aktiv an SAFE 2).

O (N[ |lw|NM[=|O]|=]O

Eingang konfiguriert als Bar OP, Tastleiste mit Inversion nur aktiv bei Offnung. Bei SchlieBung wird
die Bewegung angehalten.

Eingang konfiguriert als Bar OP TEST, (iberpriifte Tastleiste mit Inversion nur aktiv bei Offnung.
Bei SchlieBung wird die Bewegung angehalten.

Eingang konfiguriert als Bar OP 8k2, Tastleiste mit Inversion nur aktiv bei Offnung. Bei
SchlieBung wird die Bewegung angehalten. (Nicht aktiv an SAFE 2).

Eingang konfiguriert als Bar CL, Tastleiste mit Inversion nur aktiv bei SchlieBung. Bei Offnung
wird die Bewegung angehalten.

Eingang konfiguriert als Bar CL TEST, tiberpriifte Tastleiste mit Inversion nur aktiv bei SchlieBung.
Bei Offnung wird die Bewegung angehalten.

Eingang konfiguriert als Bar CL 8k2, Tastleiste mit Inversion nur aktiv bei SchlieBung. Bei
Offnung wird die Bewegung angehalten. (Nicht aktiv an SAFE 2).

15

Nicht verwendet.

(=)}

Eingang konfiguriert als 8k2. (Nicht aktiv an SAFE 2).

Konfigurierung des
Steuereingangs IC 1.
61

o

Als Start E konfigurierter Eingang.

Als Start | konfigurierter Eingang.

Als Open konfigurierter Eingang.

Konfigurierung des
Steuereingangs IC 2.
62

Als Close konfigurierter Eingang.

Als Ped konfigurierter Eingang.

Als Timer konfigurierter Eingang.

Als FuBgangertimer konfigurierter Eingang.

ich

Konfigurierung des
Befehl 1. Funkkanal

Befehl Funk konfiguriert als START E.

Befehl Funk konfiguriert als Start I.

Befehl Funk konfiguriert als Open.

cch

Konfigurierung des
Befehl 2. Funkkanal

Befehl Funk konfiguriert als Close

Befehl Funk konfiguriert als Ped

Befehl Funk konfiguriert als STOP

dch

Konfigurierung des
Befehl 3. Funkkanal

Nicht verwendet

Nicht verwendet

I N[focojn|hjlwIv|=lOJc|U|DW|N|[—=

Nicht verwendet

Hech

Konfigurierung des
Befehl 4. Funkkanal

12

e}

Befehl Funk konfiguriert als AUX3**

o

Befehl Funk konfiguriert als EXPO1**

Befehl Funk konfiguriert als EXPO2**

N

Funksteuerung konfiguriert als INNENLEUCHTE
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DEUTSCH

Logik

Definition

Default

vor

Die
enommene
instellung
markieren

Optionen

AUH 3

Konfigurierung des
Ausgangs AUX 3.
26-27

17

usgang konfiguriert als monostabiler Funkkanal

s SCA konfigurierter Ausgang, Kontrollleuchte Tor offen.

(>

s Befehl Notbeleuchtung konfigurierter Ausgang.

cht verwendet

ht verwendet

ht verwendet

ht verwendet

ht verwendet

(=Y [a¥ oY (2} =)

ht verwendet

Ausgang, konfiguriert als Wartung.

cht verwendet
cht verwendet

cht verwendet

Ausgang konfiguriert als Status Tor geschlossen

Ausgang konfiguriert als bistabiler Funkkanal

Ausgang konfiguriert als timergesteuerter Funkkanal

Ausgang konfiguriert als Status Tor offen

Ausgang konfiguriert als ausgang 1 PROGRAMMIERBAR IN HOHE

OO\IG\UILdeo\DOO\IG\LnJ}wN_IOx

Ausdana konfiguriert als ausaang 2 PROGRAMMIERBAR IN HOHE

FESE codE

Fester Code

o

Der Empfanger ist fur den Betrieb mit Rolling-Code konfiguriert.
Die Clonen mit festem Code werden nicht akzeptiert.

Der Empfanger ist fiir den Betrieb mit festem Code konfiguriert.
Die Clonen mit festem Code werden akzeptiert.

Schiltdn iuERY

Einstellung des
Schutzniveaus

A - Das Password flir den Zugang zum Meni Programmierung wird nicht angefordert.
B - Aktiviert die Abspeicherung der Fernbedienungen tiber Funk. . .
Diese Modalitat wird in der Nahe der Bedjentafel ausgeftihrt und macht keinen Zu_?ar_llg erforderlich:
- Drucken Sie nacheinander die versteckte Taste und die normale Taste (T1-T2-T3-T4) eines
bereits in der Standardmodalitat mit dem Menl Funk abgespeicherten Senders.
- Driicken Sie innerhalb von 10 Sekunden die versteckte Taste und die normale Taste (T1-T2-T3-
T4) einer abzuspeichernden Fernbedienung. . . i
Der Empfanger verlasst die Programmiermodalitdt nach 10 Sekunden, innerhalb dieser Zeit
konnen durch Wiederholung dés vorausgehenden Punkts weitere neue Fernbedienungen
eingegeben werden. i . .
C -Die automatische Eingabe der Klone Uber Funk wird aktiviert. .
Gestattet die Hmzufurgung der mit der Universalprogrammiereinheit erstellten Klone sowie der
Bro%r_ammlerten_ Replays zum Speicher des Empfangers. .

- Die automatische Eingabe der Replay uber Funk wird aktiviert. .
Gestattet das Hlnzufu?(en der programmiierten Replay zum Speicher des Empféangers.
E - Die Parameter der Karte konnen Uber das Netz U-link gedndert werden.

A - Das Password flir den Zugang zum Programmierungsmentii wird angefordert.
Das Default-Password ist 1234: . i . .
Die Funktionen B - C - D - E bleiben bezogen auf die Funktionsweise 0 unverandert.

A - Das Password fiir den Zu3gang zum Meni Programmierung wird angefordert.
Das Default-Password ist 1234: . . . .

B-DieA spelcherun%.der Fernbedienungen Uber Funk wird deaktiviert.

C - Die automatische Eingabe der Klone (iber Funk wird deaktiviert.

Die Funktionen D - E bleiben bezogen auf die Funktionsweise 0 unverandert.

A - Das Password fuir den Zugang zum Meni Programmierung wird angefordert.
Das Default-Password ist 12347 . . .

B -Die Abspelcherung_der Fernbedienungen lber Funk wird deaktiviert.

D-Die automatische Eingabe der Replay tiber Funk wird deaktiviert.
Die Funktion E bleibt bezogen auf die’Funktionsweise 0 unverandert.

A - Das Password fiir den Zu%ang zum Meni Programmierung wird angefordert.
Das Default-Password ist 1234;~ . . .

B - Die Abspelcherun%.der Fernbedienungen iber Funk wird deaktiviert.

C - Die automatische Eingabe der Klone Uber Funk wird deaktiviert.

D - Die automatische Eingabe der Replay tiber Funk wird deaktiviert. . . .

E - Die Moglichkeit der Anderung der Parameter der Karte iber das Netz U-link wird deaktiviert.

Die Fernbedienungen werden nur mit dem entsprechen Men( Funk abgespeichert.

WICHTIG: Dieses hohe Sicherheitsniveau verhindert sowohl den Zugriff durch unerwiinschte

Klone, als auch gegebenenfalls vorhandene Funkstorungen.

SEr ELLEF
Nodys

Serieller Modus
(Identifiziert die Konfigu-
rierung der Karte bei ei-
nem BFT-Netzanschluss.)

SLAVE Standard: Die Karte empfangt und sendet Befehle/Diagnose/usw.

MASTER Standard: Die Karte sendet Aktivierungsbefehle (START, OPEN, CLOSE, PED, STOP) und
andere Karten.

RdrESSE

Adresse

Id_entiﬁzgert die Adresse von 0 bis 119 der KarSe in einer lokalen BFT-Netzverbindung.
(siehe Abschnitt OPTIONALE MODULE U-LINK

UMHERrh IndEr -
niS

Umkehrung
Hindernis

Nach Erkennen eines Hindernisses beigﬁ _Schl.ie#en wirdgie Bewegung fiir 2 Seg. umgekehrt,
Nach Erkennen %lpe?(,Hlndernlsses eim Offnen wird das Manover unterbrochen und die
Automatisierung blockiert.

Nalgh Erkeﬂnen eines Hindernisses beim SchlieBen und beim Offnen wird die Bewegung fiir 2
Sek. umgekehrt.

Nacl Erlﬁennen eines Hindernisses, bejm Schlief3en, erneut vollstandig 6ffnen. .
Nach Erkennen %Pei_Hmdermsses eim Offnen wird das Manover unterbrochen und die
Automatisierung blockiert.

oF Frlind
UMHERrh IndErn 1S

Umkehr
Hindernis
bei Offnung

Nach der Erfassung eines Hindernis, wahrend der SchlieBung, kehrt sich die Bewegung fiir 2

ek, um. .
Nach der Erfassu eiR_es Hindernis, wahrend der Offnung unterbricht das Manéver und die
Automatisierung blockiert.

—_

Nach der Erfassungfejnes Hli(ndernis, wahrend der SchlieBung sowie wihrend der Offnung, kehrt
sich die Bewegung fur 2 Sek. um.

EHP 11

Konfigurierung des

Eingangs EXPI1 der

erweiterungskarte

Eingange/Ausgidnge
1-2

s Befehl Start E konfigurierter Eingang.

s Befehl Start | konfigurierter Eingang.

s Befehl Open konfigurierter Eingang.

Is Befehl Close konfigurierter Eingang.

s Befehl Ped konfigurierter Eingang.

s Befehl Timer konfigurierter Eingang.

s Befehl FuBganger konfigurierter Eingang.

s Sicherheit Phot konfigurierter Eingang, Fotozelle.

s Sicherheit Phot op konfigurierter Eingang, Fotozelle aktiv nur bei Offnung.

O (N [\ nh|lw (N|—= o

s Sicherheit Phot cl konfiguri

=== 2= = (==

s Sicherheit Bar konfigurierter Eingang, Tastleiste.

- ©

Eingang konfiguriert als Sicherheit Bar OP, Tastleiste mit Inversion nur aktiv bei Offnung, bei
SchlieBung wird die Bewegung angehalten.

Eingang konfiguriert als Sicherheit Bar CL, Tastleiste mit Inversion nur aktiv bei SchlieBung, bei
Offnung wird die Bewegung angehalten.

13

Is Sicherheit Phot test konfigurierter Eingang, Gberprifte Fotozelle.

14

Eingang konfiguriert als Sicherheit Phot op test, tiberprifte Fotozelle nur aktiv bei Offnung.

15

Eingang konfiguriert als Sicherheit Phot cl test, iberprifte Fotozelle nur aktiv bei SchlieBung.

16

Is Sicherheit Bar rierter Eingang, tberprif

17

erheit Bar konfigurierte gang, Uberprifte Tastleiste.
%Rﬁﬂﬂ% ktg)r?ggmiieEt eralls ajﬁherpeit E‘iAa;\r Oli]tes}{ [i] %rl?ergfte Tastleiste mit Inversion nur aktiv bei

18

]

ang konfiguriert als Sicherheit Bar CL test, (jl?qerrorijfte Tastleiste mit Inversion nur aktiv bei
cf*ﬂ gih ng b& Qﬁn 100 W ;E die Bewegung angehalten
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DEUTSCH
Die
Logik Definition Default "°"|:s'}‘e’_ﬁ‘umn§“e Optionen
markieren
0 Als Befehl Start E konfigurierter Eingang.
1 Als Befehl Start | konfigurierter Eingang.
g&gﬁ%‘;‘:%&ﬂg j:i 2 Als Befehl Open konfigurierter Eingang.
EHP 12 erweiterungskarte 3 3 Als Befehl Close konfigurierter Eingang.
Eingﬁnge{_/;usgﬁnge 4 Als Befehl Ped konfigurierter Eingang.
5 Als Befehl Timer konfigurierter Eingang.
6 Als Befehl FuBganger konfigurierter Eingang.
0 Ausgang konfiguriert als monostabiler Funkkanal
1 Als SCA konfigurierter Ausgang, Kontrollleuchte Tor offen.
2 Als Befehl Notbeleuchtung konfigurierter Ausgang.
Aﬁ‘;’;‘:ﬁ;‘::’;‘;gzd::r 3 Nicht verwendet
EHPo | Erwgiterungskgrte 13 4 Nicht verwendet
Emgangil_gusgange 5 Nicht verwendet
6 Nicht verwendet
7 Nicht verwendet
8 Nicht verwendet
9 Ausgang, konfiguriert als Wartung.
10 Nicht verwendet
Konfigurierung des 11 Nicht verwendet
Ausgangs EXPO2 der 12 Nicht verwendet
EHPo? Erweiterungskarte 16 -
Einginge/Ausginge 13 Ausgang konfiguriert als Status Tor
6-7 4 Ausgang konfiguriert als bistabiler Funkkanal
5 Ausgang konfiguriert als timergesteuerter Funkkanal
16 Ausgang konfiguriert als Status Tor offen

(**) Nur aktiv, wenn der Ausgang als monostabiler Funkkanal, Notbeleuchtung, Zonenbeleuchtung, Treppenbeleuchtung, bistabiler Funkkanal oder timergesteuerter Funkkanal konfiguriert ist.

Konfigurierung der AUX-Ausgdnge

Logik Aux= 0 - Ausgang MONOSTABILER FUNKKANAL.
Der Kontakt bleibt bei der Aktivierung. Funkkanals 1 s geschlossen.

Logik Aux= 1 - Ausgang KONTROLLLEUCHTE TOR OFFEN SCA.
Der Kontakt bleibt wahrend der Offnung und bei offenem Fliigel geschlossen, intermittierend wahrend der SchlieBung und offen bei geschlossenem Fligel.

Logik Aux= 2 - Ausgang Befehl NOTBELEUCHTUNG.
Der Kontakt bleibt nach dem letzten Manover fir 90 Sekunden geschlossen.

Logik Aux= 3 - Nicht verwendet

Logik Aux= 4 - Nicht verwendet

Logik Aux= 5 - Nicht verwendet

Logik Aux= 6 - Nicht verwendet

Logik Aux= 7 -Nicht verwendet

Logik Aux= 8 - Nicht verwendet

Logik Aux=9 — Ausgang WARTUNG.
Der Kontakt bleibt beim Erreichen des im Parameter Wartung eingestellten Werts geschlossen, um die Wartungsanforderung anzuzeigen.

Logik Aux= 10 - Nicht verwendet

Logik Aux= 11 - Nicht verwendet

Logik Aux= 12 - Nicht verwendet

Logik AUX =13 - Ausgan(]; STATUS TOR GESCHLOSSEN.
Der Kontakt bleibt geschlossen, wenn das Tor geschlossen ist.

Logik AUX= 14 - Ausgang BISTABILER FUNKKANAL
Der Kontakt andert den Status (offen/geschlossen) bei Aktivierung des Funkkanals

Logik Aux= 15 - Ausgang ZEITGESTEUERTER FUNKKANAL.
Der Kontakt bleibt geschlossen, wenn das Tor offen ist.

Logik Aux= 16 - Ausganﬁ STATUS TOR OFFEN.
Der Kontakt bleibt geschlossen, wenn das Tor offen ist.

Logik Aux=17 — Ausgang 1 PROGRAMMIERBAR IN HOHE. N
Der Kontakt schliet, wenn die Tir den im Parameter "Out Prog 1" eingestellten Offnungsgrad tiberschreitet

Logik Aux=18 - Ausgang 2 PROGRAMMIERBAR IN HOHE. N
Der Konta_kt schlieBt, wenn die Tir den im Parameter "Out Prog 2" eingestellten Offnungsgrad tberschreitet

Konfigurierung der Steuereingange

Logik IC= 0 - Als Start E konfigurierter Eingang. Funktionsweise gemaB Logik fow. Schr ik Schr ikE. Externer Start fiir Ampelsteuerung.

Logik IC= 1 - Als Start | konfigurierter Eingang. Funktionsweise gemaB Logik fiou. Schr itk Schr {EE. Interner Start fiir Ampelsteuerung.

Logik IC= 2 - Als Open konfigurierter Eingang. .
Der Befehl fiihrt eine Offnung aus. Wenn der Eingang geschlossen bleibt, bleiben die Fliigel bis zur Offnung des Kontakts offen. Bei offenem Kontakt schlief3t die Automatisierung nach
der Zeit TCA, falls aktiv.

Logik IC= 3 - Als Close konfigurierter Eingang.
Der Befehl fiihrt die SchlieBung aus.

Logik IC= 4 - Als Ped konfigurierter Eingang.
Der Befehl fiihrt eine partielle FuBgangeroffnung aus. Funktionsweise gemaR Logik MOV. SCHRITT SCHRITT

Logik IC=5 - Als Timer konfigurierter Eingang.
Funktionsweise wie bei Open, aber die SchlieBung ist auch nach einem Stromausfall garantiert.

Logik IC= 6 - Als Timer Ped konfigurierter Eingang. .
Der Befehl fiihrt eine partielle FuBgangeroffnung aus. Wenn der Eingang geschlossen bleibt, bleibt der Fliigel bis zur Offnung des Kontakts offen. Wenn der Eingang geschlossen bleibt
und ein Befehl Start E, Start | oder Open aktiviert wird, wird ein vollstandiges Manéver ausgefiihrt, um dann die FuBganger6ffnung wiederherzustellen. Die SchlieBung wird auch nach

einem Stromausfall garantiert.

Konfigurierung der Sicherheitseingdnge

Logik SAFE= 0 - Als Phot konfigurierter Eingang, Fotozelle nicht Giberpriiften (*). .
Gestattet das Anschliefen von Vorrichtungen ohne zusétzlichen Kontakt fir die Uberpriifung. Bei Abdunklung sind die Fotozellen sowohl beim Offnen, als auch beim SchlieBen aktiv.
Eine Abdunklung der Fotozelle beim SchlieBen schaltet die Bewegungsrichtung erst nach der Freigabe der Fotozelle um. Falls nicht verwendet, tiberbrickt lassen.
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Logik SAFE= 1 - Als Phot test konfigurierter Eingang, tiberpriifte Fotozelle.
Aktiviert die Uberpriifung der Fotozellen bei Beginn des Manévers. Bei Abdunklung sind die Fotozellen sowohl beim Offnen, als auch beim SchlieBen aktiv. Eine Abdunkelung der
Fotozelle beim SchlieBen schaltet die Bewegungsrichtung erst nach der Freigabe der Fotozelle um.

Logik SAFE= 2 - Als Phot op konfigurierter Eingang, Fotozelle aktiv nur bei Offnung nicht tiberpriiften (¥).
Gestattet das AnschlieRBen von Vorrichtungen ohne zusétzlichen Kontakt fiir die Uberpriifung. Deaktiviert beim SchlieBen das Funktionieren der Fotozelle bei Abdunkelung. Blockiert
in der Phase der Offnung die Bewegung fiir die Dauer der Abdunkelung der Fotozelle. Falls nicht verwendet, liberbriickt lassen.

Logik SAFE= 3 - Als Phot op test konfigurierter Eingang, tiberpriifte Fotozelle aktiv nur bei Offnung
Aktiviert die Uberpriifung der Fotozellen bei Beginn des Manévers. Deaktiviert beim SchlieBen das Funktionieren der Fotozelle bei Abdunkelung. Blockiert in der Phase der Offnung
die Bewegung fiir die Dauer der Abdunkelung der Fotozelle.

Logik SAFE= 4 - Als Phot cl konfigurierter Eingang, Fotozelle aktiv nur bei SchlieBung nicht tiberpriiften (*).
Gestattet das AnschlieRBen von Vorrichtungen ohne zusétzlichen Kontakt fiir die Uberpriifung. Deaktiviert beim Offnen das Funktionieren der Fotozelle bei Abdunkelung. Beim
SchlieBen schaltet sie direkt um. Falls nicht verwendet, tiberbriickt lassen.

Logik SAFE= 5 - Als Phot cl test konfigurierter Eingang, tiberpriifte Fotozelle aktiv nur bei SchlieBung
Aktiviert die Uberpriifung der Fotozellen bei Beginn des Manévers. Deaktiviert beim Offnen das Funktionieren der Fotozelle bei Abdunkelung. Beim SchlieBen schaltet sie direkt um.

Logik SAFE= 6 -Nicht verwendet

Logik SAFE=7 - Als Bar konfigurierter Eingang, tiberpriifte Tastleiste Aktiviert die Uberpriifung der Tastleisten bei Beginn des Manévers. Der Eingriff in der Phase der SchlieBung kehrt die
Bewegung bis zur vollstandigen Offnung um, der Eingriff in der Phase Offnung bewirkt das Anhalten.

Logik SAFE= 8 - Als Bar 8k2 konfigurierter Eingang. Eingang fiir Widerstandskante 8K2.
Der Eingriff in der Phase der SchlieBung kehrt die Bewegung bis zur vollstandigen Offnung um, der Eingriff in der Phase Offnung bewirkt das Anhalten.

Logik SAFE=9 Eingang konfiguriert als Bar op, Tastleiste mit Inversion nur aktiv bei Offnung, bewirkt bei Aktivierung wahrend der SchlieBung das Anhalten der Automatisierung (STOP)
Gestattet das AnschlieBen von Vorrichtungen ohne zusatzlichen Kontakt fiir die Uberpriifung. Der Eingriff in der Phase der Offnung kehrt die Bewegung fiir 2 Sek. Um, der Eingriff in
der Phase SchlieBung bewirkt das Anhalten. Falls nicht verwendet, Giberbriickt lassen.

Logik SAFE=10 Eingang konfiguriert als Bar op test, iberpriifte Tastleiste mit Inversion nur aktiv bei Offnung, bewirkt bei Aktivierung wéhrend der SchlieBung das Anhalten der Auto-
matisierung (STOP).
Aktiviert die Uberpriifung der Tastleisten bei Beginn des Manévers. Der Eingriff in der Phase der Offnung kehrt die Bewegung fiir 2 Sek. um, der Eingriff in der Phase SchlieBung bewirkt das Anhalten.

Logik SAFE=11 Eingang konfiguriert als Bar 8k2 op, Leiste 8k2 mit Inversion nur aktiv bei Offnung, bewirkt bei Aktivierung wihrend der SchlieBung das Anhalten der Automatisierung (STOP).
Der Eingriff in der Phase der Offnung kehrt die Bewegung fiir 2 Sek. um, der Eingriff in der Phase SchlieBung bewirkt das Anhalten.

Logik SAFE=12 Eingang konfiguriert als Bar cl, Tastleiste mit Inversion nur aktiv bei SchlieBung, bewirkt bei Aktivierung wéhrend der Offnung das Anhalten der Automatisierung (STOP).
Gestattet das Anschlieen von Vorrichtungen ohne zuséatzlichen Kontakt fiir die Uberpriifung. Der Eingriff in der Phase der SchlieBung kehrt die Bewegung fiir 2 Sek. Um, der Eingriff
in der Phase Offnung bewirkt das Anhalten. Falls nicht verwendet, iiberbriickt lassen.

Logik SAFE=13 Eingang konfiguriert als Bar cl test, iiberpriifte Tastleiste mit Inversion nur aktiv bei SchlieBung, bewirkt bei Aktivierung wihrend der Offnung das Anhalten der Auto-
matisierung (STOP).
Aktiviert die Uberpriifung der Tastleisten bei Beginn des Mandvers. Der Eingriff in der Phase der SchlieBung kehrt die Bewegung fiir 2 Sek. Um, der Eingriff in der Phase Offnung bewirkt das Anhalten.

Logik SAFE=14 Eingang konfiguriert als Bar 8k2 cl, Leiste 8k2 mit Inversion nur aktiv bei SchlieBung, bewirkt bei Aktivierung wahrend der Offnung das Anhalten der Automatisierung (STOP).
Der Eingriff in der Phase der SchlieBung kehrt die Bewegung fiir 2 Sek. Um, der Eingriff in der Phase Offnung bewirkt das Anhalten.

Logik SAFE= 15 -Nicht verwendet
LogiK SAFE=16 Als STOP 8k2 konfigurierter Eingang. Der Befehl unterbricht das Mandver und blockiert die Automatisierung.

(*) Bei Installation von Vorrichtungen vom Typ “D” (wie definiert von EN 12453) mit nicht iiberpriiftem Anschluss wird eine obbligatorische Wartung mit zumindest halbjéhrli-
cher Frequenz vorgeschrieben.

Konfigurierung der Befehle Funkkanal
LogiK CH= 0 - Eingang konfiguriert als Start E. Funktionsweise geméB Logik ffow. Schr ik Schr {kE. Externer Start fiir Ampelsteuerung.

LogiK CH= 1 - Eingang konfiguriert als Start I. Funktionsweise geméf Logik /fow. Schr ik Sche fEE. Interner Start fir Ampelsteuerung.
LogiK CH= 2 - Eingang konfiguriert als Open.

Der Befehl fiihrt eine Offnung aus.

LogiK CH= 3 - Eingang konfiguriert als Close.

Der Befehl fiihrt die SchlieBung aus.

LogiK CH= 4 - Eingang konfiguriert als Ped.

Der Befehl fiihrt eine partielle FuBgéngeréffnung aus. Funktionsweise gemaB Logik flow. Schr EE Schr bk
LogiK CH= 5- Eingang konfiguriert als STOP.

Der Befehl fiihrt einen Stopp aus.

LogiK CH= 6- Eingang konfiguriert als AUXO0. (**)

Der Befehl aktiviert den Ausgang AUX0

LogiK CH= 7- Nicht verwendet

LogiK= 8- Nicht verwendet

LogiK CH= 9- Eingang konfiguriert als AUX3. (*¥)

Der Befehl aktiviert den Ausgang AUX3

LogiK CH= 10- Eingang konfiguriert als EXPO1. (**)

Der Befehl aktiviert den Ausganga EXPO1

LogiK CH= 11- Eingang konfiguriert als EXPO2. (**)

Der Befehl aktiviert den Ausgang EXPO2

(**) Nur aktiv, wenn der Ausgang als monostabiler Funkkanal, Notbeleuchtung, Zonenbeleuchtung, Treppenbeleuchtung, bistabiler Funkkanal oder timergesteuerter Funkkanal konfiguriert ist.

TABELLE “C” - MENU FUNK - (-Ad /o)

Logik Beschreibung

SUFUEL ich Hinzufiigen Taste 1ch
C Ordnet die gewlnschte Taste dem Befehl 1. Funkkanal zu.

Hinzufiligen Taste 2ch
CUFUEL deh | Ordnet die gewiinschte Taste dem Befehl 2. Funkkanal zu.

Hinzufiigen Taste 1ch
CUFUED 3ch | Ordnet age gewunschte Taste dem Befehl 3. Funkkanal zu.

Hinzufiigen Taste 2ch
2UFUEL HYch | Ordnet die gewtinschte Taste dem Befehl 4. Funkkanal zu.

Liste I6schen
LoESchEn BY ACHTUNG! Entfernt alle abgespeicherten Fernbedienungen vollstandig aus dem Speicher des Empfangers.

Loscht einzelne Fernbedienung
LoESchEn | | Entfernteine Fernbedienung W|rd bei Clone oder Rep I ay deaktiviert). Schreiben Sie zum Auswahlen der zu |6schenden Fernbedienung die
Position oder druicken Sie die Taste der zu Ioschende Fernbedienung (die Position wird angezeigt)

d rH Lesung Code Empfianger
coo r Zeigt den Code des Empfangers an, der fiir das Clonen der Fernbedienungen erforderlich ist.
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Versie software centrale

+F

N° Gememoriseerde
afstandsbedieningen

- Commando opening

tige zender als start (Afb.l)

+ > 2 sec Programmering handma-

oK » Commando sluiting

ft « > 2 sec Programmering handmati-
ge zender als 2° radiokanaal (Afb. I)

ningen (Afb. K)

- > 5 sec Wissen afstandsbedie-

- Toegang tot menu

kelaar + autoset (Afb. G)

«>5secmenu regeling eindscha-

SErE Activering ingang start extern START E
Skr d Activering ingang start intern START |
oPEn Activering ingang OPEN
cLS Activering ingang CLOSE
PEd Activering ingang voetgangers PED
EINE Activering ingang TIMER
SkoP  |Activering ingang STOP
Phot Activering ingang fotocel PHOT
PhoP Activering ingang fotocel bij opening PHOT OP
Phet Activering ingang fotocel bij sluiting PHOT CL
bAr Activering ingang rand BAR
bArc Activering ingang staaf in sluiting BARC
bAro Activering ingang staaf in opening BARO
Sbc Activering ingang sluitingsaanslag van motor SWC
Sba Activering ingang openingsaanslag van motor SWO
rSt Reset fabrieksinstellingen in uitvoering
Dekaartwachtop hetuitvoerenvan een complete manoeuvre
SEE opening-sluiting, niet onderbroken door tussenstoppen om
het voor de beweging noodzakelijke koppel te verkrijgen.
LET OP! De obstakelwaarneming is niet actief
Op heteindevanhetmanoeuvrevande opening of desluitin
wordt het gebruik van thermische bronnen gesignaleer
thO3 die wordengebruikt door de motor om de beweging uit te
voeren (03 betekent 3%).Wanneer 100% wordt bereikt, wordt
de thermische beveiliging geactiveerd waar de beweging
wordt belet tot de mofor is gekoeld.
A Test fotocellen mislukt ?gr?tsrlglletllgr? fotocellen en/of instelling logica's
Er02  |Test rand mislukt cAc?r?ti(I)lilelf'le%g randen en/of instelling logica's
ErD03 Test fotocellen opening mislukt Q%?g;y;'gggt:&ggﬁllen en/of instelling parameters/|
Er04  |Testfotocellen sluiting mislukt ﬁ)ag?csallﬁ‘s'tc'ggtrf&ggﬁ"e" en/of instelling parameters/
f Aansluiting randen en/of instellingen parameters/
Er8B6  |Testrand 8k2 mislukt logica's cor?troleren gen p:
-Aansluitingen op de motor controleren-Hardware-
Er H Fout test hardware kaart roblemen”aan de kaart (contact opnemen met
echnisch personeel)
Er3H Ombkering voor obstakel - amperostop Eventuele obstakels langs het traject controleren
f Wachten tot het automatiseringssysteem is
Er4H  |Thermiek Saskosiy gssy
De aansluiting met de bijbehorende inrichtingen
ErSH Communicatiefout met inrichtingen op afstand en/of seriee aangeslotjen uitbreidingskaar%en
controleren.
E-0 Ert . Proberen de kaart uit en weer aan te zetten. Indien
o Interne fout van controle toezicht systeem. het probleem aanhoudt contact opnemen met de
Er4 Er75 technische service.
Eoorc;p nge ?(rukl;enl\ﬁlqlrden de ?(evondir&instellin en
N : Feat bevestigd. De kaart zal blijven werken met de gevonaen
Er2 Eta)lyatm\ggrsgomlstentle centraleparameters (Logica’ en instellingen.
De instellingen van de kaart moeten nagegaan
worden (Parameters en Logica’s).
. Door op Ok te drukken zal de kaart weer gaan werken
Er- 73  |Foutin de parameters van D-spoot et standaard D-spoor.
K Er moet een autoset uitgevoerd worden
*H=0,1,....9ABCDEF

[PASSGard- [od) — (0550 — [T 7 |- [ — 0= — [27 © |- [ — {500 — 57 7 |- [ — @520 - [T |- [ — [Pe)
O\ ]
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NEDERLANDS
TABEL“A” - MENU PARAMETERS - (PR-A")
Parameter Min. | Max. | Default Eigen Definitie Beschrijving
Ech 1 180 40 Tijgﬁﬁ}gg}igzﬁhe Wachttijd vo6r de automatische sluiting.
L IGRE 30 300 90 Tijdsduur inschake- | ;46 4,4y inschakeling verlichting op kaart
B ling verlichting [s] ) 9 9op
olEPUE Active'r'ingstijd van ) o o ) )
e op tijd ingestelde | Tijd activering op tijd ingestelde uitgang radiokanaal in seconden
o 1 240 10 d tijd i telde | Tijd act tijd telde uit: diok | d
E Nk uitgang [s]
Vertragingsruimte bij opening van de motor(en) uitgedrukt in percentage van de totale slag.
oPd ISE. 1 99 1 Ruimtevertraging bij | LET OP: Na een wijziging van de parameter is een complete manoeuvre zonder onderbrekingen
Clold opening [%] noodzakelijk.
LET OP: met "SET" op display is de obstakelwaarneming niet actief.
Vertragingsruimte bij sluiting van de motor(en) uitgedrukt in percentage van de totale slag.
cid {5k 1 99 1 Ruimtevertraging bij | LET OP: Na een wijziging van de parameter is een complete manoeuvre zonder onderbrekingen
Lol sluiting [%] noodzakelijk.
LET OP: met "SET" op display is de obstakelwaarneming niet actief."
PR-E AL 10 99 20 Gedegltelijke Percentage gedeeltelijke opening t.o.v. de totale opening, na activering voetgangerscommando
oPEn inG opening (%]
Uitgang 1 De uitgang die is ingesteld als AUX=17 (zie tabel Configuratie uitgangen AUX) wordt
= - ¢ = ] 0
ok Prol | 1 99 99 programmeerbaar | geactiveerd wanneer de poort het percentage van de opening overschrijdt dat is inge-
in de hoogte steld in deze parameter (1% = poort gesloten, 99% = poort geopend).
Uitgang 2 De uitgang die is ingesteld als AUX=18 (zie tabel Configuratie uitgangen AUX) wordt
ot Pral 2 1 99 50 programmeerbaar | geactiveerd wanneer de poort het percentage van de opening overschrijdt dat is inge-
in de hoogte steld in deze parameter 8% = poort gesloten, 99% = poort geopend).
Kracht uitgeoefend door de vleugel(s) bij opening. Geeft het percentage van geleverde
kracht aan, boven die opgeslagen tijdens de autoset (en vervolgens bijgewerkt), alvorens een
Maxi kracht obstakelalarm te genereren.
oPFaorcE 1 99 75 3;2?9”;&;;; De parameter wordt automatisch ingesteld door de autoset.
opening [%] LET OP: Heeft directe invlioed op de botsingskracht: controleren of met de ingestelde
waarde de geldende veiligheidsnormen worden nageleefd (*). Indien noodzakelijk,
antibeklemmings-veiligheidsinrichtingen installeren(**).
Kracht uitgeoefend door de vleugel(s) bij sluiting. Geeft het percentage van geleverde kracht
aan, boven die opgeslagen tijdens de autoset (en vervolgens bijgewerkt), alvorens een
Maxi kracht obstakelalarm te genereren.
N aX|mun'1 rac' i De parameter wordt automatisch ingesteld door de autoset.
ciLSFarcE 1 99 10 vleugel(s) bij sluiting
(%] LET OP: Heeft directe invioed op de botsingskracht: controleren of met de ingestelde
waarde de geldende veiligheidsnormen worden nageleefd (*). Indien noodzakelijk,
antibeklemmings-veiligheidsinrichtingen installeren(**).
Deactiveert de detectie van het obstakel/actieve rand in de nabijheid van de eindaans-
Ruimte lag bij sluiten
e deactivering 0= geen enkele deactivering 200= deactivering maxim
rEud (55PRc 0 200 0 -
omﬁiweg }’:n de LET OP: Heeft directe invloed op de botsingskracht: controleren of met de
ging ingestelde waarde de ?eldende veiligheidsnormen worden na?eleefd (*). Indien
noodzakelijk, antibeklemmings-veiligheidsinrichtingen installeren.
o ) Percentage van de maximaal bereikbare snelheid bij opening door de motor(en).
P SPEEd 25 99 99 Snelheid bij opening | LET OP: Na een wijziging van de parameter is een complete manoeuvre zonder
o [%] onderbrekingen noodzakelijk.
LET OP: met "SET" op display is de obstakelwaarneming niet actief.
Percentage van de maximaal bereikbare snelheid bij sluiting door de motor(en).
| SPEE4 25 99 35 Snelheid bij sluiting | LET OP: Na een wijziging van de parameter is een complete manoeuvre zonder
cL [%)] onderbrekingen noodzakelijk.
LET OP: met "SET" op display is de obstakelwaarneming niet actief.
Programmering
TR inkEE- 0 250 0 aantal manoeuvres | Hiermee kunt u een aantal manoeuvres instellen waarna de aanvraag voor onderhoud op de
rPRAcE drempel onderhoud | uitgang AUX, geconfigureerd als Onderhoud of Zwaailicht en Onderhoud, wordt weergegeven
[in honderdtallen]

(*) In de Europese Unie de EN12453 voor de krachtlimieten toepassen, en de EN12445 voor de meetmethode.

(**) De botsingskrachten kunnen verminderd worden door middel van het gebruik van vervormbare randen.
TABEL “B” - MENU LOGICA'S - (Lol ic)

UTtge-
. - . voerde .
Logica Definitie Default | instelling Opties
aanvin-
LcR Tijd Automatische o 0 Logica niet actief
Sluiting 1 Activeert de automatische sluiting
De ingangen geconfigureerd als Start E, Start |, i
0 Ped werken met de 4-staps logica. SappoonsaRbeedlig
3-STAPS 4-STAPS
GESLOTEN OPENT OPENT
SEEP-bY-5EEP | Beweging passo
- - gasgop 0 De ingangen geconfigureerd als Start E, Start |, Bl SLUITING STOP
NouEnnk 1 Ped werken met de 3-staps logica. Met de impuls OPEN
tijdens de sluitingsfase wordt de beweging SLUIT SLUIT
omgekeerd.
BIJ OPENING | STOP +TCA | STOP + TCA
NA STOP OPENT OPENT
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UTtgg-
voerde
Logica Definitie Default | instellin Opties
g ling P
aanvin-
ken
A 0 Logica niet actief
oL Beweging op 3 - . " - "
(YRR {= ¥} indschakel Veroorzaakt de omkering van de beweging wanneer de eindschakelaar van de sluiting wordt bereikt
eindschakelaar 1-10 {
(10= grotere beweging)
0 Het knipperlicht gaat gelijktijdig met het starten van de motor(en) aan.
PrE-RLAA Vooralarm 0 ipperlicht gaat 9e Uity ten)
1 Het knipperlicht gaat circa 3 seconden voor het starten van de motor(en) aan.
0 Impulswerking.
Werking bij Aanwezige Persoon.
De ingang 61 wordt geconfigureerd als OPEN UP.
De ingang 62 wordt geconfigureerd als CLOSE UP.
1 De manoeuvre gaat verder zolang de druk op de toetsen OPEN UP of CLOSE UP gehandhaafd blijft.
LET OP: de veiligheden zijn niet actief.
Werking bij Aanwezige Persoon Emergency. Normaal gesproken impulswerking.
Als de kaart de tests van de veiligheidsinrichtingen (fotocel of rand, Er0X) 3 keer achtereenvolgens niet correct
ba’l)n veréiclhten,lwordt de werking Mens Aanwezig 1 minuut lang geactiveerd nadat de toets OPEN UP of CLOSE
[ Y i wordt losgelaten.
hoLd-Ea-rin | Persoonaanwezig 0 2 De ingang 67 wordt geconfigureerd als OPEN UP.
De ingang 62 wordt geconfigureerd als CLOSE UP.
LET OP: met Persoon Aanwezig Emergency zijn de veiligheden niet actief.
Dodemanswerking tijdens de sIuitin%
Ingang 61 wordt geconfigureerd als OPEN UP.
Ingang 62 wordt geconfigureerd als CLOSE UP.
3 Het manoeuvre van de opening gebeurt automatisch, het manoeuvre van de sluiting gaat door tot de bedie-
ningstoets ingedrukt wordt gehouden (CLOSE).
A LET OP: de beveiligingen zijn niet actief tijdens de opening.
. Blokkeert" 0 De impuls van de ingangen geconfigureerd als Start E, Start |, Ped is van invloed tijdens de opening.
bl oPEn impulsen bij 0
opening 1 De impuls van de ingangen geconfigureerd als Start E, Start |, Ped is niet van invloed tijdens de opening.
oPEn in Omkering 0 0 Standaard werking (Zie Fig. C1).
obhEr dirEct openingsrichting 1 De openingsrichting wordt omgekeerd t.o.v. de standaard werking (Zie Fig.C1)
Configuratie 0 Ingang geconfigureerd als Phot, fotocel.
van de 1 Ingang geconfigureerd als Phot test, trusted fotocel.
SRFE | veiligheidsingang 6 9ang g 9 -
. 2 Ingang geconfigureerd als Phot op, fotocel alleen actief bij opening.
72 3 Ingang geconfigureerd als Phot op test, trusted fotocel alleen actief bij opening.
4 Ingang geconfigureerd als Phot cl, fotocel alleen actief bij sluiting.
5 Ingang geconfigureerd als Phot cl test, trusted fotocel alleen actief bij sluiting.
6 Ingang geconfigureerd als Bar, gevoelige rand.
7 Ingang geconfigureerd als Bar, trusted gevoelige rand.
8 Ingang geconfigureerd als Bar 8k2. (Niet actief op SAFE 2)
9 Ingang geconfigureerd als een Bar OP, gevoelige rand met omkering uitsluitend geactiveerd tijdens het openen.
Tijdens het sluiten wordt de beweging gestopt.
Configuratie 10 Ingang geconfigureerd als een Bar OPTEST, gecontroleerde gevoelige rand met omkering uitsluitend geactiveerd
van de tijdens het openen.Tijdens het sluiten wordt de beweging gestopt.
SAFE ¢ veiligheidsingang 4 1 Ingang geconfigureerd als een Bar OP 8k2, gevoelige rand met omkering uitsluitend geactiveerd tijdens het
SA7F§ 2. openen. Tijdens het sluiten wordt de beweging gestopt. (Niet actief op SAFE 2)
12 Ingang geconfigureerd als een Bar CL, gevoelige rand met omkering uitsluitend geactiveerd tijdens het sluiten.
Tijdens het openen wordt de beweging gestopt.
13 Ingang geconfigureerd als een Bar CLTEST, gecontroleerde gevoelige rand met omkering uitsluitend geactiveerd
tijdens het sluiten. Tijdens het openen wordt de beweging gestopt.
14 Ingang geconfigureerd als een Bar CL 8k2, gevoelige rand met omkering uitsluitend geactiveerd tijdens het
sluiten. Tijdens het openen wordt de beweging gestopt. (Niet actief op SAFE 2)
15 Niet in gebruik
16 Ingang geconfigureerd als een STOP 8k2. (Niet actief op SAFE 2)
Configuratie van 0 Ingang geconfigureerd als Start E.
: ’ de commando- ) 1 Ingang geconfigureerd als Start I.
C ingang IC 1. 2 Ingang geconfigureerd als Open.
61 3 Ingang geconfigureerd als Close.
Configuratie van 4 Ingang geconfigureerd als Ped.
de commando- -
5 Ingang geconfigureerd als Timer.
cc ingang IC 2. 3 Lkl J
62 6 Ingang geconfigureerd als Voetgangerstimer.
Configuratie van 0 Afstandsbediening geconfigureerd als START E.
ich het commando 0 1 Afstandsbediening geconfigureerd als Start I.
1ste radiokanaal 2 Afstandsbediening geconfigureerd als Open.
Configuratie van 3 Afstandsbediening geconfigureerd als Close
cch het commando 4 4 Afstandsbediening geconfigureerd als Ped
2ste radiokanaal 5 Afstandsbediening geconfigureerd als STOP
Configuratie van 6 Niet in gebruik
dch het commando 9 7 Niet in gebruik
3ste radiokanaal 8 Niet in gebruik
. 9 Afstandsbediening geconfigureerd als AUX3**
Ych c::ﬂ%::::':n‘;aon 12 10 Afstandsbediening geconfigureerd als EXPO1**
c aste radiokanaal 11 Afstandsbediening geconfigureerd als EXPO2**
! 12 Radiobediening geconfigureerd als VERLICHTING
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Logica

Definitie

Default

Uitge-
. voerde
instelling
aanvin-

Opties

AUH 3

Configuratie van
de uit%ang AUX 3.
6-27

Uitgang geconfigureerd als Monostabiel Radiokanaal.

Uitgang geconfigureerd als SCA, Verklikkerlichtsignaal Hek Open.

Uitgang geconfigureerd als commando Hulplicht.

Niet in gebruik

Niet in gebruik

Niet in gebruik

Niet in gebruik

Niet in gebruik

Niet in gebruik

\D@NO\W&WN—'OE

Uitgang geconfigureerd als Onderhoud

Niet in gebruik

Niet in gebruik

Niet in gebruik

Uitgang geconfigureerd als Status poort gesloten

Uitgang geconfigureerd als Bistabiel Radiokanaal

Uitgang geconfigureerd als op tijd ingesteld Radiokanaal

Uitgang geconfigureerd als Status poort geopend

Uitgang geconfigureerd als Uitgang 1 PROGRAMMEERBAAR IN DE HOOGTE

Uitgang geconfigureerd als Uitgang 2 PROGRAMMEERBAAR IN DE HOOGTE

F {HED codE

Vaste Code

De ontvanger is geconfigureerd voor de werkingtin modus met rolling-code.
De Klonenmet Vaste Code worden niet geaccepteerd.

De ontvanger is geconfigureerd voor de werking in modus met vaste code.
De Klonenmet Vaste Code worden geaccepteerd.

ProtEck lon
LELEL

Het bescher-
mingsniveau
instellen

A -Voor toegang tot het programmeringsmenu is het password niet vereist

B - Activeerthet’in hetdgeheu%en opslaan van de afstandsbedieningen via radio. .

Deze modus wordt in de buurt van het bedieningspaneel u|t%evoerd en hiervoor is geen toegang nodig:

- Na elkaar drukken op de verborgen toets en de'normale toets (T1-T2-T3-T4) van een reeds opgeslagen
afstandsbediening in standaardmodus via het menu radio. L

- Binnen 10 sec. drukken op de verborgen toets en de normale toets (T1-T2-T3-T4) van een afstandsbediening
die moet worden op?eslagen. ) ) o = i

De ontvanger verlaat de programmeringsmodus na 10s, binnen deze tijd is het mogelijk nog meer nieuwe
afstandsbedieningen in te voeren, doorhet vorlgle punt te herhalen.

C - Activeert de attomatische inyoering van de Klonen via radio.

Hiermee kunnen de met een universelé programmabesturing gemaakte klonen en de geprogrammeerde
Replay’s zich toevoegen aan het geheugen Van de ontvanger. -

D - Activeert de automatische invoering van de repla?l\'s via radio.
Hiermee kunnen de geprogrammeerdé Replay’s aan het geheugenyan de ontvanger worden toegevoegd.
E - U kunt de parameters van de kaart ook via het U-link netwerk wijzigen

A - Voor toegang tot het programmeringsmenu is het password vereist.
Het default password is 1234. X . .
De functies B - C- D - E variéren niet ten opzichte van de functionering 0

A -Voor toegang tot het programmeringsmenu is het password vereist.
Het default password is 1234. o . .
B - Deactiveert het in het geheugen opslaan van de afstandsbedieningen via radio.
C - Deactiveert de automatische invoering van de klonen via radio.

De functies D - E variéren niet ten opzichte van de functionering 0

A - Voor toegang tot het_pro%rammeringsmenu is het password vereist.
Het default password is 1234. o . .
B - Deactiveert het in het geheugen opslaan van de afstandsbedieningen via radio.
D - Deactiveert de automatische mvoerl.nﬂ van de replay’s via radio.
De functies C - E variéren niet ten opzichte van de functionering 0

A -Voor toe%ang tot het programmeringsmenu is het password vereist.
Het default password is 1234. o . .

B - Deactiveert het in het geheugen opslaan van de afstandsbedieningen via radio.

C - Deactiveert de automatische'invoering van de klonen via radio.

D - Deactiveert de automatische invoering van de replay’s via radjo. . .

E - De mogelijkheid om de parameters van de kaart ook via het U-link netwerk te wijzigen wordt gedeactiveerd

De afstan sbedlenln_?en worden alleen opgeslagen met behulp van het speciale ménu Radio.

BELANGRIJK: Door dit hoge veiligheidsniveau wordt de toegang belemmerd van de ongewenste klonen

zowel als van de eventueel aanwezige radiostoringen.

SEr AL ModE

Seriéle modus

Om te identificeren

( nhoe%eﬂ(a rt
moet worden
geconfigureerd

in Een BTT,—,
netwerkaansluiting.)

SLAVE standard: de kaart ontvangt commando's/diagnose/etc. en geeft deze door

MASTER standard: de kaart verstuurt activeringscommando's (START, OPEN, CLOSE, PED, STOP) naar andere kaarten.

AddrESS

Adres

Om het adres van 0 tot 119 van de kaart in een lokale BFT-netwerkaansluiting te identificeren.
(zie paragraaf OPTIONELE MODULES U-LINK)

oPrEuErSobSE

Omkering
obstakel

Na de getectje van een 0| statel, tijdens ge sIuitinlg;, word dﬁ bewer?ing 2 sec.(lz?n% omé;ekeerd.
Na de detectie van een obstakel, tijdens de opening, wordt het manoetvre onderbroken en wordt de automa-
tisering geblokkeerd.

Nadat een obstakel wordt gedetecteerd, zowel tijdens de sluiting als tijdens de opening, wordt de bewegin
2 sec‘ang omge!| eer\g. ¢ ) 9 ) P 9 9ing

N

Na de detectie van een opstake|, tijdens de sluiting, gebeyrt de complete openjng.
Na de getecf(iﬁ(van %en OBstahel, tl‘jgens ge openilgg,gwor t het mangeuvre%nder%roken en wordt de automa-

tisering geblokkeerd.

EHP 11

Configuratie
van de ingang
EXPI1 in de
uitbreidingskaart
ingangen/
uitgangen
1-2

Ingang geconfigureerd als commando Start E.

Ingang geconfigureerd als commando Start I.

Ingang geconfigureerd als commando Open.

Ingang geconfigureerd als commando Close.

Ingang geconfigureerd als commando Ped.

Ingang geconfigureerd als commando Timer.

Ingang geconfigureerd als commando VoetgangersTimer

Ingang geconfigureerd als beveiliging Phot, fotocel.

Ingang geconfigureerd als beveiliging Phot op, fotocel alleen bij opening actief.

W N|lonjn|bh|[w|IN|(=|O

Ingang geconfigureerd als beveiliging Phot cl, fotocel alleen bij sluiting actief.

Ingang geconfigureerd als beveiliging Bar, gevoelige rand.

- O

Uitgang geconfigureerd als beveiliging Bar OP, gevoelige rand met omkering uitsluitend geactiveerd tijdens het
openen, tijdens het sluiten wordt de beweging gestopt.

N

Uitgang geconfigureerd als beveiliging Bar CL, gevoelige rand met omkering uitsluitend geactiveerd tijdens het
sluiten, tijdens het openen wordt de beweqging gestopt.

Ingang geconfigureerd als beveiliging Phot test, fotocel als “trusted device”.

Ingang geconfigureerd als beveiliging Phot op test, gecontroleerde fotocel uitsluitend geactiveerd tijdens het openen.

Ingang geconfigureerdals beveiliging Phot cltest, gecontroleerde fotocel uitsluitend geactiveerdtijdens het sluiten.

Ingang geconfigureerd als beveiliging Bar, gevoelige rand als “trusted device’.

Uitgang geconfigureerd als beve_iligin%Bar OP test, gecontroleerde gevoelige rand met omkering uitsluitend
geactiveerd tijdens het openen, tijdens het sluiten wordt de beweging gestopt.

Uitgang geconfigureerd als beveiliging Bar CL test, gecontroleerde gevcielig%e rand met omkering uitsluitend
QD

ARGO BT A 20-35-37



NEDERLANDS
UTtge-
. - . voerde .
Logica Definitie Default | instelling Opties
aanvin-
ken
0 Ingang geconfigureerd als commando Start E.
Conﬁg.uratle 1 Ingang geconfigureerd als commando Start I.
van de ingang
EXPI2 in de 2 Ingang geconfigureerd als commando Open.
EHP 12 uitbreidingskaart 3 3 Ingang geconfigureerd als commando Close.
ir!gangenl 4 Ingang geconfigureerd als commando Ped.
uitgangen -
13 5 Ingang geconfigureerd als commando Timer.
6 Ingang geconfigureerd als commando VoetgangersTimer.
0 Uitgang geconfigureerd als Monostabiel Radiokanaal
1 Uitgang geconfigureerd als SCA, Verklikkerslichtsignaal Hek Open.
Configuratie i i
van deguitgang 2 Uitgang geconfigureerd als commando Hulplicht.
EXPO2in de 3 Niet in gebruik
EHPo | uitbreidingskaart 13 — -
ingangen/ 4 Niet in gebruik
mtga_ngen 5 Niet in gebruik
6 Niet in gebruik
7 Niet in gebruik
8 Niet in gebruik
9 Uitgang geconfigureerd als Beheer stoplicht met TLB kaart.
10 Niet in gebruik
Configuratie o .
van de uitgang 1" Niet in gebruik
EXPO2 in de — -
EHPacl uitbreidingskaart 16 12 Niet in gebruik
ingangen/ Uit figureerd als Status Hek
uitgangen 13 itgang geconfigureerd als Status He
6-7 14 Uitgang geconfigureerd als Bistabiel Radiokanaal
15 Uitgang geconfigureerd als op tijd ingesteld Radiokanaal
16 Uitgang geconfigureerd als Status poort geopend

(**) Alleen actief als de uitgang die geconfigureerd is als Monostabiel Radiokanaal, Hulplicht, Gebiedslicht, Traplicht, Radiokanaal of op tijd afgesteld Radiokanaal.

Configuratie van de uitgangen AUX

Logica Aux= 0 - Uitgang MONOSTABIEL RADIOKANAAL.
Het contact blijft 1 sec. dicht bij de activering van het radiokanaal.

Logica Aux= 1 - Uitgang VERKLIKKERLICHTSIGNAAL HEK OPEN SCA.
Het contact blijft dicht tijdens de opening en bij open vleugel, intermitterend tijdens de sluiting, open bij gesloten vleugel.

Logica Aux= 2 - Uitgang commando HULPLICHT.
Het contact blijft 90 seconden lang gesloten na de laatste manoeuvre.

Logica Aux= 3 - Niet gebruikt

Logica Aux= 4 - Niet gebruikt

Logica Aux= 5 - Niet gebruikt

Logica Aux= 6 — Niet gebruikt

Logica Aux= 7 — Niet gebruikt

Logica Aux= 8 — Niet gebruikt

Logica Aux= 9 — Uitgang ONDERHOUD.
Het contact blijft gesloten tot de ingestelde waarde in de parameter Onderhoud is bereikt om de aanvraag voor onderhoud aan te duiden.

Logica Aux= 10 — Niet gebruikt

Logica Aux= 11 - Niet gebruikt

Logica Aux= 12 - Niet gebruikt

Logica AUX= 13 - Uitgang STATUS POORT GESLOTEN.
Het contact blijft gesloten wanneer het hek gesloten is

Logica AUX= 14 - Uitgang KANAAL RADIO BISTABIEL
Het contact verandert van status (open-gesloten) bij de activering van het radiokanaal

Logica Aux= 15 - Uitgang RADIOKANAAL MET TIMER.
Het contact blijft gesloten wanneer de poort is geopend.

Logica Aux= 16 - Uitgang STATUS POORT GEOPEND.
Het contact blijft gesloten wanneer de poort is geopend.

Logica Aux=17 - Uitgang 1 PROGRAMMEERBAAR IN DE HOOGTE.
Het contact wordt gesloten wanneer de deur het percentage van de opening overschrijdt dat is ingesteld in de parameter “Out Prog 1”

Logica Aux=18 - Uitgang 2 PROGRAMMEERBAAR IN DE HOOGTE.
Het contact wordt gesloten wanneer de deur het percentage van de opening overschrijdt dat is ingesteld in de parameter “Out Prog 2"

Opmerking: Als geen enkele uitgang geconfigureerd is als Uitgang 2de radiokanaal, dan bestuurt het 2de radiokanaal de voetgangersopening.

Configuratie van de commando-ingangen

Logica IC= 0 - Ingang geconfigureerd als Start E. Werking volgens de logica SEEP-bY9-5EEP lauElink. Start extern voor beheer verkeerslicht.

Logica IC= 1 - Ingang geconfigureerd als Start I. Werking volgens de Logica SEEP-bY4-SEEP lauElink. Start intern voor beheer verkeerslicht.

Logica IC= 2 - Ingang geconfigureerd als Open.
Het commando voert een opening uit. Als de ingang gesloten blijft, blijven de vleugels open tot de opening van het contact. Bij open contact gaat het automatiseringssysteem dicht
na de tca-tijd, indien geactiveerd.

Logica IC= 3 - Ingang geconfigureerd als Close.
Het commando voert een sluiting uit.

Logica IC= 4 - Ingang geconfigureerd als Ped.
Het commando voert een voetgangersopening uit, gedeeltelijk. Werking volgens de Logica SEEP-bY-SEEP MouElinE

Logica IC= 5 - Ingang geconfigureerd als Timer.
Werking analoog aan open, maar de sluiting is ook gegarandeerd na de afwezigheid van netwerk.

Logica IC= 6 - Ingang geconfigureerd als Timer Ped.

Het commando voert een voetgangersopening uit, gedeeltelijk. Als de ingang gesloten blijft, blijft de vieugel open tot de opening van het contact. Als de ingang gesloten blijft en
een commando van Start E, Start | of Open wordt geactiveerd, wordt een complete manoeuvre uitgevoerd om zich vervolgens te herstellen in voetgangersopening. De sluiting is ook
gegarandeerd na de afwezigheid van netwerk.
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Configuratie van de veiligheidsingangen

Logica SAFE= 0 - Ingang geconfigureerd als Phot, fotocel niet geverifieerd (*).
Maakt de verbinding mogelijk van inrichtingen zonder extra contact voor controle. In geval van verduistering zijn de fotocellen zowel bij opening als bij sluiting actief. Door
verduistering van de fotocel bij sluiting wordt de beweging omgekeerd na de vrijgave van de fotocel. Indien niet gebruikt, de brug niet verwijderen.

Logica SAFE= 1 - Ingang geconfigureerd als Phot test, trusted fotocel.
Hiermee wordt de controle van de fotocellen bij begin van de manoeuvre geactiveerd. In geval van verduistering zijn de fotocellen zowel bij opening als bij sluiting actief. Door
verduistering van de fotocel bij sluiting wordt de beweging omgekeerd na de vrijgave van de fotocel.

Logica SAFE= 2 - Ingang geconfigureerd als Phot op, fotocel alleen actief bij opening niet geverifieerd (¥).
Maakt de verbinding mogelijk van inrichtingen zonder extra contact voor controle. In geval van verduistering is de werking van de fotocel bij sluiting uitgesloten. In geval van opening
wordt de beweging geblokkeerd voor de duur van de verduistering van de fotocel. Indien niet gebruikt, de brug niet verwijderen.

Logica SAFE= 3 - Ingang geconfigureerd als Phot op test, trusted fotocel alleen actief bij opening
Hiermee wordt de controle van de fotocellen bij begin van de manoeuvre geactiveerd. In geval van verduistering is de werking van de fotocel bij sluiting uitgesloten. In geval van
opening wordt de beweging geblokkeerd voor de duur van de verduistering van de fotocel.

Logica SAFE=4 - Ingang geconfigureerd als Phot cl, fotocel alleen actief bij sluiting niet geverifieerd (¥).
Maakt de verbinding mogelijk van inrichtingen zonder extra contact voor controle. In geval van verduistering is de werking van de fotocel bij opening uitgesloten. In sluitingsfase,
wordt er onmiddellijk omgekeerd. Indien niet gebruikt, de brug niet verwijderen.

Logica SAFE= 5 - Ingang geconfigureerd als Phot cl test, trusted fotocel alleen actief bij sluiting
Hiermee wordt de controle van de fotocellen bij begin van de manoeuvre geactiveerd. In geval van verduistering is de werking van de fotocel bij opening uitgesloten. In sluitingsfase, wordt
er onmiddellijk omgekeerd.

Logica SAFE= 6 - Ingang geconfigureerd als Bar, gevoelige rand niet geverifieerd (¥).
Maakt de verbinding mogelijk van inrichtingen zonder extra contact voor controle. Het commando keert de beweging 2 sec. om. Indien niet gebruikt, de brug niet verwijderen

Logica SAFE=7 - Ingang geconfigureerd als Bar, trusted gevoelige rand
Hiermee wordt de controle van de gevoelige randen bij begin van de manoeuvre geactiveerd. Het commando keert de beweging 2 sec. om.

Logica SAFE= 8 - Ingang geconfigureerd als Bar 8k2. Ingang voor resistieve rand 8K2.
Het commando keert de beweging 2 sec. om.

Logica SAFE=9 Ingang geconfigureerd als Bar op, gevoelige rand met omkering uitsluitend geactiveerd tijdens openen, de automatisering wordt gestopt als de rand tijdens het sluiten geactiveerd is (STOP)
Maakt de verbinding van inrichtingen zonder extra contact voor controle mogelijk. De interventie tijdens het openen veroorzaakt 2 sec. lang de omkering van de beweging. De interventie
tijdens het sluiten veroorzaakt de stop. Indien niet gebruikt, de brug niet verwijderen.

Logica SAFE=10 Ingang geconfigureerd als Bar op test, gecontroleerde gevoelige rand met omkering uitsluitend geactiveerd tijdens openen, de automatisering wordt gestopt als de rand tijdens
het sluiten geactiveerd is (STOP)

Hiermee wordt de controle van de gevoelige randen aan het begin van de manoeuvre geactiveerd. De interventie tijdens het openen veroorzaakt 2 sec. lang de omkering van de beweging. De
interventie tijdens het sluiten veroorzaakt de stop.

Logica SAFE=11 Ingang geconfigureerd als Bar 8k2 op, rand 8k2 met omkering uitsluitend geactiveerd tijdens openen, de automatisering wordt gestopt als de rand tijdens het sluiten
geactiveerd is (STOP)
De interventie tijdens het openen veroorzaakt 2 sec. lang de omkering van de beweging. De interventie tijdens het sluiten veroorzaakt de stop.

Logica SAFE=12Ingang geconfigureerd als Bar cl, gevoelige rand met omkering uitsluitend geactiveerd tijdens sluiten, de automatisering wordt gestopt als de rand tijdens het openen geactiveerd is (STOP)
Maakt de verbinding van inrichtingen zonder extra contact voor controle mogelijk. De interventie tijdens het sluiten veroorzaakt 2 sec. lang de omkering van de beweging. De interventie
tijdens het openen veroorzaakt de stop. Indien niet gebruikt, de brug niet verwijderen

Logica SAFE=13 Ingang geconfigureerd als Bar cl test, gecontroleerde gevoelige rand met omkering uitsluitend geactiveerd tijdens sluiten, de automatisering wordt gestopt als de rand
tijdens het openen geactiveerd is (STOP)

Hiermee wordt de controle van de gevoelige randen aan het begin van de manoeuvre geactiveerd. De interventie tijdens het sluiten veroorzaakt 2 sec. lang de omkering van de beweging.
De interventie tijdens het openen veroorzaakt de stop.

Logica SAFE=14Ingang geconfigureerd als Bar 8k2 cl, rand 8k2 met omkering uitsluitend geactiveerd tijdens sluiten, de automatisering wordt gestopt als de rand tijdens het openen geactiveerd is (STOP)
De interventie tijdens het sluiten veroorzaakt 2 sec. lang de omkering van de beweging. De interventie tijdens het openen veroorzaakt de stop.

Logica SAFE=15 Niet gebruikt

Logica SAFE=16 Ingang geconfigureerd als STOP 8k2. Het commando onderbreekt de manoeuvre en blokkeert de automatisering.

(¥) Als er inrichtingen type“D"” geinstalleerd worden (zoals gedefinieerd door EN12453),die anders dan trusted aangesloten zijn, verplicht halfjaarlijks onderhoud voorschrijven

Conﬁguratie van de commando’s radiokanalen

Logica CH= 0 - Commando geconfigureerd als Start E. Werking volgens de logica SEEP-b4-SEEP [TauElink. Start extern voor beheer verkeerslicht.

Logica CH= 1 - Commando geconfigureerd als Start I. Werking volgens de Logica SEEP-b4-5EEP [TauElint. Start intern voor beheer verkeerslicht.

Logica CH= 2 - Commando geconfigureerd als Open.
Het commando voert een opening uit.

Logica CH= 3 - Commando geconfigureerd als Close.
Het commando voert een sluiting uit.

Logica CH= 4 - Commando geconfigureerd als Ped. -
Het commando voert een voetgangersopening uit, gedeeltelijk. Werking volgens de Logica SEEP-b4-5EEP TlauElink

Logica CH= 5- Commando geconfigureerd als STOP.
Het commando voert een Stop uit

Logica CH= 6- Commando geconfigureerd als AUXO. (**)
Het commando activeert de AUX0-uitgang

Logica CH= 7- Niet in gebruik

Logica CH= 8- Niet in gebruik

Logica CH=9- Commando geconfigureerd als AUX3. (**)
IHet commando activeert de AUX3-uitgang

Logica CH= 10- Commando geconfigureerd als EXPO1. (**)
Het commando activeert de EXPO1-uitgang

Logica CH= 11- Commando geconfigureerd als EXPO2. (**)
Het commando activeert de EXPO2-uitgang

(**) Alleen actief als de uitgang die geconfigureerd is als Monostabiel Radiokanaal, Hulplicht, Gebiedslicht, Traplicht, Radiokanaal of op tijd afgesteld Radiokanaal.
TABEL “C”- MENU RADIO (-Ad ia)

Logica Beschrijving

Toets 1ch toevoegen
Add ich associeert de gewgnste toets met het commando 1e radiokanaal.

Toets 2ch toevoegen
Add Zch | associeert de gewgnste toets met het commando 2e radiokanaal.

Toets 3ch toevoegen
Add 3ch associeert de gewgnste toets met het commando 3e radiokanaal.

Toets 4ch toevoegen
Add “Ych associeert de gewgnste toets met het commando 4e radiokanaal.

Verwijder Lijst
E-RSE BM é OPGELET! Verwijdert alle in het geheugen van de ontvanger opgeslagen afstandsbedieningen volledig.

Neemt enkel radiocommando we
E~RASE | | Verwijdert een radiocommando (ingien kloon of replay gedeactivec?rd wordt). Om de te annuleren afstandsbediening te selecteren, de positie
schrijven of op een toets van de afstandsbediening die geannuleerd moet worden drukken

d rH Aflezen code ontvanger N o
coo r Geeft de ontvangercode weer, noodzakelijk voor het klonen van de afstandsbedieningen.
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< E¥8) krarnicowego + autoset (RYS. G)
(Eler - (o] +{ASE_ - [o<]+ [E2Fd» -v-» ]
&
l SkrE Aktywacja wejscia start na zewnatrz START E
Skr Aktywacja wejscia start wewnatrz START |
PrG

(o & oPEn Aktywacja wejscia OPEN
cl Aktywacja wejscia CLOSE
PE Aktywacja wejécia przejécia dla oséb pieszych PED

L IME Aktywacja wejscia TIMER

SkaP Aktywacja wejscia STOP

Phaok Aktywacja wejscia fotokomérki PHOT

PhoP Aktywacja wejscia fotokomérki podczas otwierania PHOT OP

Phel Aktywacja wejscia fotokomorki podczas zamykania PHOT CL
bAr Aktywacja wejscia listwy BAR

bArc Aktywacja wejscia brzegu przy zamknieciu BARC

bARro Aktywacja wejscia brzegu przy otwarciu BARO
Sl Aktywacja wejscia wytacznika kraricowego kania dla silnika SWC
SLa Aktywacja wejécia wytacznika kraricowego otwierania dla silnika SWC
rSE Trwa przywracanie ustawier fabrycznych

Karta oczekujg na wykonanie catego cyklu otwierania-

SEE zamykania, bez zafrzymania posredniego, w celu
obliczenia wartosci sity niezbednej do wykonania ruchu.

UWAGA! Rozpoznawanie przeszkdd jest niéaktywne

Rys.G
eosEe
‘ * fazy 8--> 13 —’

Po zakoriczeniu manewru otwierania lub zamykania wiacza
sie sygnat informujacy o wiaczeniu urzadzen termicznych

Epes ERD3 wykorzystywanych przez silnik do wykonania ruchu (03

+ oznacza 3%). Po osiggnieciu 100% wiacza sie termiki blokuje

ruch tak dtugo, az silnik wystygnie.

Sprawdzi¢ czy fotokomorki sg podigczone i/lub
ustawienia logiczne

Sprawdzi¢ czy listwa jest podtaczona i/lub
ustawienia logiczne

ErD ! Test fotokomorek nie powiodt sie

ErOe Test listwy nie powiodt sie

2 : N PP Sprawdzi¢ czy fotokomorki sa podtaczone i/lub
Er03 Test fotokomérek cyklu otwierania nie powiédt sie Ustawienia parametrow/ustawienia logiczne
. o s Sprawdzi¢ czy fotokomorki sa podtaczone i/lub
Er-OM Test fotokomorek cyklu zamykania nie powiédt sie Ustawienia parametrow/ustawienia logiczne
n : . PP Sprawdzi¢ czy listwy sg podtgczone i/lub
Wersja oprogramowan ErdG Test listwy 8k2 nie powiddt sie ustawienia parametrow/ustawienia logiczne
‘ a centralki - Sprawdzi¢ pofaczenia z silnikiem
r :H* Btad testu osprzetu kart - Problem z osprzetem karty (nalezy skontaktowac
[JL)'@A_]”*[W—] Y sie z serwisem technicznym)y
- E 3H* Odwrdécenie kierunku ruchu z powodu wykrycia Sprawdzi¢ ewentualne przeszkody znajdujace sie
Tlosc wszystkich cykli (x 100) r przeszkody - Elektroniczny ogranicznik sity na trasie ruchu /1
R gﬂﬂﬂ 4 FrYH* Zabezpieczenie termiczne Poczekac az urzadzenie ostygnie
ErSH* Blad komunikacji z urzadzeniami zdalnymi Sprawdzi¢ potaczenie z akcesoriami i/lub karty!

rozszerzen polqczone Szeregowo

llos¢ sterqwnikow radiowych Sprobowac wytaczy¢ i ponownie wiaczy¢ karte.
wprowagzon ch'do pamYea Er ED'E'_ :’, ! Btad wewnetrzny kontroli nadzorujacej system Jé)ieli problen%,s?e gow‘t)arza, skontal?tov)(/aé sieez
ErHEFTS serwisem technicznym.

L ; Naci$niecie OK potwierdza pobrane ustawienia.
Er2 Btad spojnosci parametrow centrali (logika i parametry) Karta bedzie dziatac z pobranymi ustawieniami.
1\ Trzebasprawdzi¢ustawieniakarty (parametryilogike).

Nacisniecie OK spowoduje, ze karta bedzie dziata¢
Er3 Blad w parametrach systemu D-track zdomysinym systemem D-track.
1\ Trzebawykonacautomatyczne ustawianie (autoset).

Pl Automatyczne ustawianie nie zostato wykonane poprawnie z powodu
interwencjizewnetrznych elementow sterowania. Powtérzy¢ procedure

xoe Skok mniejszy od minimalnego zadanego skoku, ok. 50 cm.

Instalacjajestzbyt,elastyczna/dynamiczna’. Usztywnic ja, montujac
x03 mechaniczny oPranicznik na wyfaczniku kraicowym zamykania

(kod zestawu 100025 1 0‘0059, przed wykonaniem kolejnego
automatycznego ustawiania.
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TABELA “A” - MENU PARAMETRY - (PR-Al)
Czas
Ech 1 180 40 automatyczne%o Czas oczekiwania przed wykonaniem automatycznego zamkniecia.
zamknpiecia [s
Czas wiaczania
EL DRE 30 300 20 o né(?\/t\?iglﬁggo sl Czas trwania wiaczenia $wiatta zewnetrznego na krawedzi tacznika
zewnetrz|
alkPUE EIME 1 240 10 Eé@@%%?ﬂiﬁz{?j Czas aktywacji wyjscia czasowego kanatu radiowego w sekundach
i jania | Odcinek spowalniania_ ruchu silnika/silnikow odczas otwierania,
ofd {5t 1 99 1 Odcrllr}ceﬁus;’))%\g?;r;?ma \Ov\k;/{g/\g%ny Zwk procentowej e zesci ,kca}kc%wit_egpo ~odcinka kIrutghu.
Slall otwierania (%] JuaGe: | qz yﬁ, owaniu paetru a ezy ona¢ komple ny nZ|erzeny c o c.
i jania | Odcine spowalniania  ruchu ilnika/silnikow odczas zamykania,
cid ISk 1 99 1 Odcgsceﬁus%%\gg;r;?ma \G/ArgAi%ny Zwﬁk procentowej ~czescl ,kcallfowit_egg S odcinka kTrulghu.
5Lt YOI e N A RA T A 3 G DT I DA
PA-E AL 10 99 20 Otwieranie Szeroko$¢ otwarcia czesciowego wyrazona procentowo w stosunku do otwarcia catkowitego, po nacisnieciu
oPEn in czesciowe [%] przycisku otwarcia przejécia dla pieszych PED.
Wyjscie 1 Wyjscie ustawione jako AUX=17 (patrz tabela Konfiguracja wyjs¢ AUX) wiacza sig, kiedy drzwi otworza
olt Pral | 10 929 929 programowane sie szerzej niz procentowa wartos¢ otwarcia ustawiona w tym parametrze (1% = drzwi zamkniete, 99%
nawysokosc | = drzwi otwarte),
Wyjscie 2 Wyjscie ustawione jako AUX=18 (patrz tabela Konfiguracja wyjs¢ AUX) wiacza sie, kiedy drzwi otworza
ot Prol 2 10 929 50 programowane sie szerzej niz procentowa wartos¢ otwarcia ustawiona w tym parametrze (1% = drzwi zamkniete, 99%
nawysokosc | = drzwiotwarte).
Sita, z jaka przesuwa sie skrzydto/a podczas otwierania. Jest to procentowa wartosc sity przekraczajaca
wartosc SHK zapisanej podczas ustawiania automatycznego (i nastepnie aktualizowanej),
ktorej przekroczenie powoduje wygenerowanie alarmu z powodu napotkania przeszkody.
Sita skrzydta/ Ten parametr jest automatycznie ustawiany podczas ustawiania automatycznego.
aPForcE 1 99 75 skrzydet podczas
otwierania [%]

UWAGA: Ma bezposredni wplyw nasite uderzenia: nalezy sprawdzi¢, czy przy tak ustawionej
wartosci parametru zachowane sg obowigzujace normy z zakresu bezpieczenstwa (*). W razie
potrzeby nalezy zainstalowa¢ zabezpieczenie chroniace przed przygnieceniem (**).

Sita, z jaka przesuwa sie skrzydto/a podczas zamykania. Jest to procentowa wartosc sity przekraczajaca
wartosc sil{ zapisanej podczas ustawiania automatycznego (i nastepnie aktualizowanej),
Sita skrzydta/ ktorej przekroczenie powoduje wygenerowanie alarmu z powodu napotkania przeszkody.
clSFarcE 1 99 10 skré)?dselrrz))c/)dgzas Ten parametr jest automatycznie ustawiany podczas ustawiania automatycznego.
zamykania [%] A UWAGA: Mabezposredni wplyw na site uderzenia: nalezy sprawdzic, czy przy tak ustawionej
$ci parametru zachowane sa obowiazujace normy z zakresu bezpieczenistwa (¥). W razie
potrzeby nalezy zainstalowac zabezpieczenie chroniace przed przygnieceniem (**).
Wytacza wykrywanie przeszkéd/listwe krawedziowa w poblizu krancowego wytgcznika
] Zakres ruchu z éap%/iléavryai cza 200 = wytacza Maksymalna
rEud {5 0 200 o wylaczonym y1q =wyiq Yy
SPACE Odri’é?&ﬁﬂhem UWAGA: Ma bezposredni wglyw na site uderzenia: nalezy sprawdzic, czy przy tak
ustawionejwartosciparametruzachowane sa obowiazujacenormy zzakresubezpieczenstwa
r . .. | Procentowa wartos¢ maksymalnej predkosci silnika/silnikéw osigganej podczas otwierania.
oP SPEEd 25 99 99 Predkosc[l)%wmranla UWAGA: Po zmodyfikowaniu parametru nalezy wykonaé kompletny, niczym nieprzerwany cykl roboczy.
° UWAGA: jezeli na wyswietlaczu pokazywany jest komunikat "SET", wykrywanie przeszkdd jest nieaktywne.
ir .. | Procentowa wartos¢ maksymalnej predkosci silnika/silnikéw osiaganej podczas zamykania.
cl SPEEd 25 929 35 Predkosc[ézimykanla UWAGA: Po zmodyfikowaniu parametru nalezy wykona¢ kompletny, niczym nieprzerwany cykl roboczy.
> UWAGA: jezeli na wyswietlaczu pokazywany jest komunikat "SET", wykrywanie przeszkéd jest nieaktywne.
i Pl;ograkrlr_mowaniek
iczby cykli, po wyko- i o ) S ) )
CErL (5oL IE ° 250 ° nanid Kiérych nalezy UmozI|'W|a uslta\(\/|en|<e' |ICZb)" cykli, po V\{ykona'lnlu ktg’rych wyjscie AUX' skonﬁgurowane jako Serwis lub
przeprowadzi¢ serwiso- Sygnalizator Swietlny i serwis sygnalizuje konieczno$¢ przeprowadzenia serwisu.
wanie [w setkachl

(*) W panstwach Unii Europejskiej w kwestiach wartosci granicznych sity nalezy stosowac norme EN12453, natomiast w kwestiach metod pomiarowych norme EN12445.

(**) Site uderzenia mozna zredukowac przy pomocy odksztalcajacych sie listewek.

TABELA “B“- MENU LOGIKI - (Lol ic)

Czas 0 Logika dziatania nieaktywna
EchR Automatycznego
Zamykania 1 Aktywuje automatyczne zamykanie
ruch krokowy
0 Wejécia skonfigurowane jako Start E, Start |, Ped 3 KROKI 4 KROKI
dziatajg zgodnie z 4-krokowa logika dziatania.
ZAMKNIETA OTWIERA
OTWIERA
SEEP-bH-5EEP | praca krokowa W TRAKCIE ZAMYKANIA STOP
MouElink
) OTWARTA ZAMYKA ZAMYKA
Wejscia skonfigurowane jako Start E, Start |, Ped
dziataja zgodnie z 3-krokowa logika dziatania.
1 Impuls podczas zamykania powoduje odwrécenie WTRAKCIE OTWIERANIA STOP +TCA STOP +TCA
kierunku ruchu.
PO ZATRZYMANIU OTWIERA OTWIERA
Ruch na 0 Logika nieaktywna
54 Mou WV'QCzniku 1-10 Powoduje odwrdcenie kierunku ruchu po zatrzymaniu na wytaczniku kraricowym zamykania
krancowym (10= wiekszy ruch)
P ALARR Al t 0 Migajaca lampka zaczyna swieci¢ rownoczesnie z uruchomieniem silnika/silnikéw.
rE-RLACT arm wstepny 1 Migajaca lampka swieci przez ok. 3 sekundy przed uruchomieniem silnika/silnikéw.
0 Dziatanie impulsowe.
Dziatanie wymaga obecnosci cztowieka.
Wejscie 61 jest skonfigurowane jako OPEN UP.
1 Wejscie 62 jest skonfigurowane jako CLOSE UP.
Cykl jest kontynuowany tak dtugo, jak dtugo pozostaja wcisniete przyciski OPEN UP i CLOSE UP. UWAGA:
zabezpieczenia s nieaktywne.
Dzjatanie awaryjne wymagajgce obecnosci czjowieka. Zazwyczaj dziatanie typy impulsowego.
J Ze}i karta nigng/‘ gna %eé%u zahezpiecz ri1 {%toﬁom%rl{aﬂb ﬁs}( a, Erytgg 3 ,rgz¥ podgrzqq, aktywowane jest
gﬂE anls Yv%ma%ggcﬁ obecnosci cztowieka (Przytrzymaj przycis \f’przez T minute po zwolnieniu przyciskow
hold-Ea-rln Przytrzymaj 2 Wz'éréliéjm }Jestcskonﬁgufbwanejako QPEN UP.
oL o ru przycisk Wf’cie 62 jest skonfigurowane jako CLOSE UP.
UWAGA: podczas awaryjnego dziatania wymagajacego obecnosci cztowiel bezpieczenia sg nieaktywne.
Dziafanie Pyzy zamknietym czuwaku.
Wejscie 61 jest skonfigurowane jako OPEN UP.
Wejscie 62 jest skonfigurowane jako CLOSE UP. . . .
3 Czynnosc otwierania zachodzi w sposob automatyczny, czynnosc zamykania jest kontynuowana tak dtugo, jak
dhigo naciskany jest przycisk sterujacy (CLOSE).
A UWAGA: podczas otwierania nie sa aktywne urzadzenia zabezpieczajace.
ANOU DT A ZUTO00 ™ 1



POLSKI

Blokuje impulsy 0 Impulsy wejs¢ skonfigurowanych jako Start E, Start |, Ped powoduja reakcje podczas otwierania.
bl oPEn odczas 0 . ) ) ) - .
otwierania 1 Impulsy wejs¢ skonfigurowanych jako Start E, Start I, Ped nie powoduja reakcji podczas otwierania.
Odwrécenie 0 Dziatanie standardowe (zob. Rys. C1)
) . . .
oFEn in obhEr kierunku ruchu 0
d irEck. otwierania 1 Kierunek otwierania zostaje odwrdcony w stosunku do dziatania standardowego (zob. Rys. C1).
Konﬁguracja 0 Wejscie skonfigurowane jako Phot, fotokomarka.
wejscia 1 Wejscie skonfigurowane jako Phot test, fotokomodrka zweryfikowana.
SAFE | bezpieczenstwa 6 — - - —
SAFE 1. 2 Wejscie skonfigurowane jako Phot op, fotokomérka aktywna tylko podczas otwierania.
3 Wejscie skonfigurowane jako Phot op test, fotokomarka zweryfikowana aktywna tylko podczas otwierania.
4 Wejscie skonfigurowane jako Phot cl, fotokomdrka aktywna tylko podczas zamykania.
5 Wejscie skonfigurowane jako Phot cl test, fotokomérka zweryfikowana aktywna tylko podczas zamykania.
6 Wejscie skonfigurowane jako Bar, czuta listwa.
7 Wejscie skonfigurowane jako Bar, czuta listwa zweryfikowana.
8 Wejscie skonfigurowane jako Bar 8k2. (Nieaktywne w SAFE 2).
9 Wejscie skonfigurowane jako Bar op, czyli listwa krawedziowa z odwrdéceniem aktywna tylko podczas otwierania. Podczas
zamykania powoduje zatrzymanie ruchu.
Konﬁg,ur_acja 10 Wejscie skonfigurowane jako Bar OP TEST, czyli listwa krawedziowa zweryfikowana z odwréceniem aktywna tylko podczas
SAFE 2 b wejscia £ 4 otwierania. Podczas zamykania powoduje zatrzymanie ruchu.
ezpleczenstwa
pSAFE 2. 1 Wejscie skonfigurowane jako Bar OP 8k2, czyli listwa krawedziowa z odwrdceniem aktywna tylko podczas otwierania. Podczas
zamykania powoduje zatrzymanie ruchu. (Nieaktywne w SAFE 2).
12 Wejscie skonfigurowane jako Bar CL, czyli listwa krawedziowa z odwrdceniem aktywna tylko podczas zamykania. Podczas
otwierania powoduje zatrzymanie ruchu.
13 Wejscie skonfigurowane jako Bar CL TEST, czyli listwa krawedziowa zweryfikowana z odwréceniem aktywna tylko podczas
zamykania. Podczas otwierania powoduje zatrzymanie ruchu.
14 Wejscie skonfigurowane jako Bar CL 8k2, czyli listwa krawedziowa z odwréceniem aktywna tylko podczas zamykania. Podczas
otwierania powoduje zatrzymanie ruchu. (Nieaktywne w SAFE 2)
15 Nieuzywany
16 Wejscie skonfigurowane jako STOP 8k2. (Nieaktywne w SAFE 2).
ejécie skonfigurowane jako Start E.
onfiguracja 0 Wejscie skonfi jako Start E
wejscia 1 Wejscie skonfigurowane jako Start |
e | bezpieczenstwa 5 :
przycisku 2 Wejscie skonfigurowane jako Open.
sterowania IC 1.
61 3 Wejscie skonfigurowane jako Close.
Konﬁ?s,ucrigcja 4 Wejscie skonfigurowane jako Ped.
ic @ bezg::&g?(f‘twa 3 5 Wejscie skonfigurowane jako Timer.
sterowania IC 2.
62 6 Wejscie skonfigurowane jako Timer Przejscia dla Pieszych.
Ko fio u|:a a 0 Polecenie radiowe skonfigurowane jako START E.
ich I&naf‘ %Cl{o- 0 1 Polecenie radiowe skonfigurowane jako Start I.
2 Polecenie radiowe skonfigurowane jako Open.
u[a a 3 Polecenie radiowe skonfigurowane jako Close
2ch anaf% %_ 12 4 Polecenie radiowe skonfigurowane jako Ped
5 Polecenie radiowe skonfigurowane jako STOP
u':a 3 6 Nieuzywany
Ich ana# ?o_ 9 7 Nieuzywany
8 Nieuzywany
9 Polecenie radiowe skonfigurowane jako AUX3**
Uch Ié% eﬁc%uthJP 4 10 Polecenie radiowe skonfigurowane jako EXPO1#**
c ra |<'>‘v5\:‘leugo 1 Polecenie radiowe skonfigurowane jako EXPO2**
12 Sterowanie radiem skonfigurowanym jako SWIATEO ZEWNETRZNE
0 Wyjscie skonfigurowane jako Monostabilny Kanat Radiowy
1 Wyjscie skonfigurowane jako SCA Kontrolka Otwartej Bramy.
2 Wyjscie skonfigurowane jako polecenie za$wiecenia Swiatta Wewnetrznego.
3 Nieuzywany
4 Nieuzywany
5 Nieuzywany
6 Nieuzywany
7 Nieuzywany
. 8 Nieuzywany
Konfiguracja — - -
AUH 3 wngcia AUX 3. 17 9 Wyjscie skonfigurowane jako Serwis
26-27 10 Nieuzywany
11 Nieuzywany
12 Nieuzywany
13 Wyjscie skonfigurowane jako Stan bramy zamknietej
14 Wyjscie skonfigurowane jako Bistabilny Kanat Radiowy
15 Wyjscie skonfigurowane jako Czasowy Kanat Radiowy
16 Wyjscie skonfigurowane jako Stan bramy otwartej
17 Wyjécie skonfigurowane jako Wyjécie 1 PROGRAMOWANE NA WYSOKOSC
18 Wyjscie skonfigurowane jako Wyjscie 2 PROGRAMOWANE NA WYSOKOSC
0 Odbiornik jest skonfigurowany do pracy w trybie kodu rolling-code.
F IHEd dE Kod st o Nie sa przyjmowane klony z kodem statym.
od sta
co }y ] Odbiornik jest skonfigurowany do pracy w trybie kodu statego.
Przyjmowane sa klony z kodem statym.
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POLSKI

ProtEckt lon
LEUEL

Ustawianie
poziomu ochrony

A - Dostep do menu programowania nie wymaga podania hasta

B - Aktywuje wczytywanie pilotow radiowych droga radiowa.

Ten tryb mozna wijczyc z panelu sterowania i nie wymaga dostepu: X -

- Wcisnac kolejno przycisk ukryty oraz przycisk zwykty (T1-T2-T3-T4) pilota radiowego, ktdry zostat juz wprowadzony do

pamieci w trybie zwyktym za ;ﬁomocq menu sterowania radlowego.

-W ciagu 10's wcisnac przycisk ukryty oraz przycisk zwykty (T1-T2-T3-T4) pilota, ktéry ma zostac wczytany.

Odbiornik wychodzi z trybu programowania po uptywie 10 s. W tym czasie mozna wczytac nastepne piloty radiowe,
owtarzajac punkt poprzedni.

- Aktywuje automatyczne wczytywanie klonéw droga radiowa. .
Umozliwia dodanie do pamieci odbiornika klonéw wygenerowanych za pomoca automatycznego programatora oraz cykli
zapro?ramowanych powtdrek (rePIay).

D - Aktywuje automatyczne wczytywanie powtérek (replay) droga radiowa.
Umozliwia dodanie do pamieci odbiornika zaprogramowanych powtérek?replay).
E - Umozliwia modyfikacje parametréw karty za pomoca sieci U-link.

A - Dostep do menu s)rogramowania wymaga podania hasta.
Domyslne hasto to 12347
Dziatanie funkgji B - C - D - E pozostaje niezmienione, tak jak w funkcjonowania 0.

A - Dostep do menu grogramowania wymaga podania hasta.
Domyslne hasto to 12347

B - Dezaktywuje wczytywanie pilotéw radiowych droga radiowa.

C - Dezaktywuje automatklcznechzytywanie lonow dro%q_radlowq.

Dziatanie funkgji D - E zostaje niezmienione, tak jak w funkcjonowaniu 0.

A- Dostgf) do menu programowania wymaga podania hasta.
Domyslne hasto to 1234.

B - Dezaktywuje wczytywanie pilotéw radiowych droga radiowa. .

D - Dezaktywuje automatyczne wczytywanie powtorek #replay) droga radiowa.
Dziatanié funkgji C - E zostaje niezmienione, tak jak w funkcjonowaniu 0.

A - Dostep do menu EI)rogramowania wymaga podania hasta.
Domyslne hasto to 1234,

B - Dezaktywuje wczytywanie pilotow radiowzch drogga radiowa.

C - Dezaktywuje automatyczne wczytywanie klonéw droga radiowa.

D - Dezaktywuje automatyczne wczytywanie powtorek (replay) droga radiowa.

E - Dezaktywuje mozliwos¢ modyfikacji parametrow karty za pomoca sieci U-link.

Piloty radiowe s zapisywane wytacznie z uzyciem specjalnego menu Radio. o . o

WAZNE: Tak wysoki poziom bezpieczeristwa uniemozliwia dostép zardwno niepozadanym klonom, jak i blokuje ewentualne zaktocenia radiowe.

SEr (AL TodE

Tgbszere ow!

(Okresla jak jes
skonfigurowana

karta w'potaczeniu
sieciowym BFT.)

SLAVE standard: karta odbiera i przekazuje polecenia/diagnostyka/itp.

MASTER standard: karta przesyta polecenia aktywacyjne (START, OPEN, CLOSE, PED, STOP) do pozostatych kart.

RddrESS

Adres

Okresla adres od 0 do 119 karty w potaczeniu lokalnej sieci BFT.
(zob. podrozdziat MODULY OPCJONALNE U-LINK)

inu. oSE

Odwrdcenie
kierunku ruchu
przeszkoda

Po napotkaniu przeszkody podczas zamykania kierunek ruchu zmienia sie na 2 sek.
Po napotkaniu przeszkody podczas otwierania manewr zostaje przerwany, a sitownik zablokowany.

Po napotkaniu przeszkody, zaréwno podczas zamykania, jak i otwierania, kierunek ruchu zmienia sie na 2 sek.

Po napotkaniu przeszkody podczas zamykania zostaje wykonane catkowite otwarcie.
Po napotkaniu przeszkody podczas otwierania manewr zostaje przerwany, a sitownik zablokowany.

EHP I

Konfiguracja wejscia
EXPI2 na karcie
rozszerzen wejs¢/
wyjsé
1-2

Wejscie skonfigurowane jak przycisk Start E.

Wejscie skonfigurowane jak przycisk Start I.

Wejscie skonfigurowane jak przycisk Open.

Wejscie skonfigurowane jak przycisk Close.

Wejscie skonfigurowane jak przycisk Ped.

Wejscie skonfigurowane jak przycisk Timer (Zegar).

Wejscie skonfigurowane jak przycisk Timer Pedonale (Zegar przejicia dla pieszych).

Wejscie skonfigurowane jak zabezpieczenie Phot, fotokomorka.

Wejscie skonfigurowane jak zabezpieczenie Phot op, fotokomaérka aktywna tylko podczas otwierania.

o|lw|N|la|lu|[r|lwN

Wejscie skonfigurowane jak zabezpieczenie Phot cl, fotokomdrka aktywna tylko podczas zamykania.

o

Wejscie skonfigurowane jak zabezpieczenie Bar, czuta listwa.

Wejscie skonfigurowane jako zabezpieczenie Bar OP, czyli listwa krawedziowa zodwréceniem aktywna tylko podczas otwierania.

N

Wejscie skonfigurowane jako zabezpieczenie Bar CL, czyli listwa krawedziowa z odwrdceniem aktywna tylko podczas zamykania.

w

Wejscie skonfigurowane jak zabezpieczenie Phot test, fotokomoérka zweryfikowana.

IS

Wejscie skonfigurowane jak zabezpieczenie Phot test, fotokomérka zweryfikowana aktywna tylko podczas otwierania.

[

Wejscie skonfigurowane jak zabezpieczenie Phot cl test, fotokomdrka zweryfikowana aktywna tylko podczas zamykania.

16

Wejscie skonfigurowane jak zabezpieczenie Bar, czuta listwa zweryfikowana.

Wejscie skonfigurowane jako zabezpieczenie Bar OP test, czyli listwa krawedziowa zweryfikowana z odwréceniem aktywna
tylko podczas otwierania. Podczas zamykania powoduje zatrzymanie ruchu. .

Wejscie skonfigurowane jako zabezpieczenie Bar CL test, czylilistwa krawedziowa zweryfikowanazodwréceniem aktywna tylko podczas zamykania.

EHP i

Konfiguracja wejscia
EXPI2 na karcie
rozszerzen wejsc/
wyjsé
1-3

o

Wejscie skonfigurowane jak przycisk Start E.

Wejscie skonfigurowane jak przycisk Start I.

Wejscie skonfigurowane jak przycisk Open.

Wejscie skonfigurowane jak przycisk Close.

Wejscie skonfigurowane jak przycisk Ped.

Wejscie skonfigurowane jak przycisk Timer (Zegar).

Wejscie skonfigurowane jak przycisk Timer Pedonale (Zegar przejscia dla pieszych).

EHPo |

Konfiguracja wyjscia
EXPO2 na karcie
rozszerzen wejsc/
wyjsé
4-5

oflo|lu|lr]|w|Nn

Wyjscie skonfigurowane jako Monostabilny Kanat Radiowy

Wyjscie skonfigurowane jak SCA Kontrolka Otwartej Bramy.

Wyjscie skonfigurowane jak przycisk Swiatta Wewnetrznego.

Nieuzywany

Nieuzywany

Nieuzywany

Nieuzywany

Nieuzywany

Nieuzywany

EHPol

Konfiguracja wyjscia
EXPO2 na karcie
Rozszerzen wejsc/
wyjsc
6-7

radiowy lub czasowy kanat radiowy.

ol lo|v|loa|lu|[sr|w]|N

Wyjscie skonfigurowane jako Serwis.

o

Nieuzywany

"

Nieuzywany

12

Nieuzywany

13

Wyjscie skonfigurowane jako status bramy

14

Wyjscie skonfigurowane jako Bistabilny Kanat Radiowy

15

Wyjscie skonfigurowane jako Czasowy Kanat Radiowy

16

Wyjscie skonfigurowane jako Stan bramy otwartej

ywna Jesli wyjscie zostalo skonfigurowane jako monostabilny Kanal radiowy, OSwietlenie Wewnetrzne, oswietlenie strefowe, oswietlenie schodow, bistabilny Kanat
ARGO BT A 20-35-43
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Lo%ika Aux= 0 - Wejscie MONOSTABILNEGO KANALU RADIOWEGO.
Podczas aktywacji kanatu radiowego styk pozostaje zamkniety przez 1 s.

Lo%(ika Aux= 1 - Wyjscie KONTROLKI OTWARTEJ BRAMY SCA.
Styk pozostaje zamkniety podczas otwierania i kiedy skrzydto jest otwarte, miga podczas zamykania, otwarty kiedy skrzydto jest zamkniete.

Logi(ika Aux= 2 - Wyjécie sterowania OSWIETLENIEM WEWNETRZNYM.
Styk jest zamkniety przez 90 sekund po ostatnim cyklu.

Lo%(ika Aux= 3 - Wyjscie sterowania OSWIETLENIEM STREFOWYM.
Styk jest zamkniety przez caty czas trwania cyklu.

Logika Aux= 4 - Niedostepny

Logika Aux= 5 - Niedostepny

Logika Aux= 6 -Niedostepny

| Logika Aux= 7 -Niedostepny

Logika Aux= 8 - Niedostepny

Logica Aux= 9 - Wyjscie SERWIS.

Kiedy zostaje osiggnieta wartos¢ zaprogramowana w parametrze Serwis, styk pozostaje zamkniety, co sygnalizuje koniecznos¢ przeprowadzenia serwisu.
Logika Aux= 10 - Niedostepny

Logika Aux= 11 - Niedostepny

Logika Aux= 12 - Niedostepny

Logika AUX= 13 - Wyjscie STATUSU BRAMY.

Styk pozostaje zamkniety jezeli brama jest zamknieta.

Logika AUX= 14 - Wyjscie BISTABILNEGO KANALU RADIOWEGO

Styk zmienia stan (otwarty-zamkniety) w chwili aktywacji kanatu radiowego.

Logika AUX= 15 - Aoyikr) Aux=16 - E€080o¢ KATAXTAZH ANOIXTHZ MYAHZ.

H ema@n mapapével KAEIOTr 0tav n AN givat avoixtr.

Logika AUX= 16 - Cikis KAPI ACIK DURUMU.

Kontak kapi acildiginda kapali kalir.

Logika Aux=17 - Wyjécie T PROGRAMOWANE NA WYSOKOSC.

Styk sie zamyka kiedy drzwi otwieraja sie szerzej niz procentowa warto$¢ otwarcia ustawiona w parametrze “Out Prog 1”
Logika Aux=18 - Wyjécie 2 PROGRAMOWANE NA WYSOKOSC.

Styk sie zamyka kiedy drzwi otwieraja sie szerzej niz procentowa warto$¢ otwarcia ustawiona w parametrze “Out Prog 2"

Konfiguracja wejs¢ sterowania

Logika IC= 0 - Wejscie skonfigurowane jako Start E. Dziatanie wg Logiki SEEP-b4-5EEP [louElink. Sterowanie semaforem przez start zewnetrzny.

Logika IC= 1 - Wejécie skonfigurowane jako Start I. Dziatanie wg Logiki SEEP-b4-5EEP TlauElink. Sterowanie semaforem przez start wewnetrzny.

Logika IC= 2 - Wejscie skonfigurowane jako Open.

To polecenie powoduje otwarcie bram/{. Jezeli wejscie jest zamkniete, skrzydta pozostajg otwarte az do otworzenia styku. Jezeli styk jest otwarty, urzadzenie zamyka sie po uptywie
Czasu Automatycznego Zamykania TCA (jezeli ta funkcja zostata aktywowana).

Logika IC= 3 - Wejscie skonfigurowane jako Close.

To polecenie powoduje wykonanie zamkniecia

Logika IC= 4 - Wejscie skonfigurowane jako Ped.

To polecenie powoduje czesciowe otwarcie przejicia dla pieszych. Dziatanie wg Logiki SEEP-bY-5EEP [TouElinE

Logika IC= 5 - Wejscie skonfigurowane jako Timer.

Dziatanie analogiczne do otwierania, lecz zamykanie jest wykonywane réwniez w przypadku przerwy w zasilaniu sieciowym.

Logika IC= 6 - Wejscie skonfigurowane jako Timer Ped.

To polecenie powoduje czesciowe otwarcie grzejécia dla pieszych. Jezeli wejscie jest zamkniete, skrzydto pozostaje otwarte az do otworzenia styku. Jezeli wejscie jest zamkniete i
nacisniety zostanie przycisk Start E, Start | lub Open, wykonywany jest cykl kompletny a nastepnie urzadzenie otwiera przejscie dla pieszych. Zamykanie jest zapewnione rowniez w

przypadku braku zasilania sieciowego.

Logik: ,SAFE:(?—Wejé,cie skonﬁgui(owane,jako Phot, fqtokom(gk niezweryfikowan ﬁh (*) B e . . .
,Uﬁoz |W|?(go, laPczen!e urzlqd,zt?n torg nie sqv[wq(osazorgew o%atkowgi( tyk wer: ﬁ acgjnal.}N#rzyp?dkl.t(przect(eda_I| ii foto, fotokomorki sa aktywne zaréwno podczas otwierania,
jak i zamykania. Przeciecie linii foto podczas Zamykania odwraca ruchu tylko po odstonieciu fotokomorki. Jezeli nie jest uzywane, zostawic mostek zatozony.

ierun
Logika SAFE= 1 - Wejscie skonfigurowane jako Phot test, fotokomdrka zweryfikowana.

Ai? wug'e weg){(ﬁkacjjgjoto orE,ogrer( nﬂ poﬁiz t?( cy Iu.\g Prz padku przeci cia?inii?oto, fotokomorki sa aktywne zaréwno podczas otwierania, jak i zamykania. Przeciecie linii foto
podczas zamykania'ddwraca kierunek ruchu tylko po odstonigciu fotokomarki.

ika, SAFE= 2 - Wejscie skonfigu

Logika SA -
Urgoz iwia ppg’fac aeglle unzqduz&n,

Podczas otwierahia blokuje'r na czas przeciecia linii foto. Jezeli nie jest uzywane, zos

&owane,jako Phot op, fotoko&'nérki
tore nie sg wyposazone w dodatkowy styk wery ac%g%. W przypad

3 u przeciecia liniifoto, wylgcza dziatanie fotokomorki podczas zamykania.
¢ mostek za

aktywna tylko podczas otwierania, Fiezwercylﬁ kowan)%ch (*)
ozony.

Logika SAFE= 3 - Wejscie skonfigurowane jako Phot op test, zweryfikowana fotokomarka aktywna tylko podczas otwierani . . . .
é%z? gi/éjg%vlsfﬁlljygl%cjje ?otobomé;rer( na po zqt?<u cy Iu‘.)W przypa&lku przeciecia(finii oto, wy e{cz ?:Iz?,aran% f%to omorki pogczas zamykania. Podczas otwierania blokuje ruch na czas

I[J?Tcﬁlti)ki?i SAFE:é - Wejscie skonﬁgug)wane,jako Phot cI,Afotokomé&!(a aktywnakt&llko %ﬁdczas z%ngkaniadrl(iezweryﬁkowa h (%)

n %
wia podtaczenie urzadzen, ktore nie sa wyposazone w dodatkowy st eryfikacyjny. r u przeciecia Iinﬁ(?oto,w tacza dziatanie fotokomérki podczas otwierania.
Podczaszaﬁw aqnia natychmiast wracaﬁieafun)é'?(ru&u.JeZeinlejestﬁiy&/ane, osta ch'¥1’105 eﬂg?ozong. ¢ v P

Logika SAFE= 5 - Wejscie skonfigurowane jako Phot cl test, zweryfikowana fotokomorka aktywna tylko podczas zamykania
{(\E?um/g'er\(]vc rﬁﬁkacjje ?otobomé;re na po zqt?(u cyﬁlu.W przypa)(lﬂ(u przeciecia linii ?oto, wy?écza Jgialaﬁiedfotoiomr%yrﬁi podczas otwierania.. Podczas zamykania natychmiast odwraca

Logica SAFE= 6 -Niedostepny

Logica SAFE= 7 - Wejscie skonfigurowane jako Bar, czuta listwa zweryfikowana

Ai%llwuje weryﬁkane clzu'(}ych ﬁgtuew‘évk na Jpoczaﬂu g)l/jk?ul Tc‘)N poﬁgvce ie oévwraca kierunek ruchu na 2 sek.

Logika SAFE= 8 - Wejécie skonfigurowane jako Bar 8k2. Wejscie dla listwy rezystancyjnej 8K2.

To%o?ecenie odwraéackieruneﬁguc%u na fseﬁ. ) ¥ 1ezy yinel

Logika SAFE=9 Wejsci ,skon(ﬁﬂurowane jako Bar op, listwa krawedziowa z odwrdceniem aktywna tylko podczas otwierania, jezeli zostanie aktywowana podczas zamykania wykona
K4

zafrzymanie aytomatyki (STO
Umo%(ﬁnwi,a tﬂq en¥e tfrzam en, ktore nie s(ﬂ(w%posazone_w dodatkowy stgll(( w?r fikacyjny. Zadziatanie podczas otwierania odwraca kierunek ruchu na 2 sek. Zadziatanie podczas
zamykania powoduje zatrzymanie. W przypadku hieuzywania zostawic mosték zatozony.

Iz_o%i a SAFE=10 Wejscie skonfigurowane JI%k(OSF H}p test, listwa krawedziowa zweryfikowana z odwréceniem aktywna tylko podczas otwierania, jezeli zostanie aktywowana podczas

ania wykona zatrzymanié automat
A t)ywuje we yf?kacje; czt)Jl’rchL IlisteweLnnaypoczqt u cyklu. Zadziatanie podczas otwierania odwraca kierunek ruchu na 2 sek. Zadziatanie podczas zamykania powoduje zatrzymanie.

Iﬁ-? ili<éa Slﬁf)Err?a]g \i{\i/%sjl_cci)epfkonﬁgurowanejako Bar 8k2 op, listwa 8k2 z odwréceniem aktywna tylko podczas otwierania, jezeli zostanie aktywowana podczas zamykania wykona zatrzy-
Zadziafanie poc},czas otwierania odwraca kierunek ruchu na 2 sek. Zadziatanie podczas zamykania powoduje zatrzymanie.

Iz_ta) riZka Sél}]l?g:ano\plne'gct‘g fslglogfsgurowane jako Bar cl, listwa krawedziowa z odwréceniem aktywna tylko podczas otwierania, jezeli zostanie aktywowana podczas zamykania wykona
Umog{inwi,a poﬁq e_n¥e urzqc&erj, ktore nie s% wzposaione w dodatkowy stzyk weryfikacyjny. Zadziatanie podczas zamykania odwraca kierunek ruchu na 2 sek. Zadziatanie podczas
otwierania powoduje zatrzymanie. Jezeli nie jést uzywane, zostawi¢ mostek Zatozony.

Lo%i a SAFE=13 We%'s'cie skonﬁegurowane 'a,li% B E’d test, listwa krawedziowa zweryfikowana z odwréceniem aktywna tylko podczas otwierania, jezeli zostanie aktywowana podczas

Z ania w! f(l)na Z atrzymehnf. autor(na i (STOP) ) . . . . . . . . .

A t)yWUJe weryfikacje czutych listewek na’poczatku cyklu. Zadziatanie podczas zamykania odwraca kierunek ruchu na 2 sek. Zadziatanie podczas otwierania powoduje zatrzymanie.

Ir'r(\) ikea SAtf)ErﬁaltAl \kN%‘SI%ePfkonﬁgurowane jako Bar 8k2 cl, listwa 8k2 z odwréceniem aktywna tylko podczas otwierania, jezeli zostanie aktywowana podczas zamykania wykona zatrzy-
ieau i

Zadziafanie poalczas zamykania odwraca kierunek ruchu na 2 sek. Zadziatanie podczas otwierania powoduje zatrzymanie.

Logika SAFE=15 Niedostepny

Logika SAFE=16 Wejscie skonfigurowane jako STOP 8k2. Polecenie przerywa manewr i blokuje automatyzacje

*) Jezeli sg instalowane urzadzenia typu,D” (w mysl normy EN12453), potaczone bez wykonania weryfikacji, nalezy zaleci¢ ich obowigzkowe serwisowa-
nie co najmniej raz na po6t roku.
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POLSKI

Konfiguracja polecen kanatu radiowego

Logika CH= 0 - Polecenie skonfigurowane jako Start E. Dziatanie wg Logiki SEEP-b4-5EEP TlouElink. Sterowanie semaforem przez start zewnetrzny.

Logika CH= 1 - Polecenie skonfigurowane jako Start I. Dziatanie wg Logiki SEEP-b4-5EEP TlauElink. Sterowanie semaforem przez start wewnetrzny.

LogikaCH= 2 - Polecenie skonfigurowane jako Open.
To polecenie powoduje otwarcie bramy.

Logika CH= 3 - Polecenie skonfigurowane jako Close.

To polecenie powoduje wykonanie zamkniecia

Logika CH= 4 - Polecenie skonfigurowane jakoPed.

To polecenie powoduje czesciowe otwarcie przejscia dla pieszych. Dziatanie wg Logiki SEEP-bY-5EEP MouENnk
Logika CH= 5- Polecenie skonfigurowane jako STOP.

Polecenie wykonuje jeden Stop

Logika CH= 6- Polecenie skonfigurowane jako AUXO. (**)

Polecenie aktywuje wyjscie AUXO

Logika CH= 7- Polecenie skonfigurowane jakoAUX1. (**)

Polecenie aktywuje wyjscie AUX1

Logika CH= 8- Polecenie skonfigurowane jako AUX2. (**)

Polecenie aktywuje wyjscie AUX 2

Logika CH= 9- Polecenie skonfigurowane jako AUX3. (**)

Polecenie aktywuje wyjscieAUX3

Logika CH= 10- Polecenie skonfigurowane jako EXPO1. (**)

Polecenie aktywuje wyjscie EXPO1

Logika CH= 11- Polecenie skonfigurowane jako EXPO2. (*¥)

Polecenie aktywuje wyjscie EXPO2

Logika CH= 12- Polecenie skonfigurowane jako OSWIETLENIEM WEWNETRZNYM (*¥)
Polecenie aktywuje $wiatto z logika bistabilng

(**) Aktywna jesli wyjscie zostato skonfigurowane jako monostabilny kanat radiowy, oswietlenie wewnetrzne, oswietlenie strefowe, oswietlenie schoddw, bistabilny kanat radiowy lub
czasowy kanat radiowy.

TABELA “C”- MENU RADIO (-Ad {a)

Logika Opis

Dodaj Przycisk 1ch
Rdd ich przypjorzqgkowuje wybrany przycisk do sterowania 1.

Dodaj Przycisk 2ch
Add cch przyporzadkowuje wybrany przycisk do sterowania 2.

Dodaj Przycisk 3ch
Add 3ch przypjorzqgkowuje wybrany przycisk do sterowania 3.

Dodaj Przycisk 4ch
Add Hch przyporzadkowuje wybrany przycisk do sterowania 4.

Usun List,
E-RSE &4 AUWEGA! Usuwa catkowicie wszystkie zapisane w pamieci odbiornika polecenia sterownicze.

Usuwa jeden pilot radiowy
EFRSE Usuwa pilot radiowy (jesli klon lub ponowne odtwarzanie zostang dezaktywowane). Aby wybrac pilota radiowego do skasowania, wpisac pozycje
lub nacisna¢ przycisk na pilocie radiowym (pozycja zostanie wyswietlona)

d rH Odczyt kodu odbiornika
CRC Wyswietla kod odbiornika niezbedny do klonowania polecen radiowych.
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SkrE AKTUBaLMA Bxofa Hapy»Horo ctapTa START E
Skr t AKTBaUVA BXOAA BHyTpeHHero ctapTa START |
oPEn AktnBauma sxoga OPEN
ctS AkTrBauus Bxoga CLOSE
PEd AKTVBaumA newexofHoro exofa PED
ENE AxTusaums Bxoaa TIMER
SkoP AkTuBauus sxona STOP
Phok AkTuBauma Bxofia poToanemeHta PHOT
PhoP AkTnBaumA Bxofa GoTo1eMeHTa Npy oTKpbiTun PHOT OP
Phet AKTMBauvA BxoAa GpoTosnemeHTa npu 3akpbitum PHOT CL
bAr AKTMBaUMA BXoaa Kpomkmn BAR
bArc AKTVBaLVA BXOAA "4yBCTBUTENLHOIO Kpaa" Npu 3akpbitun BARC
bAro AKTVBaLVA BXofa "UyBCTBUTENLHOTO Kpas" npu oTKpbitun BARO
Sbe AKTVIBaLIA BXOfa KOHLIEBOTO BbIK/IK0uaTenNs 3aKpbiTiiA Auratens SWC
Sbo AKTVBaLMA BXOAa KOHLIEBOTO BbIK/TIOYaTENs OTKpbITUA ABMratens SWO
s Mpoun3BoANTCA BOCCTaHOBNEHME 3aBOACKNX HACTPOEK
Mnata oXupaeT OCyL|eCTBIEHNA NONHOrO MaHeBpa «OTKPbITUA-
SEE 3aKpbITUA», He NPEPBAHHOTO MPOMEXYTOUHBIMI OCTaHOBKaMMU,
YTOObI MOMYYUTb KPYTALNA MOMEHT, HEOOXOWMbIN AN [BUKEHUA.
BHUMAHVIE! O6Hapy>keHvie NpenATCTBUI He BKKOYEHO
Mpun 3aBeplleHNN MaHeBpa OTKPbLITUA WAW 3aKPbITUA
CUTHaNU3NpyeTcAa MpUMeHEeHNe TEennoBbiIX Pecypcos,
EhO3 1CMONb30BaHHbIX ABuratenem Ana aswkeHua (03 obo3HavaeT
3%).Mpu gocTkeHnn 100% cpabaTbiBaeT TeNnoBas 3aluTa, Torga
ABWXKEeHe 6NOKMPYeTcA 10 OXNaXKAeHNA ABMraTens.
TMpoBepuTb CoeanHEHIIe GOTOSNEMEHTOB U/
ErD i OwnbKa TeCcTNpoBaHnA GoTO3NEMEHTOB YCTaHOBKY IOk
MpoBepuUTb COeANHEHIIE KPOMOK /U
Erde OwwbKa TeCTUPOBaHNA KPOMKI yCTaHOBKY NIOFVKI
npoBepuTb COeJUHeHNE GpOTOSNEMEHTOB U/
Er03 OwwubKa TecTpoBaHNA GOTONIEMEHTOB NPU OTKPLITUM WM YCTaHOBKY NapamMeTpOB/noriky
NpoBepuTb COeJUHEHNE GOTOSNEMEHTOB U/
ErO4 OwwubKa TecTpoBaHNA GOTO3NIEMEHTOB NPU 3aKPbITUN VAW YCTaHOBKY NAPAMETPOB/OMMKA
lpoBepuTb COeMHEHME KPOMOK W/UNN YCTaHOBKY
Er86 OwubKa TecTpoBaHNA KPOMKM 8k2 NapaMeTpOB/NoruKi
- NpoBepuTb MOAKNIOUEHUA K ABUraTento
Er H* OwwubKa TeCTMPOBaHNA annapaTHbIX CPeACTB NiaTbl - Mpobnembl annapaTtHbIX CPeACTB Ha mnate
(CBAXMTECh CO CNYXKOOVI TEXHMYECKOI NoMOoLM)
Er 3H* W3meHeHVie HanpaBneHua 13-3a NpenaTcTeus - Amperostop poBepwTb, eCTb M NPENATCTBIA Ha MapLIPyTe
ErYH* Tennosas 3awuTa MofOXAATH OXNNAKAEHNAABTOMATUYECKONYCTAaHOBKY
. MpoBepuTb CoefViHeHNe CO BCMOMOTaTeNbHbIMI
ErSH* OwmbKa KOMMYHVKaLMK C yaaneHHbIMU YCTPONCTBaMU npribopamn 1/unn PaclMpUTENbHBIMKA MaTam1 C
Noc/IefjoBaTe/bHbIM COeMHEHMEM
-0 Bt [Monpo6oBaTh BbIKOUNT 1 CHOBA BKIKOYWTD MiaTy.
E-74 Er15 BHYTpeHHAA ownbKa NPoBEPKY yNpaBfieHNA CUCTEMbI. Ecnv npobnema ocTaetcs, CBAXMTECH CO Cyx60i1
o er TEXHNYECKOV MOMOLLIVL.
il OKBbifr — q
[T OwnbKa COrnacoBaHHOCTY NapameTpoB nopacTaHumu (Jlorvka v (Tlngra ipoOMKUT PaboTy C BbIOPaHHBIMA HACTPOVIKAMH.
napameTpbi) e06X0VIMO NPOBEPUTL HACTPOIKM NNaThl
(JToruky 1 napameTpbi).
Mpy Haxatum Ha knasuwy OK nnata BO30OHOBUT
Er13 Owwm6ka B napametpax D-track pRoOTY ¢ D-track no ymonuatuio. )
Heobxovmo BbINONHTH aBTOMATIYECKYI0 HACTPOIIKY
Xo He ynanocb BbiNONHUTL aBTOMATUYECKYI) HACTPOWKY ANA BHELHUX
i) komaHz [oBTOpUTL Npoueaypy
Koe Xof MeHbLUe MHUMAabHO Tpebyemoro xoaa, 0kono 50 cm.
YcTaHOBKa CMLIKOM "NOABMXHAA / AUHaMINYecKas . YBeNMUIUTb XecTKoCTb,
Xa3 [100aBMB MEXaHNYECKII CTEPXKEHD K KOHLIEBOMY BbIK/TIOUATENIO 3aKPbITUA
(kop komnnekTa 1100025 10005) nepeq Tem, KaK caenaTb elwye BbINONHUT
JCAVIOUIVIO aBTOMATINHECKYIO HACTOOIKY,

<
*H=0,1,...9ABCDEF
— B ][ — @520 -
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: PYCCKUU
TABJINLLA “A” - MEHIO MAPAMETPOB - (PR-AIT
Mapametp MUH. | MaKc. wmm Jinunbie | Onpepenenve OnucaHue
Bpems
ch 1 180 40 aBTOMaTMyeckoro | Bpemsa oxumpaHua nepen aBTOMaTUYECKMM 3aKPbITUEM.
P p P
3aKkpbiTva [c]
Tt Bpems BknoyeHua
EL iDhE 30 300 20 NOACBETKM [c] LnnTenbHOCTb BKNIOUEHSA NMOACBETKM Ha CXeme
Bpems aktuBaLum -
olUEPUE E NE 1 240 10 BbIXF())JJa o TaVlMIe-pr Is] JInnTenbHOCTb akTVBaLMK BbIXOAa paioKaHana ¢ TaliMepoMm B CeKyHAax.
MpomexxyToK 3amefieHnA NpW OTKPbITUYN iBUraTensa/aBurateneit, BbipaKeHHbI B NpoLieHTax K
oPd 5k TMpomexyToK obujemy xony. .
5,‘ N 1 929 1 3amepsieHna npu BHUMAHWE: Mocne n3meHeHnsa atoro napametpa byaet Heo6Xo4MMO COBEPLUMTb MOSHbIN
Lou OTKpbITIN [%] MaHeBp 6e3 NpepbiBaHuil.
BHUMAHME: c Hagnucbio "SET" Ha ucnnee He 6yaer BK 6Hapy npenAaTCTBUA.
MpomexxyToK 3ameIeHNA NP 3aKPbITUN ABUraTeNA/ABUraTenei, BbipaXeHHbI B MPOLieHTax K
cLd ISk MpomesyToK 8 'ﬁﬁ/m/g/(oﬁy it p p a pal P pou !
5 g 1 929 1 3aMefneHnsa npu H Igl/l “Tocne namereHus atoro napameTpa 6yaeT HEO6XOANMO COBEPLUUTD MOSHbIN
SL (=]%} 3aKpbiTnK [%. MaHeBp be3 npepbiBaHNN. .
P neET"
BHUMAHWE: c Hagnucbio "SET" Ha Ancnnee He 6yaeT BK/IIOYEHO 06HapyKeHne NpenaTCcTBUi.
PRrE (AL 10 99 20 YactnyHoe MPOMEeXyTOK 4aCTUYHOrO OTKPbITUA B MPOLEHTHOM OTHOLUIEHWMN K O6LLeMy OTKPbITUIO nocne
aPEn inD oTkpbiTHe [%] BKJIIOYEHUA NPUBOAA NeLeXoAHoro npoxoaa PED.
Bbixog 1 Bbixoa, ycTaHOBNEHHbIN kak AUX=17 (cm.Tabnuuy KoHdurypaumm BbixopoB AUX), akTuBmpyeTcs
out Pral | 1 929 929 nporpamMmmMunpyemblii | Npy NPeBbILEHU BOPOTaMM NMPOLIEHTHOTO 3HaYeHNA OTKPbITWA, YyCTaHOBI@HHOIO AN1A AaHHOro
Ha BbicOTe napameTpa (1% = BopoTa 3aKpbiTbl, 99% = BOpPOTa OTKPbITbI).
Bbixop 2 _ | Bbixoa, yctaHoBneHHbIN Kak AUX=18 (cm.Tabnuuy KoHdurypaumn sbixogos AUX), akTusupyetca
ot Pral 2 1 29 50 nNporpamMmmMu1pyembii | Npyi NPEeBbIWEHUY BOPOTaMM NMPOLIEHTHOTO 3HaYeHNA OTKPbITUA, YyCTaHOBNEHHOrO AN1A AaHHOro
Ha BblcOTe napameTpa (1% = BopoTa 3aKpbiTbl, 99% = BOPOTa OTKPbITbI).
Cuna, oKasbiBaemMas CTBOPKOW/CTBOpKamMu Mpu OTKpbiTuW. MpeactaBnaeT coboit npoueHT
BblpabaTbiBaeMOi C/JTbl, MTOMMMO TOiA, KOTOpas bbiNa 3an1caHa B NaMATb BO BPEMA aBTOMaTN4ECKOM
HaCcTpomrKkn (1 BnocneacTsmn OﬁHOBﬂeHa;? nepea TeM Kak CreHepupoBaTb aBapWUIHbIA CUTHan
O06Hapy»KeHVA NPenATCTBUA.
Cuna cTeopki/ MapameTp ycTaHaBIMBaeTCA aBTOMATUYECK NPV aBTOMATUYECKO HacTPOIKe.
aoPFarcE 1 99 75 CTBOPOK Nput
OTKPbITUN EA:]
BHUMAHUE: Bnuset Hanpsamyto Ha yaapHyio cuny: lpoBepuTb, 4To6bl € yCTaHOB/IEHHOMN
BeNMUYMHOIA cobniofanuch felicTByloWme cTaHaapTbl 6esonacHoctu (*). Mpu Heo6xogmmocTy,
YCTaHOBUTb 3aLNTHbIE CPEACTBA, NpefoXpaHAIoLWMe OT pa3faBnnBaHna (**).
Cvina, oka3blBaemas CTBOPKOI/CTBOPKamu NPy 3akpbITvi. [peacTaBnAeT coboil NpoLieHT BbipabaTbiBaemoii
CWAbl, NOMYMO TOW, KOTOPaA bblla 3an1caHa B NaMATb BO BPemsA aBTOMATWYeCKOW HacTPOVKK (M
BMOC/IEACTBIV OOHOB/EHA), Nepef] TeM Kak CreHepypoBaTb aBapyIAHbIN CUTHaNM OOHAPYXeHUA NPeNATCTBUA.
Cuna cTBOpKI/ MapameTp ycTaHaBnVBaeTCA aBTOMATUYECK NPY aBTOMATUYECKOW HaCTPOWKE.
clLSFarcE 1 99 10 CTBOPOK Nput
3aKpbITUN ng:] .
BHUMAHMUE: BnuseT HanpAmylo Ha yAapHYI0 cuny: NpoBepuTb, YTo6bl C yCTaHOBNEHHOI
ol cobniop, b AelicTBYOLME cTaHAapTbl 6e3onacHocTy (¥). Mpn Heo6xoammocTu,
YCTaHOBUTb 3aLMTHbIE CPEACTBaA, NPefoXp e oT pas, (*%).
OTKnoYaeT ob6HapyKeHne NpPenATCTBUA/aKTUBHYIO KPOMKY BOAM3M KOHEYHOro
BbIK/lOHATENSA NPU 3aKPbITUN
MpocTtpaHcTBo 0= HeT oTKNtoueHnAa 200= oTknoueHna MakcumanbHas
rEud (S5PRcE 0 200 0 OTK/IOUEHA
peBepcnpoBaHA BHUMAHME: Bnnsaer Han(;:)am%lg Ha %‘}Iav’:uylo cny: I'#:osepwrb, YTOGbI
8 CTAaHOBJIEH Mﬁenmqw% n_coonio Cb aenc X u._‘_lne CTaHAApTbl
onacHOCTN . 1lpn HeoOXOoAMMOCTH, YCTAaHOBUTb 3allMTHbIe CpeacTBa,
npepoxpaHAloLW, OT pa3faaBinBaHunA.
[pOLIEHT OT MaKCUManbHO JOCTUIaeMOl CKOPOCTY NPW OTKPbITVW fiBUraTensa/aBuratenei.
P SPEEd 25 99 99 CkopocTb npu BHUMAHMUE: MNocne n 3TOror Tpa 6yAeT He06XOAMMO COBEPLUNTb NOSHbIN
o OTKpbITUY [%] MaHeBp 6e3 npepbiBaHuiA.
BHUMAHMUE: c Hagnucbto "SET" Ha gucnnee He GyAeT BKi 6Hapy NpenATcTBUN.
I'Iﬁou,eHT OT MaKCVMasibHO AOCTUrAEMO CKOPOCTN NPU 3aKPbITUW ABUraTens/feuratenen. .
L SPEEd 25 99 35 CkopocTb npun BHUMAHMUE: Mocne nsmel 3TOro nap Tpa 6yaeT HeO6XOAMMO COBEPLUNTD NOJHbIN
cL 3aKpbiTnK [%] MaHeBp 6e3 npepbiBaHU. .
BHUMAHMUE: c Hagnucbio "SET" Ha Ancnnee He 6yaeT BK/IIOYEHO 06HapyKeHne NpenaTCcTBU.
MporpammypoBaHite Mo3BonAeT 3apaBaTb YNCIO MaHEBPOB, NPV NPEBbILLEHNV KOTOPOrO CUrHaNM3MpyeTca 3anpoc
MR inEERRACE 0 250 0 TIOPOTOBOIO YMC/A MaHEBPOB | TEXOBCIYKMBaHMA Ha BbixoAe AUX, CKOHOUIypUpoBaHHOM Kak “TexobcnyxunBaHue” unm
Texobcnyxmeatus [8 CotHaX] | “Muralotias namna u TexobcnyxmBaHme”

nyTem nUcne

*) B EBponeiickom CoobuecTBe fomKkeH npumeHATbcA ctaHaapT EN12453 ana npepenos cunbl n craHaapT EN12445 ana cnoco6oB nsmepeHuns.
(**) Cuna umnynbca MoXeTt 6bITb y

TABJIULIA “B” - MEHIO JIOTUYECKUX OYHKLUMN - (Lof ic)

A nepopmupyembix KPOMOK.

3anomvHaHve
n [MMeckas Onpepenexue flo BBEICHHOW! Oonyun
YHKL yMONuaHmo HacTPONKM
Bpemsa 0 Jlornyeckas GpyHKUMA He BKIIOYEHa
tch aBTOMaTN4eCKOro 0
3aKpbITUA 1 BKAtoyaeT GpyHKLMIO aBTOMATUUECKOrO 3aKpbITUs
nowaroBoe ABMxeHne
Bxofbl, KOHGUryprpoBaHHble Kak
0 Start E, Start |, Ped, pa6oTaioT c 3 WATA 4 WATA
4-11aroBOW NOTVNKOW.
CLEP-RY- 3AKPbITO OTKPbIBAET
OTKPbIBAET
SEEP Mowarosoe ABWKeHNe 0 MPU 3AKPBITAN cTon
NouENnk BXofibl, KOHOUIYpPUPOBaHHbIE Kak OTKPbITO 3AKPBIBAET 3AKPBIBAET
Start E, Stgrt 1, Ped, upaﬁoTa 0T C
1 3-warosow norukon. Mimnynbc NP OTKPBITUN CTOM +TCA CTOM + TCA
Ha 3Tane 3aKpbiTuA MHBEPTUPYeT
RBIXEHME. MOCNE OCTAHOBKM | OTKPBIBAET OTKPbIBAET
Diewxenne 0 Jloruka He akTVBHa
5S4 Nou Ha KoHUeBsoW 3 1-10 OG6ycnaBnuBaeT U3MeHeHe HanpaBneHns ABWKEHUA NPY OCTaHOBKE Ha KOHLIEBOM BbiK/louaTene
BblKnitouarenb 3aKpbiTns (10= Gosibluee ABMKEHNE)
PrE-ALAFD MpeaynpeanTenbHbIii 0 0 Muratowas namMnoyKka BKAKYAETCA OfHOBPEMEHHO C 3anyCKOM ABUraTens/Asuratenei.
curHan 1 MuratoLas n1amnouKa BKIIIOYaeTCs, MPUMEPHO, 3a 3 CEKyHJbI A0 3arycKa ABuraTens/gsuratenen.
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MpucyTcTBre YenoBeka

MmnynbcHasa paboTa.

Pa6oTa B pexume «nprcyTCTBME YeloBeKar.

Bxop 61 KOH$I/II’ypVIpyeTCﬂ kak OPEN UP.

Bxop 62 koHgurypupyetca kak CLOSE UP.

M;‘jeap NPOAOIIXKAETCA JO TEX MOP, NOKa COXPAHAETCA HaxkaTne Ha Knasuwu OPEN UP unu CLOSE UP.

BHUMAHME: npepoxpaHuTenbHble YCTPONCTBa He BKAIOYEHbI.

ABapuiiHaa paboTa B pexume «nprucyTcTame yenoseka». OBbIYHO NPOMCXOAUT MMMYNbCHaA paboTa.
Ecnnnnate He yaaeTcsa NpoBeCTV TeCTUPOBaHMWE NpefjoXPaHUTENbHbIX YCTPONCTB (GOTOINEMEHT UK KPOMKa,
Er0x) 3 pa3a noapsap, BKNoyaeTcs BaGOTa B peXMme «NpucyTCTBUA YENOBEKa» Ha T MUHYTY NOChe Toro, Kak
6ynyT oTnywweHbl knasuwm OPEN UP - CLOSE UP.

Bxop 61 koHOUrypupyetca kak OPEN UP.

Bx@n 62 koHPurypupyetca kak CLOSE UP.

BHUMAHUE: npu aBap i pabote B p
NpefoxpaHunTeNbHbIE YCTPOMC TBA HE BKJIIOYEHbI.

«MPUCYTCTBUA YenoBeKa»

QyHKLMOHMPOBaHWe Npy NPUCYTCTBUM YenloBeKa Npu 3aKpbITN.

Bxopn 61 koHdpurypupyetca kak OPEN UP,

Bxop 62 koHpurypupyetca kak CLOSE UP.

MaHeBp OTKPbITVA OCYLECTBAETCA aBTOMATNYECKM, MaHEBP 3aKPbITVA NPOAOIKAETCA MPYW YAePXKUBaHUN

kHopiky (CLOSE).
A BHUMAHME: npuv OTKPbITUM He aKTUBMPOBAaHbI CUCTEMbI 6e30MacHOCTU.

bl oPEn

BnokupoBka
MMNYNbCOB Npn
OTKpbITUN

o

VMnynbcbl BXOL,0B, CKOHGUIyprpoBaHHbIX Kak Start E, Start |, Ped, oka3biBaloT BO3feiiCTBME BO BpeMA OTKPbITUA.

VIMnynbcbl BXOAO0B, CKOHGUIyprpoBaHHbIxX Kak Start E, Start |, Ped, He oka3biBaloT BO3jeNCTBIE BO BPEMA OTKPbITUA.

oPEn in

obhEr dirEct

UsmeHeHune
HanpaBsieHus
OTKpbITUSA

CraHpapTHas pa6orta (Cm. Fig. C1).

HBepTUpyeTcsa HanpaBneHne OTKPbITVA MO CPaBHEHUIO CO CTaHAapTHou paboTtoi (Cwm. Fig. C1).

SAFE |

KoHdurypauus Bxoga
6e3onacHocTh SAFE 1.
72

Bxop ckoHuryprpoBaH Kak Phot, potoanemeHT.

Bxof ckoHUMryprpoBaH Kak Phot test, npoBepeHHbIi pOTONEMEHT.

Bxog ckoHuryprpoBaH Kak Phot op, $oToanemeHT AencTByeT TONbKO NPy OTKPbLITUN.

Bxop ckoH$UryprpoBaH Kak Phot op test, npoBepeHHbI GOTOINIEMEHT AENCTBYET TONBKO NPU OTKPbITUN.

SAFE ¢

KoHdurypauus sxoga
6e3onacHocTh SAFE 2.
73

Bxop ckoHurypmpoBaH Kak Phot cl, poToanemeHT feicTBYeT TONbKO NPU 3aKpbITUN.

Bxop ckoHduryprpoBaH Kak Phot cl test, npoBepeHHbIN $OTOINEMEHT AECTBYET TONBKO NPY 3aKPbITUN.

Bxof1 CKOHGUrypmnpoBaH Kak Bar, uyBcTBUTENbHASA KPOMKA.

Bxopa ckoHOUryprpoBaH Kak Bar, npoBepeHHas 4yBCTBUTEIbHAA KPOMKA.

Bxop ckoHuMrypripoBaH Kak Bar 8k2. (He aktuBen Ha SAFE 2)

o |ol~wla|vn|s|wlv]|=lol=]o]-=

Bxog ckoHUryprpoBaH Kak Bar OP, uyBCTBUTENIbHAs KPOMKa C IHBEPCMEN, aKTUBHOW TONIbKO NP OTKPbITHN.
IMpu 3aKpbITUM 06ECNEYMBAETCA OCTAHOBKA ABVKEHNS.

Bxop ckoHurypripoBaH Kak Bar OP TEST, npoBepeHHas UyBCTBUTENbHAA KPOMKaA C MHBEPCUEl, aKTUBHOW
TOJIbKO NPV OTKPbITUW. [PV 3aKPbITUM BbINOIHAETCA OCTaHOBKA [BUXEHNA.

Bxop ckoHuUrypupoaH kak Bar OP 8k2 uyBCcTBUTENbHAA KPOMKa C UHBEPCUEN, akTUBHOW TONbKO Mpwu
OTKpPbITUW. [PV 3aKPbITM BbINONHAETCA OCTaHOBKa fiBUXeHWA. (He akTmBeH Ha SAFE 2)

Bxop ckoHourypvpoBaH Kak Bar CL, uyBCTBMTeNbHas KpPOMKa C MHBEPCMEN, aKTVBHOWN TONMbKO Mpwu
3aKpbITUK. [PV OTKPbITVM BbINONHAETCA OCTAHOBKA ABVKEHUA.

Bxop ckoHouryprpoBaH Kak Bar CL TEST, uyBCcTBUTENbHAA KPOMKa C MHBEPCUEN, aKTVBHON TONBKO Mpw
3aKpbITUK. NPV OTKPBITIM BbINOHAETCA OCTAHOBKA [IBUXKEHUA.

14

Bxop ckoHbUrypupoBaH kak Bar CL 8k2, uyBCTBMTeNbHAA KpPOMKa C MHBEPCMEN, aKTUBHOW TONbKO Mpwu
3aKpbiTUK. [pn OTKPbITVM BbINONHAETCA OCTaHOBKa ABWKeHuA. (He akTuBeH Ha SAFE 2)

15

He ncnonb3yetca

16

Bxog ckoHduryprposaH kak STOP 8k2. (He akTusen Ha SAFE 2)

KoHdurypauus
ynpasnsioLiero Bxoga
Cc1.
61

Bxop ckoHdurypmpoBsaH Kak Start E (Crapt E).

Bxop ckoHdurypmpoBsaH Kak Start | (Crapt I).

Bxop ckoHuryprpoBaH kak Open (OTKpbITb).

Bxop ckoHduryprposaH Kak Close (3akpbiTb).

KoHdurypauus
ynpasnAioLiero Bxoaa
IC2.

62

Bxop ckoHduryprpoBaH Kak Ped (Mewwex. npoxog).

Bxop ckoHduryprposaH Kak Timer (Taimep).

Bxop ckoHuryprpoBaH kak Timer Pedonale (Taimep netexofHoro npoxoga).

ich

Hactpoiika perynaTtopa
1 papnokaHana

PerynaTop pafimokaHana, HacTpoeHHbIn Kak START E.

PerynaTtop pagnoKkaHana, HaCTPOeHHbI Kak Start |.

Perynstop pagriokaHana, HacTpoeHHbIN kak Open.

cch

HacTtpoiika perynatopa
2 pagnokKaHana

PerynaTop pafuokaHana, HacTpoeHHbln Kak Close

PerynaTop pafnokaHana, HaCTPOeHHbI Kak Ped

PerynaTtop paguoKkaHana, HaCTPOeHHbI Kak STOP

Ach

Hactpoiika perynaTtopa
3 pagnokaHana

He ncnon b3yeTcA

He ncnonb3yetca

N [ocojn|h|jlwv|=lOfJv| | w]|N

He ncnon b3yeTcA

Hech

Hactpoiika perynaTtopa
4 papnokaHana

O

PerynaTtop paguoKkaHana, HaCTPOeHHbIN Kak AUX3**

o

PerynaTtop pafimokaHana, HaCTpOeHHbIn Kak EXPOT**

Perynatop paguokaHana, HaCTPOeHHbI Kak EXPO2**

N

KomaHnpa paauo, koHdurypuposaHHasa kak MOJCBETKA
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AUH 3

KoHdurypauns Bbixoga
AUX 3.

26-27

Bbixog, HaCTpOeHHbIIZ KaK MOHOCTabWSIbHbIiA pagnokaHan.

Bbixof CKOHGUrypUpoBaH Kak SCA, cUrHasnbHas 1amnoyKa OTKPbITbIX BOPOT.

Bbixoa CKOHGUIypUpPOBaH Kak yrnpaBieHve Nammbl OCBeLeHUA.

He ncnon b3yeTcA

He ucnon b3yeTcA

He ncnon b3yeTcA

He ucnon b3yeTcA

He ncnon b3yeTcA

[c<l RN e N IV, I I N VO I S 3 e =)

He ucnon b3yeTcA

O

BbIxof, CKOHPUIypupoBaHHbIN Kak “TexobcnyKunBaHve”

o

He ucnon b3yeTcA

He ncnon b3yeTcA

N

He ucnon b3yeTcA

w

Bbixop, KOHGUIryprpoBaHHbI Kak CTaTyc 3aKpbITbIX BOPOT

E

Bbixog, HaCTPOEHHbIN Kak 61CTabubHbIN pafnoKaHan

v

Bbixofl, HACTPOEHHbIN KaK paguoKkaHan C Tanmepom

(o)}

Bbixog, KOHGUIyprpoBaHHbIii Kak CTaTyc OTKPbITbIX BOPOT

~N

Bbixog, HACTPOEHHbIii Kak Bbixoa 1 MTPOrPAMMMPYEMbI HA BbICOTE

o]

Bbixof, HaCTPOeHHbiit Kak Bbixog 2 MPOTPAMMUPYEMbI HA BbICOTE

F IHEd codE

QUKCMPOBaHHbIN KOA

MpremHoe ycTpoiicTBO ByaeT ckoHpuryprpoBaHo Ana GyHKLUMOHNPOBaHNA B pexume rolling-code.
He npuHUMatoTCA KNOHbI € GUKCMPOBAHHbBIM KOAOM.

MpuemHoe ycTpoiicTBo byaeT CKOHPUryprpoBaHO AnA GYHKLIMOHMPOBaHUA B pexmmMe GUKCMPOBAHHOTO
koga. MprHNMAIOTCA KNOHbI C PUKCPOBAHHBIM KOJOM.

ProtEck lon
LEUEL

3apaHue ypoBHA
3aWnThbI

A —rJT'lnﬂ noagna K MEHIO MPOrpamMmMMpOBaHIA Naponb He TpeﬁayeTCﬂ
E- OJKITIOYAET COXPaHeHe B NamAT! NO Paano YCTPOWUCTB p nmoznpaaﬂewa

aHHasA npoleaypa NPOU3BOANTCA PAJOM C LUTOM ynpaBneHus 1 He TpedyeT oa{u.\ecmneHma JocTyna:
- 'HaxxumaTb MoC/ieaoBaTeNnbHO Ha CKPbITYI KNaByiWy W 0bblyHylo Knasiwy (T1-T2-T3-T4) yCTaPOVICTBa
paémoynpasneﬂmn,ymecox aHEHHOro BNaMATH BCTaHﬂaVE)THgMpe)KVIMeCI'IOMOLI.l,bIOMEH}O ajl.]vsoynp B/IEHNA.
- B 1eyeHne 10 C"HaxaTb Ha CKPbITYI0 KNnasuLl 00bIYHYyt0 KnaBuwy (T1-T2-T3-T4) ‘ycTpouncTea
Hanmo npaBneHA, KOTOPOe JOJIKHO ObITb 3aN1CaHO B NaMATb.

prieMHOE YCTPOWCTBO BbIXOAWT U3 peXkriMa MporpaMmrnpoBaHia Yepes 10 ¢, 1O UICTEYEHUA 3TOTO BpEMEHU
MOXHO l06aB/IATb HOBbIE AOMOJHNTENbHbIE YCTPOUCTBA PaAMOYNpaBeHsA, TOBTOPAA MPeAblAYLNIA MYHKT.
C - TlogKnioyaeT aBTOMaTNYeCKNI BBOZ MO Pagrio KIIOHOB.
o3BONAET KJIOHaM, renegm;)osaﬂﬂum H/BepCasbHbIM NPOrpaMMaTopoM, U 3anporpaMMUPOBaHHbLIM
BOCMPOW3BEAEHNAM JOOaBNATLCA B NaMsATb MPYEMHOTO YCTPOWCTBA,

- [logKntoyaeT aBTOMaTNYECKINN BBOA MO PAO0 BOCNPOM3BEAEHNI. .
|_|038011ﬂeT 3aNporpaMM1POBaHHbIM BOCNPOV3BEAEHNAM [10 aBnﬂTblﬂ,B NaMATb MPUEMHOrO YCTPOWCTBa.
E — Oka3biBaeTcA BO3MOXHbIM M3MEHWTb MapameTpbl nnathl no cetn U-link

A - ina poctyna K MeHio NporpaMmMnpoBaHKA 3anpallyiBaeTca naposb.
Maponb no ymonuaxuio - 1234.
OcTatoTcsA 6e3 M3MeHeHW Mo cpaBHEHWIO € pexumom 0 dyHKuun B-C-D - E

A - [InAa focTyna K MeHIo NporpaMmM1poBaHuA 3anpalinmBaeTca naposb.
MNaponb No ymonuaxuio - 1234,

B — OTKnlouaeTca coxpaHeHve B NaMATI MO PaAno YCTPONCTB panoynpaBneHus.
C - OTknioyaeTcA aBTOMaTUYECKMI BBOA MO PaAno KNOHOB.

OcTatoTcaA 6e3 N3MeHeHW No cpaBHEHWIO ¢ pexnumom 0 ¢yHkuun D - E

A - ina poctyna K MeHto ngorpammwposauma 3anpalunBaeTca naposb.
MNaponb no ymonuaxuio - 1234.
B — OTKntoyaeTca coxpaHeHue B NaMATY MO pajmo yCTPONCTB pafnoynpasieHns.
D - OTkntoyaeTca aBTOMaTMYECKUIA BBOA MO Paavo BOCMPOU3BeAEHUN.

OcTaloTcs 6e3 M3MeHeHuin No cpaBHeHWIo ¢ pexumom 0 dyHkuum C - E

A - ina poctyna K MeHio NporpaMMnpoBaHKA 3anpallriBaeTca naposb.
Maponb no ymonuaxuio - 1
B — OTkuiouaeTca coxpaHeHue B NaMATY MO PaAKo yCTPOWCTB paanoynpasieHus.
C - OTkntoYaeTCA aBTOMaTNYECKI BBOJ MO PAANO KNOHOB.
D - OtknouaeTca aBTOMaTMUYECKUiA BBOZ, NO PaiMo BOCMPOW3BEAEHWIA.
E — OTkniouaeTca BO3MOXHOCTb M3MEHUTb NapameTpbl nnatbl no cetu U-link
yﬂg(oﬂcma pagMoynpaBeHia COXPaHAIOTCA B MAMATW TONbKO NP NCMONb30BaHNI CMeLnanbHoro MeHio “Paguo’.
BAKHO: Takol BbICOKMIA ypOBeHb 6e30MacHOCTV MPenATCTBYET JOCTYMY CO CTOPOHbI HEXENATENbHbIX
KJIOHOB 1 BO3MOXHbIM paiMornomMexam.

SEr AL NodE

MocnepoBaTenbHbIN
pexum
(Onpepenser, Kak
KOHUrypupyertca nnata
B CETEBOM COEJUHEHNN
BFT.)

CraHpapTHasa SLAVE (MOAYMHEHHASR): nnata nonyyaeTt n coobLjaeT KOMaHAbl/AUarHoCTKy/u np.

CTaH,qagTHaﬂ MASTER (JTABHAS): nnata Hanpasnaet komanabl BknoyeHms (START/CTAPT, OPEN/OTKPbITb,
CLOSE/3AKPbITb, PED/MELWEXOAHbIV MPOXOA, STOP/CTOTI) apyrvim nnatam.

RddrESS

Appec

Npentndnumpyet agpec o1 0 4o 119 nnatbl B 10KaNbHOM CETEBOM coeAnHeHnn BFT.
(cm. naparpad «AOMNOJTHUTESTbHBIE MOAYTN U-LINK»)

inu. oSk

WsmeHeHune
B CBA3U C
npenATcTBUEM

lMocne BbIABNEHUA NPENATCTBIA NPY 3aKPbITUN N3MEHAETCA HanpaBeHNe BUKEHNA Ha 2 CeK.
lMocne BbIABNEHUA NPENATCTBIA NPY OTKPLITUN MaHEBP MPEPbIBAETCA U NPOVNCXOANT HIOKMPOBKa aBTOMATUKU.

Mocne BbIABNEHNA NPENATCTBIA, KaK MPW 3aKPbITUW, TaK 1 OTKPbITUW, N3MEHAETCA HanpaBeHe ABUKEHNA Ha 2 CeK.

Mocne BbiABNEHUA NPenATCTBUA MPY 3aKPbITUK, BHOBb MOJIHOCTbIO OTKPbIBAETCA.
MocneBbisiBNeHNA NpPenATCTBUA MPU OTKPbITUN, MaHEBP MPEPbIBAETCA N NPOUCXOANT 6HOKI/IpOBKaaBTOMaTVI Kn.
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3anomMuHaH
ndo,;m‘:(el::vl::“ OnpepeneHne y WT;HM Baqqeuu%ﬁm Onuun
0 Bxop ckoHuMryprpoBaH Kak komaHga Start E (Crapt E).
1 Bxop ckoHuryprpoBaH Kak komaHaa Start | (Crapr |).
2 Bxop ckoHuryprpoBaH Kak komaHga Open (OTKpbITb).
3 Bxop ckoHurypmpoBaH kak komaHaa Close (3akpbiTb).
4 Bxop ckoHuryprpoBaH Kak komaHaa Ped (Mewex. npoxop).
5 Bxop ckoHuryprpoBaH Kak komaHaa Timer (Taimep).
6 Bxop ckoHuryprpoBaH kak komaHgaa Timer Pedonale (Taimep newexogHoro npoxoga).
7 Bxop ckoHdUryprpoBsaH Kak npeaoxpaHuTenbHoe ycTpoicTso Phot, potoanemeHt.
8 Bxop CKOHMryprpoBaH Kak npefoxpaHuTesnibHoe ycTpolicTBo Phot op, poToanemMeHT feilcTByeT TONbKO NP OTKPLITUN.
Kondurypauus 9 Bxopa cKoHGUryprpoBaH Kak npefoxpaHuTenbHoe ycTpoilcTeo Phot cl, doToanemeHT AeiicTBYeT TONBKO NPy 3aKPbITUN.
EHP {1 pa?:ﬁﬂ;ﬂ(;tuiﬁ ) 10 Bxop ckoH$UryprpoBaH Kak npefoxpaHUTeNIbHOE YCTPOMCTBO I?ar, UyBCTBUTENbHAA KPOMKa.
ool A A S e M e e
1-2 12 Bxop CKOHud)mrmmgogaH KaK KaK npeaoxpaHuTenbHoe ¥CTpOI7ICTBO Bar CL, yyBcTBUTENIbHAA KPOMKa C
VHBEPCWeW, akTVBHOW TONIbKO NP 3aKPbITVW, NPW OTKPbITWN BbIMOHAETCA OCTaHOBKA [BIKEHNS.
13 Bxop cKOHUryprpoBaH Kak NpefoxpaHnTeNbHOE YCTPoncTBo Phot test, npoBepeHHbIi $OTOIEMEHT.
14 éﬁg;ﬁgagmrxg%gggg”_mr npefoxpaHuTenbHoe ycTpoiicTBo Phot op test, npoBepeHHbIN BKNIOYEHHbIN
15 )éc%gacnkga&v%rzggapgggﬁmﬁk npepoxpaHuTenbHoe ycTpoiicTBo Phot cl test, npoBepeHHbI BKIOYEHHbI
16 Bxop ckoHGUryprpoBaH kak npeaoxpaHnTenbHoe yCTPONCTBO Bar, npoBepeHHan YyBCTBUTEIbHAA KPOMKA.
17 onucmrq(bmrypmpoyau KaKKaK npefioxpaHuTe/ibHoe ycTpoiicTeo Bar OP test, npoBepeHHasA YyBCTBUTENbHAA
KPOMKa C IHBEPCUEN, aKTVBHOW TONIbKO NP OTKPbITUM, PU 3aKPbITUV BbIMOSHAETCA OCTAHOBKA [BVPKEHNA.
18 Bxop ckoHUryprpoBaH Kak Kak npejoxpaHuTensHoe ycrpoctso Bar CLtest, nposeperHasn uyBcTBuTEIbHARA
KPOMKa C IHBEPCUEN, aKTVBHOW TONIbKO NPV 3aKPbITVW, NPV OTKPbITUV BbIMOSHAETCA OCTAHOBKA [BVKEHNA.
0 Bxop ckoHdUryprposaH Kak KomaHga Start E (Crapt E).
Konpurypauus 1 Bxop ckoHuryprpoBaH Kak komaHaa Start | (Crapr |).
Bxopa EXPI2 B 2 Bxop ckoHdUryprposaH Kak komaHga Open (OTKpbITb).
EHP I2 pz;';’m’:;:;z:?ﬁ 3 3 Bxoa ckoHduryprpoBaH Kak komaHga Close (3akpbiTb).
BbIXOA0B 4 Bxop ckoHMryprpoBaH Kak komaHaa Ped (Mewex. npoxop).
1-3 5 Bxop ckoHuryprpoBaH Kak komaHaa Timer (Taimep).
6 Bxop ckoHuryprpoBaH Kak komaHga Timer Pedonale (Taimep newexogHoro npoxoga).
0 BbIxof, HAaCTPOEHHDIN Kak MOHOCTabUNbHbIN paarioKaHan
1 Bbixon ckoH$MrypupoBaH Kak SCA, curHanbHas laMnoyKka OTKPbITbIX BOPOT.
K°H¢“E))l(|;%".2“ﬂ 2 BbIxoa CKOHUrypupoBaH Kak yrnpasneHune namrbl OCBELLEHUA.
EHPo | pgz;’;:menwzﬁ 13 3 He ncnonbsyetca
nare Bxogos / 4 He ncnonb3yetca
Bw:_? o8 5 He ncnonbsyetca
6 He ncnonb3yetca
7 He ncnonbsyetca
8 He ncnonb3yetca
9 BbIxop, CKOHGUIypupoBaHHbIN Kak “TexobcnyKunBaHue”
KoHdurypaiun 10 He ncnonb3yetca
Bxoga EXPO2B 11 He ncnonb3yetca
EHPal pz;';’m’:;:;z:?ﬁ 16 12 He ncnonb3syetca
BbIXOZ0B 13 Bbixog, HACTPOEHHbIN Kak COCTOAHME BOPOT
67 14 Bbixog, HaCTPOEHHbIN Kak 61CTabunbHbIN pafnoKaHan
15 BbIxof, HaCTPOEHHbIN Kak paioKaHan c TaiMepom
16 Bbixof, KOHOUIryprpoBaHHbI Kak CTaTyC OTKPbITbIX BOPOT

(*¥) AKTI/IBIIIpyeTCﬂ TOJIbKO B TOM CJ/ly4ae, e/l BbIXO[ HAaCTPOeH Kak MOHOCTabMbHDINA pagviokaHan, namMmna oci 30HbI, NnecTHULbI, 6uCcTabUnNbHBIN

paavoKaHan win pagruokaHan c 'ra|7lmep0M.

Kondurypauus bixogos AUX

Jloruka Aux= 0 — Boixog MOHOCTABW/TbHOTO PAZIMOKAHAJIA. KOHTaKT OCTaeTca 3aMKHYT B TeyeHue 1 cek. Npu BKAIOYEHNUN paanoKaHana.

Jloruka Aux= 1 - Beixog UHAVKATOPHOWM JTAMIMOYKM OTKPbITbIX BOPOT SCA.
KOHTaKT 6yfieT 3aMKHYT BO BPEMA OTKPbITUA 1 NPV OTKPbITON CTBOPKeE, OyAeT NPepbIBUCTbIM MPW 3aKPbITUI, 6yAeT Pa3OMKHYT NPU 3aKPbITON CTBOPKE.

Jloruka Aux= 2 - Boixop ynpasneHusa JIAMIMbl OCBELLIEHWA.KoHTaKT ocTaeTca 3aMKkHYT B TedeHue 90 ceKyHA nocse nocieaHero MaHeBpa.

Jlormka Aux= 3 — He [loctynHo

Jlornka Aux= 4 — He loctynHo

JNorvka Aux= 5 - He loctynHo

Jlornka Aux= 6 — He loctynHo

Jlornka Aux= 7 — He loctynHo

Jlorvka Aux= 8 —He [loctynHo

Jlornka Aux= 9 — Bbixog TEXOBCJTY>KMBAHME.
KOHTaKT 0CTaeTcA 3aMKHYTbIM MU OCTUXKEHMMN 3HAUYEHUA, 3a[JaHHOTO B NapameTpe “TexobCnyKnBaHve", iif CUrHanvsaumm 3anpoca TexobcnyxmBaHma.

Jlornka Aux= 10 — He [loctynHo

Jlorvka Aux= 11 - He loctynHo

Jlornka Aux= 12 — He loctynHo

JNoruka Aux = 13 - Bbixog COCTOAHWA BOPOT. KoHTaKT ocTaeTcA 3aMKHYTbIM MPW 3aKPbITbIX BOPOTaX.

Jlorvka Aux = 14 — Boixog BUUCTABAJIBHOTO PAOVOKAHAJIA KOHTaKT M3MEHAET COCTOsIHME (Pa3OMKHYTbIN - 3aMKHYTbI) NPW aKTUBaLMKW pafiMoKaHana.

Jlorvika Aux = 15 -Bbixog KAHAJIA PAVIO C TAVIMEPOM. KOHTaKT OCTaeTCA 3aMKHYTbIM NP OTKPbITbIX BOPOTaXx.

Jlorvka Aux = 16 - Boixog CTATYCA OTKPbITbIX BOPOT. KOHTaKT OCTaeTca 3aMKHYTbIM NPW OTKPbITbIX BOPOTaX.

Jloruka Aux=17 - Bbixog 1 MIPOrPAMMMPYEMbIV HA BbICOTE. KOHTaKT 3aMblKaeTcs Npy NpeBblLeH BOPOTaMM NPOLLeHTa OTKPbITYSA, yCTaHOBNEHHOTO B NapameTpe “Out Prog 1”

Jlorvika Aux=18 - Bbixog 2 TPOrPAMMWPYEMbI HA BbICOTE. Y .
KOHTaKT 3amblKaeTcs NPy NpeBbileH 1 BOPOTamm NPoLIeHTa OTKPbITUA, YCTaHOBIeHHOro B napameTpe “Out Prog 2
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PYCCKUIA

KoHdurypauus ynpasnsiowmx BXog0B
Jlorvika IC= 0 - Bxog ckoHuMryprpoBaH Kak Start E (Crapt E). Pa6ota cornacHo norvike SEEP-bY-5SEEP TMouENnE. Hapy»kHbliit CTapT Ansa ynpasnexus cemadbopom.
Jorvika IC= 1 - Bxog ckoHOUryprpoBaH Kak Start | (Crapr ). Pa6ota cornacHo norvke SEEP-bY-5EEP MouElink. BHyTpeHHui CTapT Ans ynpaeneHus cemagopom.

Jloruka IC= 2 - Bxog ckoHbuUr pmlfosaH kak Open (OTKpbITb).
KomaH[a ocyLLecTBNAET OTKPbITUE. EC/I KOHTAKT BXQa OCTAHETCA 3aMKHYT, CTBOPKY OCTalOTCA OTKPbITbI 10 Pa3MblKaHUA KOHTaKTa. My pa3oMKHYTOM KOHTaKTe aBToMaT/yecKas
YCTaHOBKa 3aKPblBAeTCA NOC/Ee NCTeUeHUA BpeMeHU [CA, eClin OHO OblIo BKITIOUEHO.

JNoruka IC= 3 - Bxoa CKOH VlryleI/FOBaH kak Close (3akpbITb).
KomaHzia ocyliecTBAAeT 3aKpbiTe.

Jloruka IC= 4 - Bxoa ckoHpurypupoBaH Kak Ped (Mewwexon. npoxopa).
KomaHga ocymeCTB‘J'HHET t:gc I/IFL)IHF())E OTKpbITNE nr(m nemex’%m?oro rﬁlr))oxona. Pa6ota cornacHo noruke SEEP-bY-5EEP [lauElinE.

J'Iogvma IC=5 - Bxop ckoHdUrypuposaH KagTimer (Tanimep).
PabotaeT Takxe, Kak open, HO 3aKpblTie 0becrneyriBaeTCs Aaxe Npu OTCYTCTBMM CETEBOIO MUTAHUA.

JNorvka IC= 6 - Bxop CKOHd)VII_’rypVIpOBaH kak Timer Ped (Taimep newwexoa. Npoxoaa).

KomaH[ja oCyLLecTBNAET YaCTNYHOE OTKPbITNE AA NELLEXo HoroEHEOXOHE' Ecnn K?HTaKT X0[]a QCTAHETCA 3aMKHYT, CTBOPKA OCTAeTCs OTKPbITa 40 Pa3MblKaHWA KOHTaKTa. Eciin
KOHTaKT BXOZa OyAeT 3aMKHYT 1 OyAeT BKMtoueHa komaHpa Start E (Crapt E), Start | (CrapT 1) unm Open (OTKpbITb), OyAeT OCyLeCTBIEH NONHBIV MAHEBP, UTODbI 3aTeM BEPHYTLCA K
OTKPbITMIO /1A NELIEXOAHOI0 NPOX04a. 3aKPbITVE 00ECNEeUBAETCH aXKe MPY OTCYTCTBUM CETEBOIO NUTAHNS.

KoHdurypaums BxogoB 6e3onacHocTn

Norwuka SAFE= 0 - Bxop ckoH$MrypupoBaH kak Phot, poTtoanemeHT HenpoBepeHHbIX (¥).
o3BONAET NIOAKNIOUNTD YCTPOUCTBA, HE OCHALLEHHbIE AOMOHUTEIbHBIM NPOBEPOYHBIM KOHTAKTOM, B cryyae 3aTeMHeHVs GpOTO3NEeMEHTbI aKTVBHbI, KaK NP OTKPbITHK, TaK 1 Npn .
3aKPbITUN. 3aTeEMHeHMe POoTO3eMeHTa NPu 3aKPbITVN MHBEPTUPYET ABUXEHME TONIbKO NOC/1e 0CBObOXAEHNA GOTO3NEMEHTA. ECAIN He NCMONb3YeTCs, OCTaBbTe NepeMblUKy BCTaBeHHON.

TNlorvka SAFE= 1 - Bxop ckoH$uMrypupoBaH Kak Phot test, npoBepeHHbIii $OTO31eMeHT.
BkouaeT npoBepKy GOTOSNEMEHTOB C Ha4a/loM MaHeBpa. B Ciiyuae 3aTeMHEHVA (pOTO3IEMEHTbI aKTUBHbI, Kak NP OTKPbITWK, Tak 1 MPK 3aKpbITK. 3aTeMHeHne GoTo3N1eMeHTa npun
3aKPbITUN HBEPTMPYET BVKEHVIE TONTbKO Nocsie 0CBOOOXAeHNA GoTOINeMeHTa.

03BONIAET NOAKMIOUNTL YCTPOUCTBA, HE OCHALLEHHbIE AOMOHUTEbHBIM POBEPOUHbIM K y e 3aTeMHeHNA UCKNoUaeTca paboTa poTosemMeHTa Npu 3akpbiTm. B pase
OTKPbITUA GNOKNPYET BIKEHNE Ha BPEMA 3aTeMHeHIA GpoToaemeHTa. EC/in He Mcnonb3yeTcs, ocTaBbTe epeMbliKy BCTaBI@HHOW.

TNorvka SAFE= 3 - Bxog CKOH(I)VII’ngIpOBaH Kak Phgt op test, npoBepeHHbI ¢0T03n6eme T AENCTBYET TONbKO Npun gTKprTVIVI.
Bkntouaet nposepky $oTO3n1eMeHTOB € Hauanom MaHeBpa. B cnyyae 3aTeMHeHIA UCKII0YaeTCA paboTa GoToNEMEHTa Npi 3aKpbITIK. B hase OTKPbITIA GNIOKMPYET ABUXKEHIE Ha BPEMA 3aTeMHEHMA $OTO3NIEMEHTa.

TNoruka SAFE= 2 - Bxog ckoHUrypupoBaH Kak Phot op, oToanemeHT feiicTBYeT TONbKO Npu OTKPbITN Hel‘lgOBepeHHbIX ().
HTakTOM. B cnyy

Noruka SAFE= 4 - Bxop ckoHUrypupoBaH Kak Phot cl, doToanemeHT aeiicTByeT TONbKO NPY 3aKPbITUN HENPOBEPEHHbIX (¥).
lo3Bonaer HORKJ‘IIOHI/ITbXCTpOI/ICTBa, He OCHALLeHHbIe A%ﬂonHMTeﬂbelM NpOBepPOYHbIM KOHTAKTOM. B Cllydae 3aTeMHEeHINA UcKouaeTca paboTta GoTosnemeHTa npu oTKpbITUKW. Ha
JTane 3aKkpbITNA GYHKUMSA HEMELIEHHO UHBEPTUPYETCA. ECAIM HE UCMONb3YETCs, OCTaBbTE NEPEMbIUKY BCTABIEHHON.

Tlornka SAFE=5 - Bxo, CKOHd)MIgI}PI/IpOBaH Kak Phot cl test, npoBepeHHbI GOTOINEMEHT AiICTB eé'ron KO nfm 3aKpbITUN .
BknioyaeT npoBepKy $OTOINEMEHTOB C HaYaloM MaHeBpa. B'ciyyae 3aTeMHeHNA UCKNiodaeTca paboTa poTo3NnemeHTa Npy OTKPbITUN. Ha 3Tane 3akpbiTua GyHKLMA HeMeANeHHO HBEPTUPYETCA.

Jlorvka SAFE= 6 - He locTynHo

Jlornka SAFE= 7 - Bxop CKOH(I)VIFJYpMpOBaH KaK Bar, npoBepeHHan 4yBCTBMTENIbHAA KPOMKA.
BKntoyaeT npoBepKy YyBCTBUTESIbHbIX KPOMOK C Hauyanom MaHeBpa. KomaHa n3MeHsAeT HanpaBneHue BUXKEHNA Ha MPOTUBOMOMOXKHOE B TeYeHue 2 ceK.

Jlorvka SAFE= 8 - Bxof ckoHourypmpoBaH Kak Bar 8k2. Bxoa ansa pe3nctnsHomn Kpomku 8K2.
KomaHfa nsmeHsaeT HanpasfieHvie ABVKEHUA Ha NPOTUBOMOJIOXKHOE B TeUeHe 2 cek.

gogvma SAFE=9 Bxopj cCKOHMryp1poBaH Kak Bar op, UyBCTBUTENbHAA KPOMKa C IHBEPCUEN, aKTUBHOW TOMbKO NPV OTKPITIY, NPY BKIKOYEHIN BO BPEMA 3aKPbITUA, BbINOHAETCA OCTaHOBKa aBToMatykm (CTOM).
egneuvlsaeT NOAK/IOUYEHNE YCTPONCTB, HE OCHALLEHHbIX AOMONHUTENIbHBIM MPOBEPOYHbIM KOHTaKTOM. CpabaTbiBaHVe Ha 3Tane OTKPbITUA Bbl3blBaeT MHBEPCUIO ABVKEHMNA Ha 2 cek,
cpabaTbiBaHVie Ha Tane 3aKpbITVA Bbl3blBaeT OCTaHOBKY. ECN He MCNOJb3yeTCs, OCTaBbTe NepemblUKy BCTaBIEHHOW.

Jloruka SAFE=10 Bxop CKOH$UryprpoBaH Kak Baré)_P tﬁ t, N poBepeHHan YyBCTBUTENbHAA KPOMKA C MHBEPCUEN, aKkTUBHOW TONbKO NP OTKPbLITUX, MPY BKIOYEHUV BO BPEMSA
%aKpblTl/lﬂ, BbINOJIHAETCA OCTaHOBKa aBToMaTukm (CTOIM) .
K/loyaeT NpOBEPKY YYBCTBUTENbHbIX KPOMOK € Ha4aioM MaHeBpa. CpabaTbiBaHMe Ha 3Tarne OTKPbITUA Bbi3bIBAET MHBEPCUIO IBUXKEHWA Ha 2 CeK, CpabaTbiBaHMe Ha STamne 3aKPbITVA BbI3bIBAE€T OCTaHOBKY.

JNorvka SAFE=11 Bxop CKOHd)mrprpo?é‘JH kakK Bar 8k2 op, uyBcTBUTENbHAsA KpoMKa 8k2 ¢ MHBEPCMEN, aKTUBHO TONTbKO NP OTKPbITAY, MPU BKIIOYEHMU BO BPEMSA 3aKPbITHS,
BbINONHAETCA OCTaHOBKa aBToMatukm (CTOI).
CpabaTbiBaH1e Ha 3Tarne OTKPbITVA Bbl3blBaeT MHBEPCUIO [IBUXKEHUA Ha 2 CeK, CpabaTbiBaHKe Ha STare 3aKpbiTiA Bbi3biBaeT OCTaHOBKY.

J'Icgvn(a SAFE=12 Bxog cKoH®UrypnpoBaH Kak Bar cl, uyBCTBUTENbHAA KPOMKa C MHBEPCHEN, aKTUBHOI TONbKO MPU 3aKPbITUW, MPY BKIIOYEHIW BO BPEMA OTKPLITUSA, BLIMONHAETCA OCTaHOBKa aBToMatuku (CTOTM).
ObecneurBaeT NOLKIOYEHWE YCTPOUCTB, HE OCHALLEHHBIX AOMOMHNUTEIbHBIM MPOBEPOUYHBIM KOHTAaKTOM. CpabaTbiBaHMe Ha STamne 3aKpbITUA Bbi3bIBa€T MHBEPCUIO ABVXKEHNA Ha 2 CEK,
CpabaTblBaHWe Ha 3Tane OTKPbITUA BbI3bIBA€T OCTAHOBKY. ECIIN He 1CNOJb3yeTcA, OCTaBbTe NepPembluKy BCTABJIEHHOW.

Jloruka SAFE=13 Bxop CKOH$UIyprpo| éiH Kak Bar cl test, npoBepeHHas YyBCTBUTEIbHAA KPOMKa C IHBEPCHEN, akTUBHOW TONbKO MPU 3aKPbITUW, NPU BKIIIOYEHNN BO BPEMA OTKPbITUA,
EblnonHﬂeTcn ocTaHoBKa aBToMatuky (CTOI) .
K/IOUYaeT NPOBEPKY UYBCTBUTENBHBIX KPOMOK C Hauanom MaHespa. CpabaTbiBaHue Ha STare 3aKpbiTUA Bbi3bIBAET MHBEPCUIO IBVXKEHMA Ha 2 CeK, CpabaTbiBaHMe Ha STarne OTKPbITISA BbI3bIBAET OCTAHOBKY.

gormga SAFE=14Bxopn CKOH¢MgpMpOBaH KaK Bar8k2cl, HgBCTBMTenhHaH KpoMmKa 8k2 CHBEPCHEN, aKTUBHOW TONBKO NPY 3aKPbITUM, TPV BKAKOYEHNN BO BPEMSA OTKPbITISA, BbINONHAETCA OCTaHOBKa aBTomaTyki (CTOMM).
pabaTbiBaHVe Ha 3Tane 3aKpbiTUA Bb3bIBAET MHBEPCMIO ABMXKEHUA Ha 2 CeK, CpabaTbiBaHKE Ha 3Tane OTKPbITUA Bbi3blBae€T OCTAHOBKY.

Jlornka SAFE=15 He [loctynHo
Jloruka SAFE=16 Bxog ckoHburyprpoaH Kak STOP 8k2. KomaHaa npepbiBaeT MaHeBp 1 61I0KVpyeT aBTOMaT13aLuio

(*) Ecnn yctaHaBnmBatotca ycrpolictea Tuna”“D” (cornacHo onpegenenmio ctaHgapta EN12453), coeguHeHHble B HEeNPOBEPEHHOM peXume, npeAnncbiBaTtb
npoBefeHNe 06A3aTeNIbHOTro TeX06CyKBaHUA C NePNOANYHOCTbIO, MO KpaliHell Mepe, pa3 B nonroaa.

KoHourypauya paauoxatana opraHos VIDABASHNA
Noruka CH= 0 - Perynatop, HacTpoeHHbIN Kak Start E. PaGoTa cornacHo norvike SEEP-bY-SEEP MouElink. HapyskHblit CTapT Ana ynpasneHus cemadopom.
TNorvika CH= 1 - Perynsitop, HAaCTPOEHHbIi1 KaK Start |. Pa6ota cornacHo noruke SEEP-bY-SEEP [lauflink. BHYTpeHHWI1 CTapT 4ns ynpasneHus cemMadopom.

JNlornka CH=2 - Peréynmop, HaCTEOeHHbIVI Kak Open.
KomaH[ja ocyLecTBNAeT OTKpbITUE.

Jloruka CH= 3 - Perynatop, HacTpoeHHbi Kak Close.
KomaH[a ocyLLecTBNAeT 3aKpbiThe.

Noruka CH= 4 - Comando configurato come Ped.
KomaHza ocyLyecTBAsAET YacTMHHOE OTKPbITUE A/Is MeLexogHoro npoxoga. Pabota cornacHo norvke SEEP-bY-5SEEP MouENnE.

Jlornka CH= 5- Perynatop, HacTpoeHHbI Kak STOP.Perynatop ocywecTsnsaeT OCTaHoOB.

Joruka CH= 6- Perynatop, HacTpoeHHbil kak AUXO. (**) Perynatop aktusupyert Bbixog AUX0
Jloruka CH= 7- Perynatop, HacTpoeHHbI Kak AUX1. (**) Perynatop aktusupyert Bbixog AUX1
Jloruka CH= 8- Perynatop, HacTpoeHHbI Kak AUX2. (**) Perynatop aktmsupyert Bbixog AUX 2
Jloruka CH= 9- Perynatop, HacTpoeHHbiI Kak AUX3. (**) Perynatop aktusupyert Bbixog AUX3
Jlormka CH= 10- PerynsTop, HacTpoeHHbI Kak EXPO1. (**) Perynatop aktusupyert Bbixog EXPO1
Jlornka CH= 11- Perynsitop, HacTpoeHHbIn Kak EXPO2. (**) Perynatop aktusmpyet Bbixog EXPO2
Jlorvka CH= 12 - Boixog ynpasnexusi JJAMIMbl OCBELLEHWSA . Prikaz aktivuje svétlo bistabilni logikou

(**) AKTI/IBVIpyeTCFI TONbKO B TOM CJ1yyae, eC/IN BbIXO HAaCTPOEH Kak MOHOCTabUNbHbIA pafvoKaHan, namna oCBeLeHrA, laMna 30Hbl, lamna NeCTHALbI, 61CTabUNbHDBIN pagvokaHan unv pagrnokKaHan CTaIZMepOM.

TABJINLIA “C” - MEHIO PAJUO - (-Ad /o)

nc Onucaxne
Add ich [o6aBuTb KHOMKY 1 KaH accoLumpyeT BbiOpaHHYI0 KHOMKY C ynpasnieHnem 1 pagnokaHany.
Rdd 2ch [lo6aBUTb KHOMKY 2 KaH accoLnnpyeT BbIOpaHHYto KHOTKY C ynpaBieHnem 2 pafrokaHany.
Add 3ch [lo6aBUTb KHOMKY 3 KaH accoLmMmpyeT BbibpaHHYto KHOMKY C ynpaBfieHnem 3 pagnoKaHany.
Add Hch [o6aBuTb KHOMKY 4 KaH accoLumpyeT BbiOpaHHYI0 KHOMKY C ynpasfieHnem 4 pagnokaHany.
YAANEHUE CMUCKA
E-RSE B4 1 BHUMAHME! MNMonHocTbio yaanaeT n3 namaT NpuemMHI1Ka BCe PajMoKOMaHAbl, 3aHeCeHHbIe B NaMATb 6510Ka.

YaanuTb oTAenbHbI paguioKaHan
E-RSE | Ypanutb paguokaHan (ecnv KNoHWpoBaHve UM NOBTOP OTKIoYeHbI). s Bbibopa pa,El,VloyI:IS)aBJ'IEHI/IH ANA yAaneHus, 3anucatb No3numio 1nm
Ha)aTb KNaBuLly pagnoynpasneHna ana yaaneHua (no3uuyma 6yaeT BbiBeAeHa Ha Ancnnen

d rH MpocmoTp Kopa NpueMHuKa
coa r BbIBOAWT KO/ MPMEMHMKa AN KONMPOBaHUA PaaioKOMaH I,
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VSTUP DO MENU Fig. 2

***\lozeni hesla.
Pozadavek s logikou Urovné ochrany
nastavenounal, 2, 3,4

« Y i LEGENDA
({5 =) [ - @@ - [T~ [ - @) Viz MENU PARAMETRY Potvrdit /
v '_(’_,-_._‘_.-) Zapnuti displeje OK
— Listovani nahoru + BBBB
] . sovén; dol
h_._‘-_._._.-) Listovani dold —
FEE—
f___’ — [ox] +EEE - 1] [ox] » -) Viz MENU LOGIKA Navratk =+ BBBB

“ i —
- (o] @@ - 1[5 - -) pfedchozimu menu

1'd
5 (9 - - -

o g+ ;- v > 8 -
4

+ Ovladani otevirani
« > 2 s Rucni programovani vysilace
jako start (OBR. 1)

_._.—.,%  cELERSE )M dES i biktan H % *-7 oK « Ovladani zavirani
= ¢ T +> 2 s Rucni programovani vysilace jako 2.
radiovy kanal (OBR. 1)

aa*»% + R v G (i LL
44*.;% +-+_.,‘% _,-j T « 2 5 s Smazani radiového ovladani

(OBR.K)

- [ EED Viz MENU RADIO
% - Vstup do menu
Q [ oH ] Pokudse smaze « = 5 sek menu sefizeni koncového
2 e N TE [He. ) Pokud neexistuje spinace + autoset (OBR. G)
\ m Pokud klon, vypne se _j

< E5a)

K-b&-b

_’-J SkrE Zapnuti vstupu externiho startu START E

D814081 03A79_01

Skr & Zapnuti vstupu interniho startu START |

+/ oPEn Zapnuti vstupu OPEN
ctS Zapnuti vstupu CLOSE
< +7 PEd Zapnuti vstupu pro chodce PED
£ e Zapnuti vstupu TIMER
< Skaf Zapnuti vstupu STOP
- Phat Zapnuti vstupu fotoburiky PHOT
PhoP Zapnuti vstupu fotoburiky pfi otvirani PHOT OP
+/- o Phel Zapnuti vstupu fotoburiky pfi zavirani PHOT CL
bAr Zapnuti vstupu bezpeénostni listy BAR
bArc Aktivace vstupu Costa pfi zavirani BARC
- bAro Aktivace vstupu Costa pii otevirani BARO
Suc Zapnuti vstupu konc. spinace zavieni u motoru SWC
Sbo Zapnuti vstupu konc. spinace otevieni u motoru SWO
rSE Probiha obnoveni tovarniho nastaveni
Karta ceka na provedeni kompletniho cyklu
oEL otevFenl’;zavFenl’, ,nepFeruéeného me;ioperaénl’m
zastavenim, aby ziskala moment nutny pro pohyb.

POZOR! Neni aktivni zjistovani prekazky.

G
ze 8-->13 _' Na konci otevirani nebo zavirani je signalizovano pouziti
LhO3 tepelnych zdroji motorem pro vykonénipohybu (03 znamena
3%). Kdyz je dosazeno 100%, zaktivuje se tepelna ochrana
L +T tam, kde je zabrédnéno pohybu, dokud motor nevychladne.

ErO Test fotobunék se nezdafil Zkontrolujte pfipojeni fotobunék a/nebo nastavent logiky
Zkontrolujte pfipojeni bezpe¢nostnich list a/nebo

A ErlC Test bezpecnostni listy se nezdafil nastaveni logiky
= « — - zkontrolujte pripojeni fotobunék a/nebo nastaveni
Er03 Test fotobunék otevieni se nezdafil parametri/logiky
« — . zkontrolujte pfipojeni fotobunék a/nebo nastaveni
ErOM Test fotobunék zavieni se nezdafil parametri/logiky
. . " Zkontrolujte pfipojeni list a/nebo nastaveni
Test bezpecnostni listy 8k2 se nezdafil M .
Verze softwaru fidici jednotky Er6 i Ny zdail parametrid/logiky
> ry - Zkontrolujte pfipojeni k motoru
/- Er i Chyba testu hardwaru karty - Problémy hardwaru na karté (spojte se s technickym servisem)
TKovy Dot i ErJH* Obraceni sméru pro prekazku - Ampérstop Zkontrolujte pfipadné piekazky podél drahy
:W i (x 100) ErYH* Tepelny jistic Pockejte na ochlazeni automatického systému 71
+/- ErSH* Chyba komunikace se vzdéalenymi zafizenimi Zkontrolujte spojeni s pfislusenstvim a/nebo

rozsifovacimi kartami sériové pfipojenymi

pocet radiovy 4lkovy EF70 EFT Lo . Zkuste kartu vypnoutazase zapnout. Pokud problémi
ocetra Ic?\xgglgr?fav ;;)av cej%i Er4 EFS Vnitini chyba kontroly dozoru systému. nadale pretrvava, kontaktujte technicky servis.
o] » gy X [PRS— .
— Chyba konzistence parametrt fidici jednotky (logika a Stlskem OK se potvizuji ”T!?"f“?a pastavenl.lK;?rta
+/ Er2 parametry) bude i nadale pracovat se zjisténymi nastavenimi.

Seznam poslednich 30 chyb 1\ Jenezbytné zkontrolovat nastavenikarty (Parametryalogika).

»[ox]+

Stiskem Ok karta obnovi ¢innostae standardnim D-track.

Er3 Chyba v parametrech D-track \ Je nezbytné provést Autoset

Ko Autoset nebyl spravné proveden kvili zasahu externich
u ovladacli. Zopakujte postup
Xoc Dréha krat3i nez minimalni pozadovana dréha, asi 50 cm.

Instalace je pfilis "elastickéd/dynamickd". Zpevnéte ji pfidanim
xa3 mechanické zarazky na koncovy doraz (kéd sady 1100025
10005) pied provedenim nasledujicich autoset(.

*H=0,1,..9ABCDEF
(PASSGard)- [ox] — (055 — [T 7 |- (o0 — {050 — [21 7 |~ [ — @803 — 21 7 |~ [ —0-—‘—0—'-—]
N
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TABELLA “A” - MENU PARAMETRI - (PR-AIT
Parametr Min. | Max. | Default | Osobni Definice Popis
Cas pro automatické . . L
Ech 1 180 40 ZavFeni [s] Cas prodlevy pfed automatickym zavfenim.
Spinaci ¢as
EL IDhE 30 300 20 diskrétniho osvétleni | Spinaci doba diskrétniho osvétleni na elektronické karté
[s]
UEPUE E T 1 240 10 Cas zapnuti Doba zapnuti vystupu ¢asovaného radiového kanalu v sekundach
® o ¢asovaného vystupu [s] Y
Prostor pro Prostor pro zpomaleni motoru/d pfi otvirani, vyjadieny v procentech celkové dréhy.
oPd ISESLold 1 929 1 zpomaleni})ii POZOR: Po zméné parametru je zapotiebi kompletni cyklus bez preruseni.
otvirani [%] POZOR: V ptipadé "SET" na displeji neni aktivni zjistovani prekazky.
Prostor pro Prostor pro zpomaleni motoru/d pii zavirani, vyjadieny v procentech celkové drahy.
cid {SESLolid 1 99 1 zpomalem’)ofi ZOR: Po zméné parametru je zapotfebi kompletni cyklus bez preruseni.
zavirani [%] POZOR: V pripadé "SET" na displeji neni aktivni zjisStovani prekazky.
PRFE 1AL Castecné e . . " S
oPEn inl 10 929 20 otevieni[%] Prostor ¢astecného otevieni v procentech celkového otevieni, po sepnuti ovlddani pro chodce PED.
ol Prof ! 10 29 29 Na,programovaltvelny Vystup na'stalvenyjako AUX =17 (viz tabulku Konfigurace vystup AUX) se zalktivtfje, jakmile dvveFe pfevkroléi
H Hot vystup 1 do vysky | procentualni hodnotu otevieni nastavenou vtomto parametru (1% = zaviené dvefe, 99% = dvefe oteviené).
ollE Praof 2 10 29 50 Na,programovaltsalny Vystup nastaveny jako AUX =18 (viz tabulku Konfigurace vystupd AUX) se zalktivuvje, jakmile d\{efe pF%kro’éi
H H vystup 2 do vysky | procentudinihodnotu otevieni nastavenou v tomto parametru (1% = zaviené dvere, 99% = dvefe oteviené).
Sila vyvijena kiidlem/kiidly pfi otviréni. Predstavuje procento sily vétsi, nez je sila ulozend béhem autosetu (a
PForcE ; o ’s Sila kfidel brany pfi nésledné aktualizovanou), pred spusténim poplachu pro prekazku.Parametr se zadavé automaticky z autosetu.
PP
otvirani (%] POZOR: Mavliv pfimo nasilu narazu:zkontrolujte, zda se snastavenou hodnotou dodrzujiplatné
bezpecnostni normy (*). Pokud je to nutné, nainstalujte bezpecnostni zafizeni proti zmacknuti (¥*).
Silavyvijend kidlem/kridly pfi zavirani. Pfedstavuje procento sily vétsi, nez je sila uloZend béhem autosetu (a
L SForcE . o 10 Sila kFidel brany pii naslednéaktualizovanou), pfed spusténim poplachu pro prekazku.Parametr se vklada automaticky zautosetu
Ll f4 T,
zavirani [%] POZOR: Mavliv pfimonasilunarazu:zkontrolujte, zda se snastavenou hodnotou dodrzuji platné
bezpecnostni normy (*). Pokud je to nutné, nainstalujte bezpecnostni zafizeni proti zmacknuti (**).
Prost i 8y:p ez vypnuti 200 = vypnuti maximalni
0 0 200 ° rostor pro vypnuti
rEud I35PACE reverzace PQZOR: Mavliv pfi} on?(si!iunérazu:zkgntrplu;t?,zdaEesnas,tavenqu hodnotou dpdriug'platné
bezpecnostni normy (*m Pokud je to nutné, nainstalujte bezpecnostni zarizeni proti zmacknuti.
s otvirani | Procentova hodnota maximalni rychlosti, kterou Ize dosdhnout motorem/motory pfi otvirani.
oP SPEEd 25 929 929 Rychlost[gr]l otvirani POZOR: Po zméné Paramet);'u je zapotiebi kompletni cyklus bezyr?i'eruieni.
0 POZOR:V ptipadé "SET" na displeji neni aktivni zjistovani prekazky.
= ooveso o | Procentové hodnota maximalni rychlosti, kterou Ize dosdhnout motorem/motory pfi zavirani.
cL SPEEd 25 929 35 Rychlost[gr; zaviranl | poZOR: Po zméné arametyru je zapotfebi kompletni cyklus bezypieruienl'.
0 POZOR:V pripadé "SET" na displeji neni aktivni zjisStovani prekazky.
Programovani pra- - . Y o . . . N - .
n 7 9 - | UmoZiuje nastavit pocet cykll, po kterém se signalizuje potteba udrzby na vystupu AUX, konfigu-
fiA inkEnfincE | © 250 0 B?g%%?i%%cgtgzwf rovaném jako Udrzba nebo Majécek a Udrzba

AV Evropskeé unii pouzﬁfm 2453 pro omezeni sily, a EN

(**) Silu systému lze snizit pouzitim deformacnich list.

TABULKA “B” - MENU LOGIKA - (Laf ic)

12445 pro zpusob mereni.

Logika Definice Default | Zaskrtnout Moznosti
C 0 Logika neni aktivni
Ech automaa;?ckého 0 J —
zavreni 1 Zapne automatické zavirani
krokovy pohyb
0 Vstupy konfigurované jako Start E, Start |, Ped 3KROKY 4KROKY
funguji s logikou 4 kroka. — =
ZAVRENA OTEVEE OTEVRE
SteleP=tefs=Stel = . iRA
Krokovy pohyb 0 ZAVIRA SE STOP
NouElink oKovy poy -
OTEVRENA ZAVRE ZAVRE
Vstupy konfigurované jako Start E, Start |, Ped .
1 funguiji s logikou 3 krokd. Impuls béhem faze OTVIRASE | STOP +TCA | STOP + TCA
zavirani, obrati se smér pohybu. - -
PO STOP OTEVRE OTEVRE
) 0 Logika neni aktivni
) Pohyb na konci - - — - - - - —
54 fou pojezdové drahy 3 1410 Zpusobuje obraceni pohybu, jakmile se zastavi na koncovém spinaci
(10= vétsi pohyb)
0 Majacek se zapne soucasné s rozjezdem motoru/G.
PrE-RLRAN Navést poplachu 0 J . . — k - - -
1 Majacek se rozsviti asi 3 sekundy pred rozjezdem motoru/d.
0 Impulsni ¢innost.
Cinnost pfi Pfitomnosti ¢lovéka.
Vstup 61 se konfiguruje jako OPEN UP.
Vstup 62 se konfiguruje jako CLOSE UP.
1 Cyljlus pokracuje, dokud jsou stisknuta tlacitka OPEN UP a CLOSE UP.
POZOR: bezpecnostni obvody nejsou aktivni.
i t sho ovladani v pit tj ¢lovéka Obvykle Isni & .
- ggf(n?jskar}(t); %g\ég sglgc\),ua ra(l)r\]llevg HQ‘%Tpné%?\)l'lje%geazpe%\r%sten ;m%%iglcﬁ?{é?gbuhka nebo lista, Er0x), zapne
halld-Eo-rii Pfitomnost se aktivni cwl(nosﬁs PFitornnym clovékem na dobu T minuty od uvolnéni tlacitek OPEN UP - CLOSE UP!
[=]8 o-run élovéka 5 Vstup 61 se konfiguruje jako OPEN UP.
Vspup 62 se konfiguruje jako CLOSE UP.
/ ? \ POZOR: v pfipadé nouzového ovladani s Pfitomnosti clovéka nejsou aktivni bezpeénostni obvody.
Provoz s obsluhou pfi zavirani.
Vstup 61 je nakonfigurovan jako OPEN UP.
3 Vstup 62 je nakonfigurovan jako CLOSE UP.

Oteyirani probiha automaticky, zavirani pokracuje, dokud je piikazové tlacitko stisknuté (CLOSE).

A

UPOZORNENI: bezpe¢nostni zafizeni nejsou béhem otevirani aktivni.
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Logika Definice Default | Zaskrtnout Moznosti
bl oPE Blokuje impulsy 0 0 Impuls vstup( konfigurovanych jako Start E, Start |, Ped maji vliv béhem otvirani.
&S pfi otvirani 1 Impuls vstupt konfigurovanych jako Start E, Start I, Ped nemaji vliv bé&hem otvirani.
oPEn in obhEr | Obracenisméru o 0 Standardni ¢innost (viz Fig. C1).
dirEct pffi otvirani 1 Obrati se smér otvirani vzhledem ke standardni ¢innosti (viz Fig. C1)
0 Vstup konfigurovany jako Phot, fotoburika.
Konfigurace — - -
SAFE ! bezpeénostniho 6 1 Vstup konfigurovany jako Phot test, fotoburika s funkci testu.
! VSt“Pu7§AFE 1. 2 Vstup konfigurovany jako Phot op, fotoburika aktivni pouze pfi otvirani.
3 Vstup konfigurovany jako Phot op test, fotoburika s funkci testu aktivni pouze pfi otvirani.
4 Vstup konfigurovany jako Phot cl, fotoburika aktivni pouze pfi zavirani.
5 Vstup konfigurovany jako Phot cl test, fotoburika s funkci testu aktivni pouze pfi zavirani.
6 Vstup konfigurovany jako Bar, bezpec¢nostni lista.
7 Vstup konfigurovany jako Bar, bezpec¢nostni lista s funkci testu.
8 Vstup konfigurovany jako Bar 8k2. (Neni aktivni na SAFE 2)
9 Vstup konfigurovany jako Bar OP, bezpecnostni lista s obracenim sméru pohybu, aktivni pouze pfi otvirani.
P¥i zavirani dojde k zastaveni pohybu.
Konfigurace 10 Vstup konfigurovany jako Bar OP TEST, bezpecnostni lista s funkci testu a obracenim sméru pohybu, aktivni
bezpeigostniho pouze pii otvirani. Pfi zavirani dojde k zastaveni pohybu.
SAFE ¢ vstupu SAFE 2. 4 1 Vstup konfigurovany jako Bar OP 8k2, bezpec¢nostni lista s obracenim sméru pohybu, aktivni pouze pfi
73 otvirani. Pfi zavirani dojde k zastaveni pohybu. (Neni aktivni na SAFE 2)
12 Vstup konfigurovany jako Bar CL, bezpecnostni lista s obracenim sméru pohybu, aktivni pouze pfi zavirani.
P¥i otvirani dojde k zastaveni pohybu.
13 Vstup konfigurovany jako Bar CL TEST, bezpe¢nostni lista s funkci testu a obracenim sméru pohybu, aktivni
pouze pfi zavirdni. Pfi otvirani dojde k zastaveni pohybu.
14 Vstup konfigurovany jako Bar CL 8k2, bezpec¢nostni lista s obracenim sméru pohybu, aktivni pouze pfi
zavirani. Pfi otvirani dojde k zastaveni pohybu. (Neni aktivni na SAFE 2)
15 Nepouziva
16 Vstup konfigurovany jako STOP 8k2. (Neni aktivni na SAFE 2)
0 Vstup konfigurovany jako Start E.
Konfigurace o
e ! ovladaciho 5 Vstup konfigurovany jako Start I.
vstupuIC1. 2 Vstup konfigurovany jako Open.
61 P 9 y) P
3 Vstup konfigurovany jako Close.
Konfigurace 4 Vstup konfigurovany jako Ped.
ovladaciho o -
e 2 vstupu IC 2. 3 5 Vstup konfigurovany jako Timer.
62 6 Vstup konfigurovany jako Timer Ped (chodec).
0 Radiové ovladani konfigurovano jako START E.
Konfigurace
ich ovladani 1. 0 1 Rédiové ovladani konfigurovano jako Start I.
radiového kanélu 2 Réadiové ovladani konfigurovano jako Open.
3 Rédiové ovladani konfigurovano jako Close.
Konfigurace
cch ovladani 2. 12 4 Réadiové ovladani konfigurovano jako Ped (chodec).
radiového kanalu 5 Radiové ovladant konfigurovéno jako STOP.
Konfigurace 6 Nepouziva
Jch ovladani 3. 9 7 Nepouziva
radiového kanalu o -
8 Nepouziva
9 Rédiové ovladani konfigurovano jako AUX3**
Konfigurace 10 Radiové ovladani konfigurovéno jako EXPO1**
Ych ovladani 4. 4 ————— ——
radiového kanalu 1 Rédiové ovladani konfigurovano jako EXPO2**
12 Rédiovy ovlada¢ v konfiguraci DISKRETNIHO OSVETLEN(
0 Vystup nakonfigurovany jako monostabilni radiovy kanal.
Vystup konfigurovany jako SCA, kontrolka oteviené brany.
2 Vystup konfigurovany jako povel prodlevy osvétleni.
3 Nepouziva
4 Nepouziva
5 Nepouziva
6 Nepouziva
7 Nepouziva
Konfigurace 8 Nepouziva
" pomocného ; . .
AUH 3 vystupu AUX 3. 17 9 Vystup nakonfigurovan jako Udrzba
26-27 10 Nepouziva
11 Nepouziva
12 Nepouziva
13 Vystup nakonfigurovany jako ,Stav zavienych vrat”
14 Vystup nakonfigurovany jako bistabilni radiovy kanal
15 Vystup nakonfigurovany jako ¢asovany radiovy kanal
16 Vystup nakonfigurovany jako,Stav otevienych vrat”
17 Vystup nakonfigurovany jako Vystup 1 NAPROGRAMOVATELNY DO VYSKY.
18 Vystup nakonfigurovany jako Vystup 2 NAPROGRAMOVATELNY DO VYSKY.
0 Pfijimac je konfigurovany pro ¢innost v rezimu s plovoucim kédem.
. Nepfijimaji se klony s pevnym kédem.
F {HED codE Pevny kéd 0 S P " .
1 Prijimac je konfigurovany pro ¢innost v rezimu s pevnym kédem.
Prijimaji se klony s pevnym kédem.
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CESTINA

Logika

Definice

Default

Zaskrtnou
mdsné

ProtEct lon
LELEL

Nastaveni irovné
zabezpeceni

Moznosti

A - Pro vstup do programovaciho mel ulse nevyza u&e heslo
B - Zapne radiové ulozeni radioveho gko,ve ovladace dovggmetl‘w
Tento rezim se provadi v bli Q%’((I ovladaciho panelu a nevyzaduje pfjstup; , , Lo
- Stis neﬁe v poradi skryté t[acitko a ngrmalni‘tlacitko (TT-T2-T3-T4) radiového dalkového ovladace jiz
ulozeného do paméti standardnim zpusobem pres m$nu|_ra+i|o . . , N
aDo ;O %ts,nsknete skryté tlacitko a normalni tlacitko (T1-T2-T3-T4) radiového ovladace, ktery se mé ulozit
i,

Pﬁjlp g},vystou iz reiimulgro%ramova'ni po 105, do této doby Ize vlozit dalsi nova radiové ovladani
gpakovanim pr dch ZJPLO gd N .

- Zapina ﬁl omaticke bezdratové vkladani klona., ; ’
Ufrpd%%nug aomngtr'in \%vo;ggym pomoci univerzalniho programétoru a naprogramovanym Replay, aby se
B—Za%in.é gutoma’i’ic (rénbezdrétovﬁ vklzidgnire lay. ... ..,
Umozmge nalfr)]rpgramovan m Replay pridani do paméti pfijimace.
E - Je mozne ménit parametry karty pres sit U-link

A - Pro vstup do programovaciho menu se vyzaduje heslo.
Standardsnﬁ'ﬁ)esg)rj?g 19234. . , ¢ )
ZUstavaji nezmeneny ve srovnani s ¢innosti 0 funkce B-C-D-E

A -Pro \cliSt%) df) programovaciho menu se vyzaduje heslo.

Standardnihesloje 1234. == . . qas -
ypne se radiové ulozeni radiovych dlaléov c’1 oyladani do paméti.

: yen_e se automatické bezdyatovg vkladani klonu.

Zustavaji nezmeneny ve srovnani s innosti 0 funkce D - E

[@lee]
<<

A -Pro vstcm), o Programovaciho menu se vyzaduje heslo.
ihesloje1234. . . . -
B - Vypne se radiové ulozeni ra |,ov¥qh glajéquch ovladani do paméti.
D- Pne.s,e automaticke bezdratoyeé yklada F}eplag.

Zustavaji nezmeneny ve srovnanis ¢innosti 0 funkce C - E

A -Pro vséup do programovaciho menu se vyzaduje heslo.
Standardniheslo je1234. .~ =~~~ = ° a "
- Vypne se radiove ulozeni radlovzch dalkov?/cr oyladani do paméti.
-Vypne se automatické bezdratoveé v Ila,gan,k onlu.
- Vypne se automaticke bezdratove vkla anlvRep,aYJ )
E-Vypne s,(la.kmo,znogdnenlt pﬁ(ra,me_tr arty pres sit U-link, e L
Réadiova dalkova ovladani se ukladaji opametbpouzgv,u2|t|mvpr_|slu§neho minu Baglo. , N
DULEZITE UPOZORNE,NI:Tatgig soka uroven zabezpecerii zabrariuje pristupu jak nezadoucim klondim, tak

pripadnemu existu1|C|mu ra emu rusenl.

SEr (AL NodE

Sériovy rezim

(Identifikuje, jak se
konfiguruje karta v
zapojeni sité BFT.)

SLAVE standardni: karta pfijimé a sdéluje povely/diagnostiku/atd.

MASTER standardni: karta vysilé povely k aktivaci (START, OPEN, CLOSE, PED, STOP) do ostatnich karet.

RddrESS

Adresa

Identifikuje adresu karty od 0 do 119 v zapojeni v mistni siti BFT.
(viz odstavec VOLITELNE MODULY U—LINIJS)

inu. oSk

Obraceni
prekazka

Po detekci prekazky béhem zavirani se pohyb po dobu 2 sekund obrati.
Po detekci prekazky béhem otevirani se pohyb prerusi a automatizace se zablokuje.

Po detekci prekazky jak béhem zavirani, tak béhem otevirdni se pohyb po dobu 2 sekund obréti.

Po detekci prekazky se béhem zavirani zcela znovu otevre.
Po detekci prekazky béhem otevirani se pohyb pierusi a automatizace se zablokuje.

EHP I 1

Konfigurace
vstupu EXPI2 na
rozsifovaci karté
vstupl/vystupi

1-2

Vstup konfigurovany jako ovlddani Start E.

Vstup konfigurovany jako ovladani Start I.

Vstup konfigurovany jako ovladani Open.

Vstup konfigurovany jako ovladani Close.

Vstup konfigurovany jako ovlddani Ped.

Vstup konfigurovany jako ovladani Timer.

Vstup konfigurovany jako ovladani Timer pro chodce.

Vstup konfigurovany jako bezpeénostni Phot, fotoburika.

Vstup konfigurovany jako bezpecnostni Phot op, fotoburika aktivni pouze pfi otvirani.

W |N|odojLnn|hjlwWw I IN|[=|O] N

Vstup konfigurovany jako bezpec¢nostni Phot cl, fotoburika aktivni pouze pfi zavirani.

o

Vstup konfigurovany jako bezpe¢nostni Bar, bezpe¢nostni lista.

Vstup konfigurovany jako bezpec¢nostniBar OP, bezpecnostnilista s obracenim sméru pohybu, aktivnipouze
pfi otevirani, pfi zavirani dojde k zastaveni pohybu.

Vstup konfigurovany jako bezpe¢nostniBar CL, bezpe¢nostnilistas obracenim sméru pohybu, aktivnipouze
pfi zavirani, pfi otevirdni dojde k zastaveni pohybu.

13

Vstup konfigurovany jako bezpecnostni Phot test, fotoburika s funkci testu.

14

Vstup konfigurovany jako bezpeénostni Phot op test, fotoburika s funkci testu aktivni pouze pfi otvirani.

15

Vstup konfigurovany jako bezpecnostni Phot cl test, fotoburika s funkci testu aktivni pouze pfi zavirani.

16

Vstup konfigurovany jako bezpecnostni Bar, bezpecnostni lista s funkci testu.

Vstup konfigurovany jako bezpecnostni Bar OP test, bezpecnostni lista s funkci testu a obracenim sméru
pohybu, akfivni pouze pfi otevirani, pfi zavirani dojde k zastaveni pohybu.

oo}

Vstup konfigurovany jako bezpecnostni Bar CL test, bezpecnostni lista s funkci testu a obracenim sméru
pohybu, aktivni pouze pfi zavirani, pfi otevirani dojde k zastaveni pohybu.

EHP I2

Konfigurace
vstupu EXPI2 na
rozsifovaci karté
vstupu/vystupi

1-3

Vstup konfigurovany jako ovlddani Start E.

Vstup konfigurovany jako ovladani Start I.

Vstup konfigurovany jako ovladani Open.

Vstup konfigurovany jako ovladani Close.

Vstup konfigurovany jako ovlddani Ped.

Vstup konfigurovany jako ovladani Timer.

Vstup konfigurovany jako ovladani Timer pro chodce.

EHPo {

Konfigurace
vstupu EXPI2 na
rozsirovaci karté
vstupl/vystupi

4-5

Vystup nakonfigurovany jako monostabilni radiovy kanal

Vystup konfigurovany jako SCA, kontrolka oteviené brany.

Vystup konfigurovany jako povel prodlevy osvétleni.

Nepouziva

Nepouziva

Nepouziva

Nepouziva

Nepouziva

(N[l |lwIv|[=|lOJO || |W([IN|=]|O

Nepouziva
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Logika Definice Default m Moznosti
9 Vystup nakonfigurovan jako Udrzba.
10 Nepouziva
Konfigurace 11 Nepouziva
vstupu EXPI2 na 12 Nepouzivé
EHPac I;?sztﬂ::l‘;s;lslt(:;t: 16 13 Vystup nakonfigurovany jako Stav brany
6-7 14 Vystup nakonfigurovany jako bistabilni radiovy kanal
15 Vystup nakonfigurovany jako ¢asovany radiovy kanal
16 Vystup nakonfigurovany jako ,Stav otevienych vrat”

(**) Aktivni pouze v piipadé, Ze vystup je nakonfigurovan jako monostabilni radiovy kanal, prodleva zhasnuti, osvétleni zény, osvétleni schodu, bistabilni radiovy kanal nebo
casovany radiovy kanal

Konfigurace vystupii AUX

Logika Aux= 0 - Vystup MONOSTABILNIHO RADIOVEHO KANALU
Kontakt zlistane sepnuty na 1 s pii zapnuti radiového kanalu.

Logika Aux= 1 - Vystup KONTROLKY OTEVRENYCH VRAT SCA.
Kontakt zistane sepnuty béhem otvirani a u oteviené brany, blika béhem zavirani, rozepnuty u zaviené brany.

Logika Aux= 2 - Vystup ovladani PRODLEVY OSVETLENI.
Kontakt z(istane sepnuty po 90 sekund od posledniho cyklu.

Logika Aux= 3 - Neni K Dispozici

Logika Aux= 4 - Neni K Dispozici

Logika Aux= 5 - Neni K Dispozici

Logika Aux= 6 - Neni K Dispozici

Logika Aux= 7 - Neni K Dispozici

Logika Aux= 8 - Neni K Dispozici

Logika Aux = 9 - Vystup MAJACEK. .
P%g&oasailé)r('ni hodn)cl:styurﬁ)astavené v parametru Udrzba z(istavéa kontakt sepnuty, aby se signalizovala potfeba udrzby.

Logika Aux = 10 - Neni K Dispozici

Logika Aux = 11 - Neni K Dispozici

Logika Aux = 12 - Neni K Dispozici

Logika AUX= 13 - Vystup STAV.BRANY.
Kg%lta?(t zustane seﬁiﬁ'& kdyZ je brana zaviena

Lo%ik AUX = 14 - Vystup BIS',I'ABILNI'H,(? RADIOVEHO, KANALU ,
Kontakt méni stav (fozepnuty-sepnuty) pri zapnuti radiového kanalu.

ogika AUX = 15 - Vystup KANALU RADIA S REZIMEM CASOVANI.
o%uc? jsou vrata otgv!éerea{f kontaﬁt z%stévé sepnut)l/\./I

bogika AUX = 16 -Vystun, STAV OTEVRENYCH VRAT

Pokud jsou vrata zavrena, kontakt zustava sepnuty.

Lo%ik Aux=17 - Vystup 1 NAVPRQCkRAMOVATELNY D%VY'SKY. .
Kontakt se zavre, jakmile dvere prekroci procentualni hodnotu otevirani nastavenou v parametru “Out Prog 1”

Logika Aux=18 - Vystup 2 NAPROGRAMOVATELNY DO VYSKY.
Kol ta?(t se zav&re,j kmiFe dvé\rj; pcge(;krog/lJ procentuglnl'q\odnotu otevirdni nastavenou v parametru “Out Prog 2"

Konfigurace ovladacich vstupii

Logika IC= 0 - Vstup konfigurovany jako Start E. Cinnost podle logiky SEEP-b4-5EEP [lauElink. Externi start pro fizeni semaforu.

Logika IC= 1 - Vstup konfigurovany jako Start I. Cinnost podle logiky SEEP-bY-5EEP TTauElink. Interni start pro fizeni semaforu.

Logika IC= 2 - Vstup konfigurovany jako Open.
Povel provede otevieni. Pokud vstup zdstane sepnuty, brana zlstane oteviend az do rozepnuti kontaktu. Pfi rozepnutém kontaktu automaticky systém zavie po ubéhnuti ¢asu TCA
(automatické zavieni), pokud je zapnuty.

Logika IC= 3 - Vstup konfigurovany jako Close.
Povel provede pohyb zavreni.

Logika IC= 4 - Vstup konfigurovany jako Ped.
Povel provede otevieni pro chodce, caste¢né. Cinnost podle logiky SEEP-b4-5EEP TlauElinE

Logika IC=5 - Vstup konfigurovany jako Timer.
Cinnost obdobna cinnosti open, ale zavieni je zaruc¢eno i po vypadku proudu.

Logika IC= 6 - Vstup konfigurovany jako Timer Ped.
Povel provede otevieni pro chodce, ¢astecné. Dokud je vstup sepnuty, brana zlistane oteviena az do rozepnuti kontaktu. Pokud je vstup sepnuty a zapne se povel Start E, Start | nebo
Open, provede se kompletni cyklus a pak se provede otevieni pro chodce. Zavieni je zaru¢eno i po vypadku proudu.

Konfigurace bezpecnostnich vstupi

Logika SAFE= 0 - Vstup konfigurovany jako Phot, fotoburika bez funkce testu (*)
Umozni pfipojeni zafizeni nevybavenych piidavnym kontaktem pro funkci testu. V pfipadé zaclonéni jsou fotoburiky aktivni jak pfi otvirani, tak pfi zavirani. Zaclonéni fotoburiky pfi
zavirani obrati smér az po uvolnéni fotobunky. Pokud se nepouzivd, nechte zastréenou klemu.

Logika SAFE= 1 - Vstup konfigurovany jako Phot test, fotoburika s funkci testu.
Zapne test fotobunék na za¢atku cyklu. V piipadé zaclonéni jsou fotoburiky aktivni jak pfi otvirani, tak pfi zavirani. Zaclonéni fotobunky pfi zavirani obréti smér az po uvolnéni fotoburky.

Logika SAFE= 2 - Vstup konfigurovany jako Phot op, fotoburika aktivni pouze pfi otvirani bez funkce testu (*)
Umozni pfipojeni zafizeni nevybavenych piidavnym kontaktem pro funkci testu. V pfipadé zaclonéni se vypne ¢innost fotoburiky pfi zavirani. Ve fazi otvirani blokuje motor po dobu
zastinéni fotoburiky. Pokud se nepouzivd, nechte zastr¢enou klemu.

Logika SAFE= 3 - Vstup konfigurovany jako Phot op test, fotoburika s funkci testu aktivni pouze pfi otvirani
Zapne test fotobunék na zacatku cyklu. V pfipadé zaclonéni se vypne ¢innost fotoburky pfi zavirani. Ve fazi otvirani blokuje motor po dobu zastinéni fotoburiky.

Logika SAFE= 4 - Vstup konfigurovany jako Phot cl, fotoburika aktivni pouze pii zavirani bez funkce testu (¥)
Umozni pfipojenf zafizeni nevybavenych piidavnym kontaktem pro funkci testu. V pfipadé zaclonéni se vypne ¢innost fotoburiky pfi otvirani. Ve fazi zavirani ihned otoci smér pohybu.
Pokud se nepouziva, nechte zastr¢enou klemu.

Logika SAFE= 5 - Vstup konfigurovany jako Phot cl test, fotoburika s funkci testu aktivni pouze pfi zavirani
Zapne test fotobunék na za¢atku cyklu. V pfipadé zaclonéni se vypne ¢innost fotoburiky pii otvirani. Ve fazi zavirani ihned otoci smér pohybu.

Logika SAFE= 6 - Neni K Dispozici

Logika SAFE= 7 - Vstup konfigurovany jako Bar, bezpe¢nostni lista s funkci testu.
Zapne test bezpecnostnich list na zacatku cyklu. Povel obréti smér pohybu na 2 sekundy.

Logika SAFE= 8 - Vstup konfigurovany jako Bar 8k2. Vstup pro odporovou listu 8K2.
Povel obrati smér pohybu na 2 sekundy.

Logika SAFE=9 Vstup konfigurovany jako Bar op, bezpec¢nostni lista s obracenim sméru pohybu, aktivni pouze pfi otvirani; kdyz se aktivuje béhem zavirani, zpusobi zastaveni automa-
tického systému (STOP) .

Umozni pfipojenf zafizeni nevybavenych pfidavnym kontaktem pro funkci testu. Zasah ve fazi otvirani obrati smér pohybu na 2 sekundy, zasah ve fazi zavirani zptsobi zastaveni. Pokud
se nepouziva, nechte zastrcenou klemu.

Logika SAFE=10 Vstup konfigurovany jako Bar op test, bezpe¢nostni lista s funkci testu a obracenim sméru pohybu, aktivni pouze pfi otvirani; kdyz se aktivuje béhem zavirani, zptsobi
zastaveni automatického systému (STOP) .
Zapne test bezpecnostnich list na zacatku cyklu. Zasah ve fazi otvirdni obrati smér pohybu na 2 sekundy, zsah ve fazi zavirani zpUsobi zastaveni.
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Logika SAFE=11 Vstup konfigurovany jako Bar 8k2 op, lista 8k2 s obracenim sméru pohybu, aktivni pouze pfi otvirani; kdyz se aktivuje béhem zavirani, zpsobi zastaveni automatického systému (STOP).
Zasah ve fazi otvirani obrati smér pohybu na 2 sekundy, zasah ve fazi zavirani zpusobi zastaveni.

’I(-'O i}?]a SAFE:1 2 \(/Ss_tl%%)konﬁgurovanyjako Bar cl, bezpe¢nostni lista s obracenim sméru pohybu, aktivni pouze pfi zavirani; kdyz se aktivuje béhem otvirani, zpUsobi zastaveni automa-
ického systému .

Umozni piipojeni zafizeni nevybavenych piidavnym kontaktem pro funkci testu. Zasah ve fazi zavirani obrati smér pohybu na 2 sekundy, zasah ve fazi otevirani zplsobi zastaveni. Pokud
se nepouziva, nechte zastrcenou klemu.

Logika SAFE=13 Vstup konﬁggrovan%'{d')ako Bar cl test, bezpec¢nostni lista s funkci testu a obracenim sméru pohybu, aktivni pouze pii zavirani; kdyz se aktivuje béhem otvirani, zpGsobi
zastaveni automatického systému (STOP) . ) ) L | | L .

Zapne test bezpecnostnich list na za¢atku cyklu. Zasah ve fazi zavirani obrati smér pohybu na 2 sekundy, zasah ve fazi otevirani zplsobi zastaveni.

Is_ogi,ka SAFE=14 Vstup konfigurovany jako Bar 8k2 cl, lista 8k2 s obracenim sméru pohybu, aktivni pouze pfi zavirani; kdyz se aktivuje béhem otvirani, zpsobi zastaveni automatického

mu (STOP).
asa ve(Fa'zi za)virénl’ obrati smér pohybu na 2 sekundy, zasah ve fazi otevirani zplsobi zastaveni.

Logika SAFE= 15 - Neni K Dispozici
Logika SAFE= 16 - Vstup konfigurovany jako STOP 8k2. Pfikaz prerusi manévr a blokuje automatizaci

(¥) Pokud se instaluji zarizeni typu, D (jak jsou definovana v EN 12453), pripojena v rezimu bez testu, predepiste povinnou udrzbu s intervalem alespon
jednou za pul roku.

Konfigurace ovladani radiového kanalu

Logika CH= 0 - Povel nakonfigurovany jako Start E. Cinnost podle logiky SEEP-bY-5EEP TouElink. Externi start pro fizeni semaforu.

Logika CH= 1 - Povel nakonfigurovany jako Start I. Cinnost podle logiky SEEP-BY-SEEP TlouElink. Interni start pro fizeni semaforu.

Logika CH= 2 - Povel nakonfigurovany jako Open.
Povel provede otevieni.

Logika CH= 3 - Povel nakonfigurovany jako Close.
Povel provede pohyb zavieni.

Logika CH= 4 - Povel nakonfigurovany jako Ped.

Povel provede otevieni pro chodce, casteéné. Cinnost podle logiky SEEP-b4Y-5EEP TouElink.
Logika CH= 5- Povel nakonfigurovany jako STOP.

Povel provede Stop

Logika CH= 6- Povel nakonfigurovany jako AUXO. (**)
Povel zapne vystup AUXO0

Logika CH= 7- Povel nakonfigurovany jako AUX1. (**)
Povel zapne vystup AUX1

Logika CH= 8- Povel nakonfigurovany jako AUX2. (**)
Povel zapne vystup AUX 2

Logika CH= 9- Povel nakonfigurovany jako AUX3. (**)
Povel zapne vystup AUX3

Logika CH= 10- Povel nakonfigurovany jako EXPO1. (**)
Povel zapne vystup EXPO1

Logika CH= 11- Povel nakonfigurovany jako EXPO2. (**)
Povel zapne vystup EXPO2

Lg%ika CH= 12- Vystup ovladani PRODLEVY OSVETLENL.
Prikaz aktivuje svétlo bistabilni logikou.

(**) Aktivni pouze v pfipadé, Ze vystup je nakonfigurovan jako monostabilni radiovy kanal, prodleva zhasnuti, osvétleni zony, osvétleni schod, bistabilni radiovy kanal nebo ¢asovany
radiovy kanal

TABULKA “C”- MENU RADIO (rAd ia)

Logic Popis
Add ich Pridat tlacitko 1ch
‘c spoji pozadované tlacitko s ovladanim 1. radiového kanalu.
Pfidat tlacitko 2ch
Add cch spoji pozadované tlacitko s ovlddédnim 2. radiového kanalu.
Pfidat tlacitko 3ch
Add 3ch spoji pozadované tlacitko s ovladanim 3. radiového kanalu.
Piidat tlacitko 4ch
Add Hch spoji pozadované tlacitko s ovladanim 4. radiového kanalu.
Odstranit seznam
ErRSE BM POZOR! Uplné odstrani z paméti pfijimace véechna radiova dalkova ovladani ulozena do paméti.

Odstraiite jeden dalkovy ovlada¢
EFRSE | Odstrani dalkovy ovlada¢ (je-li klon nebo replay, vypne se). Pro vybér mazaného délkového ovladace zvolte jeho pozici nebo stisknéte tlacitko
mazaného dalkového ovladace (zobrazi se pozice)

Snimat kéd prijimace

cod rH Zobrazi kdd prijimace, nutny pro klonovani radiovych déalkovych ovladact.
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TECHNICAL SPECIFICATIONS

CARACTERISTIQUES TECHNIQUE

Pedestrian opening

20% of the total travel. Activation wired on in-
put IC2 (Fig. F) or via radio with saving.

ELECTRICAL DATA DONNEES ELECTRIQUES
Power supply 220-230V 50/60Hz Alimentation 220-230V 50/60Hz
Max. powerabsorbedfrommains | 240W Puissance maxi absorbée par le 40W
Fuses see figure F réseau
S | 24V~ (180mA max) Fusibles voir Fig. F
u to accessories
PRl 24Vsafe (180mA max) . X . 24V~ (180mA max)
Alimentation des accessoires
Blinker connection 24V~ max 25W 24Vsafe (180mA max)
Courtesy light BFT model courtesy LED lamp 24V === 2W Connexion feu clignotant 24V~ max 25W
Operating temperature -15°C/ +55°C Lumiére de courtoisie Lampe de courtoisie a Led modéle BFT 24V

==2W

Température d'exploitation

-15°C/ +55°C

MECHANICAL DATA

Ouverture piétonne

20 % de la course totale. Activation par fil sur 'entrée
IC2 (Fig. F) ou par radio avec mémorisation.

Manoeuvres in 1 hour@
MAX+55°C

ARGO BT A 20:20

Tours a vide a la sortie

Leaf max ARGO BT A 20 : 20m? DONNEES MECANIQUES
' ARGO BT A 35:35m? Vantail ) ARGO BT A 20:20m?
ARGO BT A 20 : 55 Nm antafl maxi ARGO BT A 35 :35m?
Max. torque:
ARGO BT A 35:80 Nm Couol ARGO BT A 20:55Nm
, ARGO BT A 20 : 30 min-' ouple max. ARGO BT A 35: 80 Nm
Idle revs in output -
ARGO BT A 35: 18 min"' ARGO BT A 20 : 30 min"'

ARGO BT A 35:18 min™

ARGOBTA35:10

Typical installation of sectio-
nal doors at 20°C

50 consecutive ma-

. 2
ARGOBTA20:16 m noeuvres

Manoeuvres en 1 heures @
MAX+55°C

ARGO BT A20:20

ARGOBTA35:10

30 consecutive ma-

. 2
ARGOBTA35:20m noeuvres

Impact reaction

integrated torque limiter on control panel

Installation en coupe typique
a20°C

50manceuvres

. 2
ARGOBTA20:16m consécutives

30manceuvres

. 2
ARGOBTA35:20m consécutives

Limit switch

Electronic on ENCODER max 18 revs of output shaft

Lubrication

permanent grease

Réaction a I'impact

Limiteur de couple intégré sur centrale de
commande

Fin de course

Electronique avec CODEUR max. 18 tours
arbre de sortie

Lubrification

Graisse permanente

Degree of protection 1P40
Motor head weight 10 kg
Noise level <70dB(A)
Dimensions see fig.B

Manual operation

Knob-operated mechanical release

INCORPORATED RECEIVER DATA

Degré de protection 1P40
Poids téte moteur 10 kg
Bruit <70dB(A)
Dimensions Voir fig.B

Incorporated rolling-code
radio receiver

Frequency 433.92 MHz

Manceuvre manuelle

Déblocage mécanique a poignée

DONNEES DU RECEPTEUR INTEGRE

Radio récepteur Rolling-Code
incorporé

Fréquence 433.92 MHz

memorised

Coding rolling-code algorithm ((€R-Ready))
No. combinations 4 billion
Max no. radio controls to be 63

58-ARGO BT A 20-35

mémorisables

Codage Algorithme Rolling-Code (((—ZR-Ready))
N° de combinaisons 4 milliards
N° maxi de radiocommandes 63

D814081 03A79_01



D814081 03A79_01

| DEUTSCH | NEDERLANDS
TECHNISCHE DATEN TECHNISCHE GEGEVENS

ELEKTRISCHE DATEN ELEKTRISCHE GEGEVENS

Stromversorgung 220-230V 50/60Hz Voeding 220-230V 50/60Hz

ng. vom Netz aufgenommene 240W Max uit netwerk geabsorbeerd 240W

Leistung vermogen

Sicherungen siehe Abb. F Zekeringen zie Fig. F

R 24V~ (180mA max) X 24V~ (180mA max)
Stromversorgung Zubehor Toevoer accessoires
24Vsafe (180mA max) 24Vsafe (180mA max)
Blinkender Anschluss 24V~ max 25W Aansluiting knipperlicht 24V~ max 25W

Innenlicht

LED-Innenleuchte mod. BFT 24V === 2W

Binnenverlichting

LED-binnenverlichtingmod.BFT24V === 2W

Betriebstemperatur

-15°C/ +55°C

Werktemperatuur

-15°C/ +55°C

20% des gesamten Wegs. Aktivierung per

Voetgangersopening

20% van de totale slag. Activering via draad op

Installation en coupe typique
a20°C

50 aufeinander fol-

. 2
ARGOBTA20:16m gende Mandver

30 aufeinander fol-

. 2
ARGOBTA35:20m gende Mandver

Instalaciéntipicaseccionala20°C

FuBgangersffnung Kabel am Eingang IC2 (Abb.F) oder per ingang IC2 (Afb.F) of via radio met memorisering.
Funk mit Speicher.
MECHANISCHE GEGEVENS
MECHANISCHE DATEN ARGO BT A 20:20m?
Flicel max ARGO BT A 20 : 20m? Vleugel max. ARGOBT A 35 35m?
9 ' ARGO BT A 35:35m? ARGO BT A20:55Nm
Max koppel
ARGO BT A20:55Nm ARGO BT A35:80 Nm
Max. Drehmoment
ARGO BT A 35:80 Nm Onbel draai . ARGO BT A 20: 30 min™
ARGO BT A 2030 min nbelaste draai op uitgang ARGO BT A 35 : 18 min”
Leerlaufdrehungen am Ausgang -
ARGO BT A 35:18 min"' M 1 © MAX+50°C ARGO BT A 20:20
anoeuvers in 1 uren +50°
Mandver in 1 Stunden@ | ARGOBTA20:20 ARGOBTA35:10
MAX+50°C ARGOBTA35:10 50 achtereenvol-

. 2
ARGOBTA20:16m gende manoeuvres

30 achtereenvol-

. 2
ARGOBTA35:20m gende manoeuvres

StoBreaktion

Drehmomentbegrenzer auf dem Bedien-
pult integriert

Reactie op impact

Ingebouwde koppelbegrenzer op bedie-
ningspaneel

Endschalter

Elektronikmit ENCODER max 18 Umdrehun-

Eindschakelaar

Elektronisch met ENCODER max. 18 toeren
uitgaande as

gen Abtriebswelle Smering Permanent vet
Schmierung Permanentes Fett Beschermingsgraad 1P40
Schutzgrad IP40 Gewicht kop motor 10 kg
Gewicht Motorkopf 10 kg Geluid <70dB(A)
Lautstérke <70dB(A) Afmetingen Zie fig.B
Abmessungen Siehe Abb. B Manuele manoeuvre Mechanische deblokkering met knop

Manuelles Man&ver

Mechanische Entsperrung mit Knauf

GEGEVENS INGEBOUWDE ONTVANGER

DATEN EINGEBAUTER EMPFANGER

Eingebauter Funkempfanger
Rolling-Code

Frequenz 433.92 MHz

Ingebouwde radio-ontvanger
Rolling-Code

Frequentie 433.92 MHz

Funkbefehle

Codierung AlgorithmusRolling-Code ((ER' Ready))
Anzahl Kombinationen 4 Milliarden
Anzahl max. speicherbarer 63

opgeslagen kunnen worden

Codering Algoritme Rolling-Code ((ER-Ready))
N° combinaties 4 miljard
Max n° afstandsbedieningen die 63
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| POLSKI | | PYCCKUW
DANE TECHNICZNE TEXHUYECKUE XAPAKTEPUCTUKU
DANE ELEKTRYCZNE SNEKTPUYECKUE XAPAKTEPUCTUKI
Zasilanie 220-230V 50/60Hz MutaHne 220-230V 50/60Hz
Maksymalny pobér mocy 240W Makc. noTpebnaemas 240W
Bezpieczniki zobacz Rys. F MOLHOCTb
24V~ (180 mA maks.) MpepoxpaHutenu cm. puc. F

Zasilanie akcesoriow

20% catkowitego skoku. Aktywacja pr-
zewodowa wejscia IC2 (Rys.F) lub radiowa
z wczytaniem do pamieci.

Otwarcie przejscia dla pieszych

24Vsafe (180 mA maks) MutaHve BcrnomoraTensHoro | 24 B ~ (makc.180mA)
Potaczenie lampy migajacej 24V~ maks. 25W 060pya0BaHNs 24 BycTtpoiictsa 6e3onacHocTv (Makc.180MA)
£ , . Zaréowka ledowa do $wiatta MopknwoyeHne curHanbHom
Swiatto grzecznosciowe grzecznoéciowego mod. BFT 24V === 2W naMmbl 24 B ~ makc. 25 Bt
Temperatura dziafania 15°C/+55%C Moacsetka Namna cBeToaAMOAHOI nopceeTkN BFT 24V === 2W

Pabouas Temnepatypa -15°C/ +55°C

20% obuwei AnnHbl xoaa. AKTMBaLMA yepes
nposog Ha Bxoge IC2 (Puc.F) unu yepes
pafroynpasieHne C COXpaHeHreM.

MNewexonHbIv npoxon

DANE MECHANICZNE

ARGO BT A 20:20m?
ARGO BT A 35:35m’
ARGO BT A 20:55Nm
ARGO BT A 35:80 Nm
ARGO BT A 20: 30 min"
ARGO BT A 35:18 min"
ARGO BT A 20:20
ARGOBTA35:10

vantail maxi

Makc. momeHT

Obrotybezobci enianawyj ciu

LICZBA CYKLINA DOBE W CIAGU 1
GODZIN@ MAX+55°C

50 manewréw z

. 2
ARGOBTA20:16m rzedu

Typowa instalacja sekcyjna w
temp. 20°C

30 manewréw z

. 2
ARGOBTA35:20m rzedu

Ogranicznik momentu wbudowany w
tablice sterowania

Elektroniczny z ENKODEREM max 18
obrotéw watka wyjsciowego

Wykrywanie przeszkod

Wylacznik kraricowy

Smarowanie Smarowanie ciggte
Stopien ochrony IP40

Masa gtowicy 10 kg

Gtosnos¢ <70 dB(A)
Wymiary zobacz Rys. B

Pa6oTa B PYYHOM pexnme PyuKa ANA MexaHn4yeckoro pa36n0KMposava

DANE WBUDOWANEGO ODBIORNIKA

MEXAHWYECKWE XAPAKTEPUCTUKU

ARGO BT A 20: 20m?

CTBOPKA, MaKC. >
ARGO BT A 35:35m

ARGO BT A20:55Nm

Max. moment
ARGO BT A35:80Nm

Xonoctbie o6opotbl Ha | ARGO BT A 20:30 muH."

BbIXO4e ARGO BT A 20:18 muH.!

Mepemewenuit 8 1 yaca@ | ARGO BT A20:20

MAX+55°C ARGO BT A35:10
50 nocnenoBaTenbHbIX
ARGOBTA20:16 m2
TunoBaAa ycTaHOBKa MaHeBpoOB
CEKUMOHHbIX BOPOT npu 20°C ) , | 30 nocneposatenbHbix
ARGOBTA35:20m MaHeBpoB

BcTpoeHHbIN OorpaHuunTenb KpyTAwero

Peakuus Ha cTONKHOBeHMe
= MOMEHTa Ha MysibTe ynpaBieHns

dnekTpoHHbIN ¢ DHKOJEPOM makc. 18

KoHueBoW BbiKntovaTenb
u 060pOTOB Basa Ha BbIXxoae

Cmaska MnacTnyHaa cma3KaoCcToAHHanA
Knacc 3awmtbl 1P40

Bec npuBoga 10 kr
YpoBeHb3ByKoBoroaasnenua | <70nb6(A)

labapuTbl Cm. puc. B

Rucni ovladani Mechanické odjisténi pomoci rukojeti

Whbudowany odbiornik radiowy Czestotliwos¢ 433.92 MHz

Rolling-Code

Kodowanie Algorytm Rolling-Code ((ER-Ready))
Liczba kombinacji 4 miliardy

Maks. liczba pilotéw mozliwych 63

do zapamietania

MONTAZ SILOWNIKA Rys.A

Przygotowac miejsce do podtaczenia akcesoriow, urzadzen zabezpieczajacych
oraz sterowania zespotem silnika, utrzymujac wyraznie oddzielone potaczenia
do napiecia sieciowego od potaczen bezpieczenstwa niskiego napiecia (24 V).
Wykonac potaczenia zgodnie ze schematem elektrycznym.

Kable potaczeniowe akcesoriéw powinny by¢ zabezpieczone korytkiem.

Kontrole wstepne:

- Skontrolowa¢ wywazenie bramy.

« Skontrolowac ruch bramy na catej dtugosci.

« Jesli brama nie jest nowa, skontrolowac stan wszystkich elementéw.

« Naprawi¢ lub wymieni¢ uszkodzone lub zuzyte czesci.

- Niezawodnos¢ i bezpieczenstwo automatyki zalezy bezposrednio od stanu
konstrukgcji bramy.

« Przed montazem silnika, usung¢ ewentualne zbedne liny badz fancuchy i
wytaczy¢ wszystkie niepotrzebna urzadzenia.

60-ARGO BT A 20-35

XAPAKTEPUCTUKU BCTPOEHHOIO MPUEMHUKA

BcTpoeHHbI yHMBepcanbHblii

PAANONPUEMHVIK YacToTta 433,92 MI'y

Koa YHUBEPCAbHbINANTOPUTM <(€R' Ready))

Konunuectso KombuHauuii 4 Munnuapga

Makc.  konuyecTBo
3aHeCEeHHbIX B MaMATb

nynbTOB, 63

YCTAHOBKA UCMOJIHUTEJSIbBHOIO MEXAHU3MA (puc. A)

MofroToBbTe MOAKNIOUEHME aKCeccyapoB, MpefoXpPaHUTENbHbIX YCTPOWNCTB
1 YCTPOWCTB ynpaBneHua K ABuratenem, pasfenas kabenum nutaHua oT ceTu
N HU3KOBOJIbTHbIE KOHTPOJIbHble Kabenwn (24 B). BbinonHute anekTpuyeckme
COeAVHeHUA, KaK MOKa3aHOo Ha lIeKTpoCxeMe.

Kabenu noaknioyeHns BComMoraTtesbHbIX YCTPONCTB AOSKHbI MPOKIaAbIBaTbCA
B JIOTKe.

MpeaBapuTenbHbIl KOHTPOJb:

+ MpoBepuTb GanaHCMPOBKY fABEpPEN.

+ MpoBepuTb ABMKEHVE [BEPU MO BCEMY XOfY.

- Ecnu gBepb - HOBas, NPOBEPUTb BCE KOMMOHEHTbI Ha U3HOC.

+ OTPeMOHTUPOBaTb SV 3aMeHUTb AePeKTHbIE NIV U3HOLLEHHbIE KOMMOHEHTbI

+ HapexHOCTb 1 6e30MacHOCTb aBTOMATVKN HAaNpPAMYIO 3aBUCAT OT COCTOAHMN
KOHCTPYKLMI BOPOT.

« [lo ycTaHOBKM NpuUBOAa MOATAHWTE MNpOBMCAOWME TPOCbl WM LeMb U
OTKJIIOUMTE Hencnonb3yemoe 060pyAoBaHme.
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| CESTINA
TECHNICKE UDAJE
DATOS ELECTRICOS
Napajeni 220-230V 50/60Hz
Max. vykon absorbovany siti 240W
Pojistky viz Obr. F

24V~ (180mA max)

Napajeni ptislusenstvi
pajenip 24Vsafe (180mA max)

Blikajici pripojeni 24V~ max 25W
Svitilna Zérovka led svitilny mod. BFT 24V ===2W
Provozni teplota -15°C/+55°C

20% celkové dréhy. Aktivace vodi¢em
na vstupu IC2 (obr.F) nebo pies radio s
moznosti uloZeni.

Priichod pro chodce

MECHANICKE UDAJE

ARGO BT A 20: 20m?

Max. kfidlo vrat >
ARGO BT A 35:35m

ARGO BT A 20:55Nm

Max. moment
ARGO BT A 35:80 Nm

ARGO BT A 20 :30 min'

Otaceni bez zatéze na vystupu -
ARGO BT A 35:18 min”

Manévry v ramci 1 hodin @ | ARGOBTA20:20

MAX+55°C ARGOBTA35:10
ARGOBTA20:16m?2 ;Oaﬁgvr;°bé jdouci
Typicka sekéniinstalace pfi 20 °C - p
ARGOBTA35:20m? fnoar’]’g’wsfbe jdouci

Omezovactocivéhomomentuintegrovaného

Narazova reakce PN
na ovladacim panelu

Koncovy doraz Elektronicky s KODEREM max 18 ot.vystupni

hridele
Mazani Stalé mazivo
Stupen ochrany IP40
Hmotnost hlavy motoru 10 kg
Hlu¢nost <70dB(A)
Rozméry Viz obr.B
Ru¢ni ovladani Mechanické odjisténi pomoci rukojeti

UDAJE ZABUDOVANEHO PRIJIMACE

Zabudovany radiovy pfijimac Frekvence 433.92 MHz

Rolling-Code
Koédovani Algoritmus Rolling-Code ((ER-Ready))
Pocet kombinaci 4 miliard

Max. pocet radiovych ovladacq, 63

které Ize ulozit

INSTALACE AKCNIHO CLENU Obr.A

Pripravte pfipojeni prislusenstvi, bezpecnostnich zafizeni a ovladacich zatizeni
k motoru a udrzujte ptipojeni napajeciho napéti zietelné oddélené od velmi
nizkého bezpecnostniho napéti (24 V). Pfipojte je podle pokynd uvedenych v
elektrickém schématu.

Pripojovaci kabely pfislusenstvi musi byt chranény kandlkem.

Piredbézné kontroly:

Zkontrolujte vyrovnani dvefi.

Zkontrolujte posuv dvefi po celé své draze.

Pokud nejsou dvere nové, zkontrolujte stav opotiebeni vsech soucasti.
Opravte nebo vyménte vadné nebo opotfebované soucasti.

Spolehlivost a bezpecnostautomatizace je pfimo ovlivnéna stavem konstrukce dvefi.
Pred instalaci motoru odstrante zbyte¢na lana nebo fetézy a deaktivujte
veskera nepotiebnd zafizeni.

ARGO BT A 20-35-61



ég Green-Vert-Griin-Groen - Green-3eneHblit-Zelend

ARGO BT A 20-ARGOBTA 35

USER’S MANUAL: MANUAL OPERATION //MANUEL D’UTILISATION: MANCEUVRE MANUELLE
BEDIENUNGSANLEITUNG: MANUELLES MANOVER // GEBRUIKSHANDLEIDING: MANUEEL MANOEUVRE
PODRECZNIK UZYTKOWANIA: PODRECZNIK MANEWRU// UHCTPYKL A NO SKCIMTYATALIU: PYKOBOACTBO MO YMNPABJIEHUIO
NAVOD K OBSLUZE: RUCNI OVLADANI

Red-Rouge-Rot-Rood-czerwony-KpacHblii-Cerveny

White-Blanc-Weil3-Wit - biaty-6enbiin-bila

Black-Noir-Nero-Zwart-czarny-uepHblii-cerny

If doors are not correctly balanced and opening/closing is espe-
cially difficult, use the RCA/RCAL emergency release.

Siles portes ne sont pas équilibrées correctement et que 'ouverture
et/ou la fermeture s'avérent particulierement difficiles, utilisez le
déverrouillage d'urgence RCA/RCAL.

Falls die Tiiren nicht korrekt ausgewogen sind und das Offnen/
SchlieBen Schwierigkeiten bereitet, mussdie Notfallentsperrung
RCA/RCAL verwendet werden.

Seasportasnao estiverem correctamente equilibradaseaabertu-
ra/fecho, forem particularmentedificultosos, é necessario utilizar
o desbloqueio de'emergéncia RCA/RCAL.

jezelidrzwinie sg odpowiednio wywazone i w czasie otwierania/
zamykania pojawiajq sie problemg, konieczne jest stosowanie
wysprzeglenia awaryjnego RCA/RCAL.

ecnu ABepu He c6anaHcMpoBaHbl NpaBUNbHbIM 06pa3om u
OTKpbIBalOTCA / 3aKpbiBaloTCA- € 6onblinm Tpyaom, Heobxoaumo
ncnosib3oBaThb aBapuiiHoe pa3énokmposaHue RCA/RCAL.

Pokud/dvefe nejsou spravné vyvazené a otvirani a zavirani je
velmitézké, musi se pouzit nouzové odblokovani RCA/RCAL.

62-ARGO BT A 20-35
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ARGO BT A20-ARGOBTA35

USER’S MANUAL: MANUAL OPERATION //MANUEL D’UTILISATION: MANCGEUVRE MANUELLE
BEDIENUNGSANLEITUNG: MANUELLES MANOVER // GEBRUIKSHANDLEIDING: MANUEEL MANOEUVRE
PODRECZNIK UZYTKOWANIA: PODRECZNIK MANEWRU// UHCTPYKLUA NO SKCTUTYATALIUA: PYKOBOACTBO MO YMNPABJIEHUIO
NAVOD K OBSLUZE: RUCNI OVLADANI

ALWAYS use the RCA/RCAL emergency release.

Utilisez TOUJOURS le déverrouillage d’urgence RCA/RCAL.
Verwenden Sie IMMER die Notfallentsperrung RCA/RCAL .

ALTUD de RCA/RCAL -nooddeblokkering gebruiken.

ZAWSZE uzywac¢ wysprzeglenia awaryjnego RCA/RCAL.

BCEIFAA ncnonb3oBaTb aBapuitHoe pas6nokuposaHue RCA/RCAL .
VZDY pouzijte nouzové odblokovani RCA/RCAL.

ARGO BT A 20-35-63



BFT Spa www.bft-automation.com

Via Lago diVico, 44 ITALY
36015 Schio (V1)
T+3904456965 11

F +39 0445 69 65 22

SPAIN www.bftautomatismos.com
BFT GROUP ITALIBERICA DE
AUTOMATISMOS S.L.

08401 Granollers - (Barcelona)

FRANCE www.bft-france.com

AUTOMATISMES BFT FRANCE
69800 Saint Priest

GERMANY www.bft-torantriebe.de

BFT TORANTRIEBSSYSTEME Gmb H
90522 Oberasbach

BENELUX

BFT BENELUX SA
1400 Nivelles

www.bftbenelux.be

UNITED KINGDOM www.bft.co.uk

—~BFT Automation UK Limited
Unit C2-C3, The Embankment Business
Park, Vale Road, Heaton Mersey,
Stockport, SK4 3GL

—BFT Automation (South) Limited
Enterprise House, Murdock Road,
Dorcan, Swindon, SN3 5HY

PORTUGAL www.bftportugal.com
BFT SA-COMERCIO DE AUTOMATISMOS

E MATERIAL DE SEGURANCIA

3026-901 Coimbra

POLAND www.bft.pl
BFT POLSKA SP.ZO.0.
Marecka 49, 05-220 Zielonka

IRELAND www.bftautomation.ie
BFT AUTOMATION LTD

Unit D3, City Link Business Park, Old
Naas Road, Dublin 12

CROATIA

BFT ADRIA D.O.O.
51218 Drazice (Rijeka)

www.bft.hr

CZECH REPUBLIC
BFT CZ S.R.O.
Praha

www.bft.it

TURKEY www.bftotomasyon.com.tr
BFT OTOMATIK KAPI SISTEMELERI
SANAY VE

Istanbul

RUSSIA
BFT RUSSIA
111020 Moscow

BFT AUTOMATION AUSTRALIA
PTYLTD
Wetherill Park (Sydney)

www.bftrus.ru

US.A. www.bft-usa.com
BFT USA

Boca Raton

CHINA www.bft-china.cn
BFT CHINA

Shanghai 200072

UAE www.bftme.ae

BFT Middle East FZCO
Dubai




